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Befestigungsschrauben

‘Die Bedienungsfeldtafel kann leicht
vom Frequenzumformer entfernt wer-
den, indem zwel Befestigungsschrau-
ben gelbst werden. Mit dem optionalen
Veriangerungskabel sind Steuerungen
aus bzw. Anzeige in der Ferne mogiich.

Grafische Anzeige

Frec 1z, Ausgangsstrom und Haupt-
r Jesignal  ON/OFF | [EIN/AUS]
v 1 angezelgt. '

%, .a der Programmlerstatus einge-
schaltet ist, werden die entsprechenden
Informationen grafisch und, fr leichie
Funktionswahl, mit Schrift dargesteilt.

Programmtaste

Mit dieser Taste wird der Betrlebssta-
tus und der Programmierstatus einge-
schaltet. Die Taste leuchtet auf, wenn
der Programmierstatus eingeschaltet
ist.

Shift [Umschait-] Taste

~J

Bedienungsfeld

-Bezeichnungen und Funktionen -

Digital Monitor

DIGITAL MONITOR,

GRAPHIC DISPLAY =

R

Wenn das Programm eingesteilt
wird, wird der Funktionscode
mit zwei Ziffem auf der linken
Seite
Datencode mit zwei Ziffern auf
der rechien Seite angezeigt.

und der zugehdrige

Einheltenanzeige

Die
Gber LED.

Einheitenanzeige erfolgt

LCD Helligkeitseinsteilung

Hiermit &8t sich die Helligkeit

far optimales Lesen einstellen.

Auf-Ab Tasten

Hiermit wird die Einheitenanzeige ge-
wahit, wenn der Betrisbsstatus ein-
geschaltet ist (Siehe kapitel 7 fir
Cedierblocke.)

Set Taste

Reset Taste

Run Taste

Schaltet vom Funktionscode auf Daten-
cods.
Neue Daten werden gespeichert.

Stémuittierung im Betriebssta-
tus., im Programmiersiatus
wird vom Datencode zum
Funktionscode zurlckgeschal-
fet

Diese Taste gibt den Betriebs-
befehl. Diese Taste ist auBer

Funktion, wenn auf Klemm-
leistenbeirieb  [15:01]  oder
Master-Slave-Betrieb  [15:02]
geschaliet ist.

Diese Taste erhéht oder ver-
ringert die Frequenz bzw. die
Geschwindigkeit. Wenn das
Gerat auf Progammierstatus
geschaliet ist, andern diese
Tasten den Funktionscode oder
den Datencode bzw. Datenwert.

Stop Tasia

Diese Taste gibt den Haltebe-
fehl, Wenn diese Taste im
Klemmieistenbetrieb [15:01] ge-
driickt wird, wird OH2 angezeigt
und der Umrichter lauft im
Freilauf aus.
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0.1

Sicherheitshinweis

Transport

WARNUNG

Die Gerate sind zum Teil schwer. lhr Schwer-
punkt ist verlagert.

Das Gewicht der Geréte erfordert in jedem Fall
entsprechende Hebezeuge und geschultes
Personal. Die Gerate dirfen nicht umgesturzt
werden.

UnsachgeméBes Heben und Transpartieren
der Geréate kann schwere oder sogar tddliche

~ Korperverietzungen und betrachtllchen Sach-
schaden zur Folge haben.

0.2

Die FUJI DS-Umrichter werden entsprechend den Beanspruchungen und klimatischen Verhait-
nissen auf dem Transportweg und im Empfangsland verpackt. Die ‘Hinweise auf der Verpak-
kung flr Transport, Lagerung und sachgemaBe Handhabung sind zu beachten. Die Sendung
darf nicht im Freien gelagert werden. Es ist darauf zu achten, daB die Lagerrdume gut belUftet
und trocken sind.

Zum Transport mit Gabeistaplem sind die Gerate auf einem Holzboden (Palette) montiert. Im
ausgepackten Zustand ist ein Transport auch méglich. Hierbei muB auf gleichméBige
Lastverteilung geachtet werden. Starke Transporterschiitterungen und harte Sté8e, z.B. beim
Absetzen, sind zu vermeiden. Es ist die Vollstindigkeit und Unversehrtheit des FUJI

PDS-Umrichters zu kontrollieren.

Aufstellung

Es wird empfohlen, Standard-Umrichter (Schutzart IP40) in sauberen und trockenen Raumen
aufzustellen, die entsprechend der auftretenden Verlustieistung mit schadstoffreler Kanhliuit
beliiftet sind.

Bei anderen Schitzarten kénnen sich die Nenndaten des Standard-Umrichters &ndern. [st die
Kahitemperatur dber 40 °C, so muB eine Stromreduzierung um 6% pro Kelvin bis max. 50° C
bertcksichtigt, oder die Liiftungsabdeckung entfernt werden. Bei Aufstellung dber 1000 m NN
muB eine Stromreduzierung von 0,9% pro 100 m bericksichtigt werden (max. 3000 m).

Die Kiihlung wird durch Lifter verstarkt. Um einen Warmestau zu verhindern, sollte ein Frei-
raum gemaB Punkt 5.2, Seite 4 gelassen werden.



2.1

22

Einfuhrung

Dieser Umformer benutzt einen 32 Bit Digital-Signal-Prozessor (DSP) zur Verarbeitung paralleier

Datenprozesse.

Diese Bedienungsanieitung wird jedem Frequenzumformer beigefligt. Sie ist fir den Endverbraucher
bestimmt. Sorgen Sie bitte daflr, daB sie am Umformer verfigbar ist.

Prifung nach Lieferung

Bitte priifen Sie die folgenden Punkte nach Empfang des Frequenzumformers:

Vergewissemn Sie sich, daB die Spezifikationen auf dem Typenschild mit den Bestellspezifikationen

Ubereinstimmen.

Prifen Sie, ob das Gerét wahrend dem Transport beschadigt wurde.
Sollten Sie Fragen oder Schwierigkeiten bzgl. des Frequenzumformers haben, wenden Sie sich bitte

an |hren Lieferanten.

[Typenschiid

! -TYPE

| SOURCE 3

EQUTPUT . 3R
:SER:NO.

... Fuji- Electric: Co.,Ltd:

AnschlieBbare Motoren

004—0.4 kW
008—0.75 kW
015—1,5 kW
022-2,2 kKW
037—3,7 kW
055—5,5 kW
075—7,5 kW
11011 kW
150—+15 kW
185—18,5 kW
22022 kW

2EX—200 V Serie
4EX—400 V Serie

Leistungsgruppe:

Phasen: 3@—3 Phasen

Spannungsbereich
200~230 V — AC 200 V Serie
380~460 V — AC 400 V Serie

FVROOD4GTS-2EX

200~230V
0.2~400Hz

05S0450R8

50-60Hz2

JAPAN-

Frequenz: 50/60 Hz

Zulassiger Ausgangsstrom

AC 200 V
3A—004 (0,4 kW)
5A—008 (0,75 kW)
8A—015 (1,5 kW)
11A—022 (2,2 kW)
17A—040 (4,0 kW)
25A—055 (5,5 kW)
33A—075 (11 kW)
46A—110 (11 kW)
59A—150 (15 kW)
74A—185 (18,5 kW)
87A—»220 (22 kW)

AC 400V Serie
2,5A—008 (0,75 kW)
3,7A—015 (1,5 kW)
5,5A—022 (2,2 kW)
9,0A—040 (4,0 kW)
13A—055 (5,5 kW)
18A—075 (7,5 kW)
24A—110 (11 kW)
30A—150 (15 kW)
39A—158 (18,5 kW)
45A—220 (22 kW)

Ausgangsfrequenzbereich:

0,2 bis 400 Hz

Seriennummer



Konstruktion und Handhabung

Mit Ausnahme des Kuhlungslufters ist die FVR-G7S Serie komplett geschiossen (IP40), soc daB sie
besser unginstigen Umgebungsbedingungen widersteht. Trotzdem kann mit der abnehmbaren Kabel-

einfihrpiatte die Verdrahtung leicht durchgeflinrt werden.

3.1 Bezeichnungen

l

®® Achtung: Die FVR004 - 008

®
Meodelle sind nicht mit
FVR004 ~ 037G7S-2EX Kihlrippen ausgerustet.

FVRO008 ~ 037G7S-4EX

@@QFD @

ONC) ®
FVRO55 ~ 075G7S-2EX
FVROS5 ~ 075G7S-4EX

QJDG) ©)

i

®
FVR110 ~ 220G7S-2EX
FVR110 ~ 220G7S-4EX

OPEEREOEOEE

PREEEEEPVEOEE

BISISICIOISICIGIOIOIONS)

Gerateabdeckung
Klemmieistenabdeckung
Laftungsabdeckung
Kabeleinflinrplatte
Bedienungsfeld

Kihirippen

Schraubenldcher zur Befestigung
Schrauben fir Gerdteabdeckung
Schrauben fir Klemmleistenabder" ng
Typenschild

KuhilGfter

(ausgenommen FVR004-008)
Gummidurchfiihrungen (enthaiten)

Gerateabdeckung
Klemmieistenabdeckung
Ldftungsabdeckung
Kabeleinflihrplatte
Bedienungsfeld

Kihirippen

SchraubeniGcher zur Befestigung
Schrauben fur Gerdteabdeckung
Schrauben fir Klemmileistenabdeckung
Typenschild

Knhilfter

Elektrolytkondensator
Gummidurchfiihrungen (enthalten)

Gerateabdeckung
Klemmieistenabdeckung
Liftungsabdeckung
Kabeleinflhrplatte
Bedienungsfeld

Kihlrippen

Schraubenlécher zur Befestigung
Schrauben fiir Gerdteabdeckung
Schrauben flr Klemmleistenabdeckung
Typenschild

KahllGfter

Elektrolytkondensator
Gummidurchfiihrungen (enthalten)



3.2 Installation und Abnahme der Klemmieisten-Abdeckung

Entfernen Sie die Abdeckung gemaB der nachfol i I .
ge bei der Montage um. g4g olgenden Beschreibung und kehren Sie die Arbeitsfol-

[Schritt 1]

" [Schritt 2]
Sctl;raube ® (A) In Richtung
_entfemen der Pfeile dricken
und Abdeckung
abheben
Steuerstromkreis-
A Klemmieiste
Hauptstromkreis-
FVRO004 ~ 037G7S-2 EX Klemmileiste
FVRO008 ~ 037G7S-4 EX
[Schritt 1] [Schritt 2]
Schraube ® (A) In Richtung
entfernen der Pfeile dricken

und Abdeckung
abheben

Fnbad

A Hauptstromkreis- Klemmieiste

| Steuerstromkreis-

Klemmleiste
FVRO055 ~ 220G7S-2 EX

FVRO055 ~ 220G7S-4 EX

4. VorsichtsmaBnahmen wahrend dem Betrieb

Falsche Anschiiisse fiihren zu Schaden im Gerat und zu dessen Versagen. Bitte beachten Sie die un-
ten aufgelisteten Punkte und setzen Sie das Gerét vorschriitsmaBig ein.

1. . Legen Sle keine Spannung an das Gerat, die die erlaubten Schwankungen der vorgeschriebenen Stan-
dardspannung (bersteigt. Wenn eine Gberhdhte Spannung an den Frequenzumwandler angelegt wird,
werden dadurch Interne Elemente beschadigt.

2. Legen Sle keine Spannungstluellen an die Ausgangsklemmen (U, V, W). SchiieBen Sle Spannungsquei-
len nur an die Klemmlelsten (L1, L2, L3).

3. SchiieBen Sle keine Spannungsquelle an die Bremswiderstands-AnschluBklemmieisten (+), DB). Schiie-
Ben Sle nlemals zwischen den Klemmen (+)-(-) oder (+)-DB kurz und schileBen Sle keinen Widerstand an,
dessen Widerstandswert (Ohm) unter dem des Standard-Bremswiderstandes liegt.

4. SchileBen Sle kelne Wechselspannung an dle Steuerkreis-AnschiuBklemmen (ausgenommen 30A, B, C).

5. Far RUN und STOP benutzen Sle die FWD-CM (vorwérts) und REV-CM (rickwairts) AnschiuBklemmen.
Vermeiden Sie den Einsatz eines Schaitschitzes (EINJAUS) auf der Zuleitungsseite des Fre-
quenzumrichters fiir RUN oder STOP Schaltungen.

8. Setzen Sle kelnen Magnetschalter auf der Ausgangsseite des Umrichters flr EIN/AUS Schaltoperationen
ein.

7. Die Netzielstung soll zwlschen dem 1,5 fachem Wert der Umrichtleistung bis max. 500 kVA llegen. Bei
Netzlelstungen Uber 500 muB eine AC Drossel (Option ACR) In dle Netzleitung installlert werden.

8. SchileBen Sle keinen Phasenverschleb-Kondensator an dle Ausgangsseite des Frequenzumrichters.
9. Schalten Sle das Geréit nur ein, wenn es geerdet ist.

10. Wenn dle Frequenzumrichter-Schutzfunktion ausgeldst wurde, lesen Sie Abschnitt 11 "Fehierbeseiti-
gung®, nach und fahren Sie mit dem Betrieb erst dann fort, nachdem der Fehler beseitigt ist. Léschen
Sle den Alarm nicht automatisch durch eine Signalfolge von auBen cder ahnliches.

11. Fohren Sle zwischen den Klemmieisten des Frequenzumrichters oder Im Steuerschaltkreis keine
Isolationsmessungen durch. '




8. Installationsanweisung
5.1 Installationsbedingungen
Installieren Sie den Frequenzumformer in einer Umgebung, die folgende Bedingungen erflit.
5.1.1 Die Umgebungstemperatur sollte zwischen -10°C und +50°C liegen. (Entfernen Sie die Ventilationsab-
deckung, wenn die Temperatur +40°C (bersteigt.)
5.1.2 Die Luftfeuchtigkeit sollte zwischen 20 und 90 % RH liegen. Vermeiden Sie Orte, wo der Frequenzum-
former Taukondensation, Frost oder Kontakt mit \Wasser ausgesetzt ist. ;
£.1.3 Installieren Sie ihn nicht an Orten, wo der Frequenzumformer direktem Sonnenlicht, korrosivem Gas,
brennbarem Gas oder Oldampien ausgesetzt ist.
5.1.4 Der Frequenzumformer solite unterhalb einer Hohe von 1.000 m NN installiert werden und die Vibrati-
on soilte unter 0,6 G liegen.
5.2 Installationsrichtung und Zwischenraum
5.2.1 Installationsmethode
Installieren Sie den Frequenzumformer senkrecht
12 cm mit dem Schriftzug "FVR-GS7" in korrekt lesbarer
oder mehr Lage.
5.2.2 Installation {
Damit die vom Frequenzumformer erzeugte Wa.
s5cm 5cm me entweichen kann, montieren Sie ihn in ausrei-
oder oder chender Entfernung von anderen Geraten, Wan-
mehr mehr den oder Kabelkandlen, wie in der Abbildung links
N R — gezeigt.
5.2.3 Installationswand
Wahrend dem Betrieb steigt die Temperatur der
Kihirippen auf ca. 90 °C. Daher muB die Befesti-
gungswand aus hitzebestandigem Material herge-
stellt sein.
12 s 5.2.4 Mehrfachinstallation
oder mehr

5.3 Befestigungsschrauben und -iécher
5.3.1 Es sollten M5 cder M8 Befestigungsschrauben oder -bolzen verwendet werden.

5.3.2 Siehe "AuBenabmessungen" in Kapitel 12.2.

Wenn zwei oder mehr Geréte in naher Nachbar-
schaft installiert werden, lassen Sie genitigend
Raum, wie unter Punkt 5.2.2 beschrieben, und tun
Sie dies in einer horizontalen Reihe. MuB in verti-
kaler Reihe installiert werden, sind mindestens 50
cm innerer Zwischenraum notwendig oder es muB
ein Ventilationssystem eingebaut werden, welche

den Anstieg der Umgebungstemperatur verhindert

schen 40 und 50 °C liegen.

VorsichtsmaBnahmen beziiglich Umgebungstemperatur

Da die Umgebungstemperatur die Lebensdauer und Zuveriassigkeit des Fre-
quenzumformers erheblich beeinfluBt, installieren Sie ihn nur dort, we die zulas-
sige Temperatur nicht Gberschritten wird.
Lassen Sie die Ventilationsabdeckung geschiossen, wenn die Temperatur nicht
Uber 40 "C steigt und entfernen Sie die Abdeckung, wenn die Temperaturen zwi-

5.4 Kabeldffnungen (Kabeleinfiihrpiatte)

Verwenden Sie die mit dem Frequenzumformer gelieferten Gummidurchfiihrungen, um Kabeischaden
zu vermeiden und Staubdichtigkeit zu gewahrieisten.
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6.1.1 StromvérsorgungsanschiuB (L1, L2, L3) = M%C: ' ? o} Thermorelais
AnschiuB kann unabhéngig von der Pha-~ : 7 _ ( f ) Drehstrommotor
senreihenfolge durchgefihrt werden. HaupstromanschiuB * -

6.1.2 Motoranschiug (U, V, W) FvRoss|  [CT2[GITOB[UIVIW] |
Normal angeschiossen rotiert der Motor S GND om0
gegen den Uhrzeigersinn, betrachtet von 075 CUPE) {PE)
der Lastseite. Solite der Motor umgekehrt __E_M—C:ICB P "Thermorelais
laufen, wechsein Sie zwei Dréhte an der 3¢ 7 Drehstrommotor -
U, V, W Klemmieiste. Haupstromanschius

6.1.3 Erdungsklemme (E, (G)) :

Lassen Sie das Gerat aus Sicherheits- FVRII0| (U ]L2jWBJ]6IUJVIW]

griinden nicht ungeerdet laufen. Der Er- 220 ‘GPl‘é!)D : %AEM))

dungsdraht muB mdglichst kurz und dick _L_J —tTn eiai

sein. Siehe hierzu die Verdrahtungszube- <+ MCCBY) %) ? ermareiais

hérliste (Anhang Kapitel 12.3). 367 ¢ M Drehstrommotor
‘ Haupstromanschiud -

—

DB Klemmen angeschiossen wird.

Vorsicht: Vergewissern Sie sich, daB die Stromversorgung nie an die U, V, W oder (-), (+), (+),

. 6.2 Steuerstromkreis

6.2.1 Werksverdrahtung zur Zeit-der Auslieferung.
Betrieb und Frequenz werden am Bedienfeld
gesteuert.

RUN Startet Betrieb

Frequenzeinstellung
Funktionseinstellung

e

Stoppt Betrieb

ix;v [o fean Jam e fuofam Vae[rm] o [z |

[1[s]olo] [1]e]ofo]

fou | cu |

1

‘W[‘mslmlkﬂ[ulw&ﬂml ) l nllz[u cuLcul
| ]

(ol

Betrieb wie oben ist mit der Werkseinstel-
lung méglich. Die Frequenz ist bei der Aus-
lieferung auf 50 Hz eingestelit.

Bzgl. Funktionen siehe Kapitel 9.1 und 9.2.

Wenn Klemmieistenbetrieb gewahit wurde und die FWD-CM oder REV-CM Kontakte geschios-
sen sind, geht der Umrichter beim Netzzuschalten auf Stérung OH2. Um den Umrichter zu
starten, trennen Sie alle FWD-CM und REV-CM Kontakte, dracken die RESET Taste und

6.2.2

]

schalten FWD-CM oder REV-CM.

Klemmieistenbetrieb

MAX
27V+50mA

-

jil

I

TouTrmlmm] ru fuol

L

Stromkreis

Bitte wie unten verdrahten. In Kapitel 12 ist jede
Klemme erklért.

* 1) Thermostatblock fir den duBeren
Bremswiderstand (Kontakt B)

* 2) Motorschutzthermostat (Kontakt B)

*3)

Wenn Strom- und Spannungssoliwert
gleichzeitig vorgegeben werden und die
Funktionseinstellung ist

Ena , wird deren resultierender Ge-
‘samtwert vorgegeben. 4

Wenn die Dreidraht-Funktion gewahit wird
und der HLD-CM Kontakt geschlossen ist,
werden die FWD (vorwérts) und REV
(rickwarts) Klemmleistensignale als
selbsthaltende Impuissignale eingespeist.
Wenn die FWD (vorwdrts) und REV {ruck-
warts) Kontakte gleichzeitig schiieBen,
wird der Betrieb angehaiten.

*4)

*5)



*1.

Wenn RUN/STOP sowie Frequenzsoilwert durch die Steuerkiemmieisten durchgetiihrt werden, mus
dle Funkﬂonsgingtellung wie foigt sein: L’IS' gl ,l , mﬂ M oder HEE )

Wenn RUN/STOP durch das Bedlenteid durchgefiihrt und nur eine Frequenzeinstellung durch die

*2.
Steuerkiemmileiste eingesteilt wird, stellen Sie die Funktion auf l ﬂ Sl 3] 3] [ ,,] El 3] ; I oder nB
*3. Wenn RUN/STOP durch die Steuerkiemmieiste durchgefiGhrt und die Frequenzeinsteilung durch das
Bedienfeld erfoigt, stellen Sie die Funktion auf L,LSL&[ ,] ’ ‘.I 51 Qlt?l
6.3 Verdrahten des externen Bremswiderstandes (optional)

6.3.1 Entfemen Sie die werksmaBige Briicke von den

def OH2 Alam‘ nlcm. . “M’:‘;‘“;:D "IEV Gl HXI ltx uucumoaw
6.3.2 *Option 1: Bremswiderstand (0,4 bis 7,5 kw) Clee oo )
*
Option 2: * Bremsainheit (BU H) und '___: |
DB Bremswiderstand (11 bis 22 kW) > Tos] 1 T2
«1 Bromewiderstand

Bei Mehrfachbremsung oder hohen Bremsmomenten
schlieBen Sie den optionalen Bremswiderstand ge-

maB Schaltschema rech e FVRO04 to'040G7S-2 EX
' s an. ' : FVRO08 to 040G7S—4 EX

CM]|_|THR] Kemméen. Wenn die Briicke
nicht entfernt wird, funktioniert wahrend dem Betrieb : 1 I n

FVRO55 to 075G7S~2 E'X FVR110 to 220G7S8-2 EX
FVROB5 to 075G7S—4 EX FVR110 to 220G75-4 EX

1 | — 1
LY { OL JFARJRUM} FM DI AT [RT2ITHAY X1 ) X2 | X3 f oM fom LY | OL [FAR|RUNI FM | HLD{RY? NTZIINI! xx]n[u]m[ml
J0AL0B130C RST] ax [FwoimEY) C1j 1 iz J13jCem{om J0A [ J08|J0CRSTI 8X JFWOIREV| CI | 1t |12 [ 13 jCM|CM —~—

[U]LJIL:’T“‘J““’:]“!'I'1 [L‘JlZlLBIIIIII?Il.ulv[WI
= ———
P o8] 1 ] 2 P]NrPIDB]‘;f% P]oa]i]z .
*1 Bremewiderstand l 6353 Bremewiderstand ?ﬁ;ﬁm Ly ¢ | [ Lo Th.nnonhll

[Sicherheitshinweis]

1.

Werden die (+)-DE Klemmen oder die (+)-(-) Klemmen durch Unachtsamkelt kurzgeschlos-
sen, wird dies den Frequenzumrichter beschadlgen

Bei Frequenzumrichter {iber 7,5 kW wird neben dem Bremswiderstand eine Bremseinheit
bendtigt.

Wenn Sie einen externen Bremswiderstand bei Umrichtern s 7,5 kW einsetzen wollen, ent-
fernen Sie zuerst die internen Bremswiderstandsklemmen von den (+) und DB Klemmen
und schiieBen dann den externen Widerstand daran. (Achtung: Die entfernten internen
Bremswiderstandsklemmen missen isoliert werden.)




8.4 Prinzipschaitbild

Stremanschiu -
*FAB SRS Themarelais

FVRG7S-2: AC200~230V Option
50/60Hz

FVRG7S4: AC380~460V
50/60Hz

*  Frequenzelnstellwiderstand

(1 k&, 1/2W, B Kenniinis)

o ————
300
2
b Bremswiderstand
| \ (0,4 bis 7,5 kW)
T ]
—Q C- \
&0 O 2 J
1 = RST Bremswiderstand
 Thermorelais
—0 O Xl L
&——0 O X2
0 O X3 Sammelstormeidung
=0 C RTI % Dynamische Bremse
: (11 bis 22 KW)
&—O O RT2
CM P
* Frequenzmesser ’
10V Drehelseninstrume N
ey
FM
THR * Bremselnheit * Bremswi-
{/—\ derstand
L @ Cl BU-MI
—0 O BX
GND (PE}
—03 © HLD
Erde

[Sicherheitshinweis]

1. Die Verdrahtung des Steuerstromkreises sollte méglichst weit von der Verdrahtung des
Hauptstromkreises entfernt sein, um Funktionsfehler auf Grund von Stérsignalen zu vermei-
den. Installleren Sie niemals Kabel von beiden Stromkreisen im selben Kabelkanal oder -rohr.
Ein installationsabstand von mindestens 10 cm wird empfohlen. Wenn ein Steuerkabel ein
Hauptkabel kreuzen muf, muBl dies in einem rechten Winkel geschehen.

2. Verwenden Sie fiir die Verdrahtung des Steuerstromkreises abgeschirmtes oder gedrilites
Kabel, weiches so kurz wie moéglich und nicht lénger als 20 m sein solite.
(Verbinden Sie auBere Abschirmung von Kabein mit der Erdungsklemme des Frequenzumfor-
mers und lassen Sie das andere Ende offen).

3. Schalten Sie einen Funkenentstérfilter parallel mit jedem Magnetschalter oder jeder Magnet-
spule etc., die sich in der Nahe des Frequenzumformers befindet. ,




7. Bedienungsfeld
7.1 Bezeichnungen und Funkiicnen

Digital Monitor

Wenn das Programm singeste

Barestigungsschrauben " /l@

Dle Bedienungsieictafel %ann |eicht
vem Frequenzumformer antfernt wer-
den, Indem zwel Befestigungsschrau-
ben gaidst werden. Mit dem cptionalen
Verldngerungskabel sind Stauerungen
aus bzw. Anzeige In der Feme mdgiich.

Graflschs Anzsige

Frequenz, Ausgangsstrom und Haupt-
singangssignal  ON/CFF  [EIN/AUS)
werdsn angezelgt.

Wenn der Programmiernstatus einge-
schaltst Ist, werden dle entsprechenden
Informationen graflsch und, fir leichis
Funktlonswahl, mit Sahrift dargestelit.

Programmtaste
Mit dieser Taste wird der Betriepssta-

tus und der Programmisrmtatus alnge-

wird, wird der Funkiionscog
mit zwei Zlffern auf der linke
Seite und der zugehdrig
Datencode mit zwei Ziffern a
der rechten Seite angezsigt.

Einhsitenanzeige

A Die Einheitenanzsige erfoi
dber LED.
LCD Heiligkeitseinstellung
Hiermit 148t sich die Helligkeit
v‘-—‘-____\ fur optimales Lasen einstallen.

Aut-Ab Tasten

Dlese Taste erhéht oder verringert die
Frequenz bzw. dle Geschwindigkeit.
Wenn das Gerdt auf Progamm-
lerstatus geschaltet-Ist, dndern dlese
Tasten den Funktlonscode oder den
Datencode baw. Datenwert.

schaltet. Dle Taste leuchtst auf, wenn
der Programmierstatus singeschaltet
ist

Shift [Umschalt-] Taste

Set Taste

Hiermit wird die Einheitenanzeige
gewahlt, wenn der Betriebsstatus

eingeschaltet ist (Sishe Kapital 7
fiir Codiarblcke. )
7.2 Steuermethode des Bedienfsldes

Schallet vom Funktionscode auf Daten-
ceds

Neue Daten werden gespaichert.

Wenn der Strom eingeschaltst wird, zeigt sich die Anzeige des

Bedienfeldes gemaB nebenstehender Abbildun
E’tzt die RUN Taste, beginnt der Betrieb mit 50

. Driickt man
z gemaB dem

unktionscode, der vom Wark eingestellf wurde. Betatigen Sie
dle STOP Taste, um den Betrieb anzuhaiten. Bezgl. Verdrah-
tung sishe den schematischen Schaltplan auf Seite 7. Um den

Funktlonscode zu andem, gehen Sie wie Tfolgt vor:

7.21 Selektion des Funktlonscodes (LED leuchtet)

Betatigen Sie die PRG Taste, um den
Programmierstatus einzustellen,
Der Programmierstatus ist im nebenstehenden

Schema erklért.
Einer d. Funktionscodes (Grundfunktion),
E' (Standardfunktion), a. .E

(Komplextunktion)
werden gemaB den Anforderungen
ausgewanhit.

Jedesmal, wenn die SHIFT Taste gedrickt
wird, &ndert sich der Funktlonscode in
Richtung des Pteiles, wie rechts gezsigt.

Belspiel - -.:

Die ([ Tasten dndem den Funktionscode
in vertikaler Richtung, wie rechts gezsigt.

Beispiel: e ﬂ)

Datencodeselskiion
Nachdem der Funktionscode eingestellt ist,
mit der SET Taste zum Datencode wechsein

7.22

und diesen mit [¥] andern

(Einige Datenwerte werden nicht angezeigt
und muissen auf der Grafikanzeige bestimmt
werden,)

Dlese Datenwerte werden durch die SET
Taste gespeichert. Dle RESET Taste schaltet
zurtick zum Funktionscode,

< @

tet.

Stop Taste
Diese Taste gibt den
Reset Taste . Run Taste Haitebefehl.  Wenn
Stérquittierung im Betriebssta- Diese Taste gibt den Betriebs- diese Taste im
tus. Im Programmierstatus befehl. Diese Taste Ist aufier Kjemmleistenbe-
wird vom ODatencode zum Funktion, wenn auf Klemm- trigh [15:01] ge-
Funktionscode zuriickgeschal- leistenbatrieb  [15:01] oder driickt wird,  wird
Master-Slave-Betrlsb  [15:02] QH2 angezeigt und
geschaitet Ist. der Umrichter |3uft
im Frellauf aus.
CHz RPM
50, 00 A
e v M/MIN

FREQUENCY F

[A]
CURRENT L
PRG | | SHIFT [SET ReSET | [RuN | [sTop
— [ ;
"N
Komplex-
Funktionscede EEGIE
Standard- _
Grund- Funktionscode EEER \
Funktionscede

EREE ) |

SHIFT ::>

o]

sk
Egre‘s‘i i

3

24| (60|64

|

2 6 1(/]65
2 it




8.4 Prinzipschaitbild

FVRG7S-2: AC200-230V

FVRG7S+4: AC380~460V

Stromenschiu

*FAB *x Themcrelais

*  Option
L1 U
50/60 Hz e

L2 Y

50/60Hz

Erde

*  Frequenzeinstellwiderstand
(1 ke, 1/2W, B Kennlinis)
i o A
Izi I\
3 * Bremswiderstand
p \ (0,4 bis 7,5 kW)
St ]
—3 © FWD —(= \
&—3 O— 'REV 0 ; g —J ‘
—o O RST Bremswiderstand —
+ Thermorelais
—3 O X1 '
—0 O X2
—0 O— X3 Sammelstérmeldung
—0o O RTI % Dynamische Bremse
(11 bis 22 KW)
0 O RT2 : =
CM P
* Frequenzmesser ' C ,
10V Drehelseninstrument N
Rekdesis k ]
T FM “C
THR { * Bremseinheit % Bremswi.
ars

- @ \ cl BU-III

QD——Q [ = “ BX
GND (PE) ﬂ
V E;de
[Sicherheitshinweis]

1. Die Verdrahtung des Steuerstromkreises sollte moglichst weit von der Verdrahtung des
Hauptstromkreises ergtfernt sein, um Funktionsfehier auf Grund von Stérsignalen zu vermei-
den. Instailleren Sle niemals Kabel von beiden Stromkreisen im seiben Kabelkanal oder -rohr.
Ein instailationsabstand von mindestens 10 cm wird empfohlen. Wenn ein Steuerkabel ein
Hauptkabel kreuzen muB, muB dies in einem rechten Winkel geschehen.

2. Verwenden Sie fir die Verdrahtung des Steuerstromkreises abgeschirmtes oder gedrilites
Kabel, welches so kurz wie mdgiich und nicht langer ais 20 m sein soiite.
{(Verbinden Sie auBere Abschirmung von Kabeln mit der Erdungsklemme des Frequenzumfor-
mers und lassen Sie das andere Ende offen).

3.

Schalten Sie einen Funkenentstorfilter parallel mit jedem Magnetschalter oder jeder Magnet-
spule stc., die sich in der Nahe des Frequenzumformers befindet. :




. Bedienungsfeld
1 Bezeichnungen und Funktionen

7
7.

Digital Monitor

Wenn das Programm singeste

Befestigungsechrauben

Die Bedlenungsfeldtafel <ann leicnt
vom Frequenzumfarmer enifernt wer-
den, indem zwel Befestigungsschrau-
ben galdst werden. Mit dem opticnaien
Verldngerungskabel sind Stauerungen
aus bzw. Anzaige in der “ama mégiich.

Grailsche Anzsige

Frequenz, Ausgangssirom und Haupt-
singangssignal  ON/OFF [EINJAUS)
werdsn angezeigt.

Wenn der Programmierstaius singe-
schaltet Ist, werden die entsprechenden
Informationen graflsch und, #ir leichts
Funktlonaswahl, mit Schiift dargestsiit.

0 : fﬂn%

Programmtasie
Mit dieser Taste wird der Betrlabssta-

RESET

tue und der Programmierstatus singe-
schaitet. Dle Taste leuchtst auf, wenn

‘RUN

wird, wird der Funktionscog
mit zwei Ziffern auf der linke
Seite und der zugendrig
Datencode mit zwei Ziffern a
der rechten Seite angezsigt.

Elnhsitenanzelge

Die Einheitenanzsige
dber LED.

erfoly

LCD Helligkeitseinsteilung
Hiermit 186t sich die Helligkeit
fiir optimales Lesen sinstalien.

Aut-Ab Tasten

Dlese Taste erhdht cder verringen die
Frequenz bzw. die Geschwindigkeit
Wenn das Gerat auf Progamm-
lerstatus geschaltet-Ist, dndern dlese
Tasten den Funktionscode oder den
Datencode bzw. Datenwert,

der Programmierstatus singeschaltet

(Einige Datenwerte werden nicht angezsigt

e
103 07

£

Ist Stop Taste :
Shift [Umschalt-] Taste Sel Taste Reset Taste Aun Taste S:?:b::r:? git;s::
Hiermit wird die Einheitenanzeige Schaltet vom Funktionscode auf Daten- Stérquittlerung Im Betriebssta- Diese Tasta gibt den Betriebs- diese Taste im
gewahit, wenn der Betrisbsstatus code, “‘,"a Im P g’gt’“’“"‘“”sm“ :lzf:k":: nme“ nT”mf‘S:(IE:‘r"" K.Ieg‘"":i;tg?r o=
g . f on, wenn au lemm- 7 &
eingeschaltet ist (Slehe Kapitel 7 Neus Calen werden gespaichert. 7 Ml azﬁ?ﬁ::ewiﬁ, lefstenbelrieb  [15:01] oder drdekt [wlrd. wid )
fiir Codierblécke.) tet. Master-Slave-Betrieb  [15:02] OH2 angezeigt und-
geschaltet Ist, der Umrichter l3uft
im Frellauf aus.
7.2  Steuermethode des Bedienfeldes
Wenn der Strom eingeschaltet wird, zeigt sich die Anzeige des
Bedlenfeldes gemaB nebsnstehender Abbildung. Driickt man OHz RPM
Letzt die RUN Taste, beginnt der Betrieb mit 50 Hz gemaB dem 50 0 0 A
unktionscode, der vom Wark singestellt wurde, Betatigen Sie s v M/MIN
die STOP Taste, um den Betrieb anzuhaiten. Bezgl. Verdrah-
tung siehe den schematischen Schaltpian auf Seite 7. Um den
Funktionscode zu andern, gehen Sie wie foigt vor: ) A
. l
7.21 Selektion des Funktlonscodes (LED leuchtst FREQUENCY  F
( euchtat) [ CURRENT I |
Betatigen Sie die PRG Taste, um den :
Programmierstatus einzustellen,
Der Programmierstatus ist im nebenstehenden PRG | SHIFT SET RESET | | RUN STOP
Schema erklért. a
. # N\
Einer d. Funkiionscodes  |2]2]¢]g] (Grundfunktian,
Komplex-
E' {SWwdfunMon), a. E Eunienssns EERE
Standard- —
(Komplexfunktion) : T EI
werden gemaB den Anforderungen " Grund- Funktionscode el )
ausgewahit. <3 | A| Funktionsoods BERE ) ‘
Jedesmal, wenn die SHIFT Taste gedriickt SHIFT | == ) i i
wird, andert sich der Funktionscode in (_——j | !
Richtung des Pfeiles, wie rechts gezsigt. 00 Q4 @_ | g 23 # 59 6 ﬂﬁ-
H " n n i E | '
Belspiel ~ = u[a ) | | | |
Die (A1 Tasten &ndem den Funktionscode ' == ' l ' '
in vertikeler Richtung, wie rechts gezeigt. 0| 09 I_Z_OJ [{24] |60]|]|6 El i
TR Al o - \/ ! | ;
st 1] - ] - o) T T , | |
7.22 Datencodesslektion ! ' !
Nachdem der Funktionscode eingestallt ist, EEI 06 2 | ] 6 | [ 65 T
mit der SET Taste zum Datencods wechseln g | . :
und diesen mit andem F i
| y

und massen auf der Grafikanzeige bestimmt
werden,)

Diese Datenwerts werdan durch die SET
Taste gespeichert, Die RESET Taste schaitet
zurtck zum Funktionscode,

, .‘ ./




7.3 Anzelge und Tastatur

W-8 Tasten &ndem den Frequsnzsaoliwert

Q Frmquenzsoliwert Meximel- Auegangs- Saliwert- Erhaitene Soliwertaufidsung, wann
(digital) - frequenz frequenz aufidsung 1 Stsile nach links varschoben wird
@ Funktionscodesinsisiiung 02-80Hz 02-10Hz - 0,01 Hz
Betrisbeart (15) 10 - 60 Hz 0,1 Hz- 0,002 Hz
00 oder 01 60 - 300 Hz 0,2-10Hz 0,01 Hz ’
- Frequenzsoliwertart {16) 10 - 60 Hz 01 Hz
00 . - 100 - 300 Hz 1 Hz 0,01 Hz
300 - 400 Hz G2-10Hz 0,02 Hz
’ 1060 Hz 0,1 Hz -
. 100 - 400 Hz 1Hz 0024z
Q DIGITAL MONITOR 00 SHIFT Taste: *Frequenzanzeige STOP = Frequenzsoliwart ¢
@ Funktionscodesinstsiiung “ } fUN = Frequenzistwert
00 00 SHIFT Taste: *Frequenzanz. der ietzten Stelie, aufgeiGet auf 3 Dezimaisteilen

} (*Frequenzanzeige und LED biinken bei Betriebsber./STOP)
01 SHIFT Taste: Ausgangsstromanzeige

{
02 SHIFT Taste: Ausgangsspannungasanzsige
+
03 SHIFT Taste: Anzelge der synchronen Drehzahi

Beiriebasaius

i
04 SHIFT Taste: Anzeige der Bandgeschwindigkeit,

© GRAPHIC DISPLAY | Ausgangsfrequenz und Ausgangssirom (prozentuale Anzeige)
]_ | @ Funktionscodeainsisliung FREQUENCY . F

o1 oo ENENEERARE
CURRENT |

EREEENNNNEN

Sisuerkism menanzeige EINGANG

{dle jewails belegte Klemme wird durch Wl angezeigl
" mFWD | RT

mREV mR72

HHLD

Sleuerklemmenanzeige EIN- AUSGANG

(die jeweils belegis Klemms wird durch I angezeigy
02 mLw m X

moL 2

|FAR X3

3 RUN

O DIGITAL MONITOR ®  Funitionscodeanzeige
‘ ' SHIFT Taste: Schaitet auf den ndchsten Funkiionscodeblock

@-8 Taste: Funktionscodewahl im Funktionscodablock
Tasta: Funktionscoda AUF
Taste: Funktionscode AB

@ - Datenanzeige

] SET Taste:  Dalen anzeigen
A _ @-06 Taste: Datenandenung
Taste:  Datenwert AUF

@ Teste: Datenwert AB
SET Taste: Datenspsicherung (Stromabschaltung erst nach 5 Sekunden)
RESET Taate: Ruckkehr zur Funklionscodeanzeige

O QRAPHIC DISPLAY ® Funktonsanzeige
: SHIFT Taste: Schaltet auf den nichsten Funktionsblock

-8 Taste: Funktionswahl im Funktionsblock
Tasts:  Bewegt Cursor nach oben
Tasts: _ Bewegt Cursor nach unten

Programmlerstatus

® Datsnanzeige
SET Taste: Daten anzeigen
A 8 Taste: Dutendnderung
Teste:  Daterwert plus
® Taste: Datenwert minus

SET Taste: Datenspeicherung {Stromabechaltung erat nach 5§ Sekunden)
RESET Taste; Rilckkehr zur Funidionscodeanzeige _

QO DIGITAL MONITOR Fehleranzeige
OC1, 0C2, OC3, OV, LV, OH1, OH2
OL1, Emt, En2, En3, Err4,

[ -]
r Rickstelitasts: Fehleranzeige Gachen
Q GRAPHIC DISPLAY ’ Anzeiga der AusiSserbedingungen Anzeige der Fehlermsidungen
§ ' : FrequenzF = XXX Hz O=LV |eizt
Strom | =XXa -1=0V . vorher
SpannungV = X30CY SHIFT -2=0C1 2malvorher
Temperaur = XX'C -3=0H2 3 malvorher

9



8. inbetriebnéhmeNVarnung
8.0 Sicherheitshinweise

8.0.1 Warnung
WARNUNG

Beim Betrieb dieses Gerdtes treten Span-
nungen dber 1000 Voit auf, die zum Tode
oder zu schweren Kdrperverletzungen fihren
kénnen. Beim Arbeiten am Gerdét ist duBer-
ste Vorsicht geboten. Befolgen Sie deshalb
unbedingt die nachfclgenden Wamhinweise:

* Nur qualifiziertem Wartungs- und In-
standsetzungspersonal ist es erlaubt,
das Gerdt und Teile daven in der
Funktion zu prifen und zu reparieren.

* ‘Beim nomalen Beirieb sind
deckungen an ihrem Einbauort zu L
lassen und Schaltschrinke sind ge-
schlossen zu halten.

* Nach dem Abtrennen des Gerates
vom Netz steht der Leistungskreis zu-
ndchst weiterhin unter Spannung
(Zwischenkreiskondensator). Die Ent-
ladezeit kann metrr als 5 Minuten dau-
ern. Vor Beginn der Arbeit muB die
Spannungsanzeige CRG erloschen
sein. Wird dieser Hinweis nicht beach-
tet, dann kénnen schwere oder sogar
tédiiche Korperverletzungen die Foige
sein.

* Wenn es notwendig sein soilte, daB
bei Inbetriebnahmearbeiten am einge-
schalteten  Gerat Messungen vorz
nehmen sind, so berdhren Sle w& -
rend dieser Arbeiten auf keinen Fall
elaktrische Kontakte. Halten Sie stin-
dig eine Hand volistindig frei auBer-
halb der elektrischen Schaitkeise. Ab-
genommene Abdeckungen sind sofort
nach den Messungen wieder zu mon-
tieren,

* Benutzen Sie keine meBtechnischen Ausriistungen, die im beschadigten oder defekten Zustand
sind. Wird dieser Hinweis nicht beachtet, kénnen schwere oder sogar tdliche Kdérperverletzun-
gen die Folge sein.

* Bei Verwendung eines Oszilloskops ist dieses zur Potentiaktrennung und zur Vermeidung von
Erdschieifen Gber einen Trenntransformator zu versorgen. Stellen Sie sich auf eine isoiierte

(EGB gerechte) Unterlage und vergewissem Sie sich, daB diese nicht geerdet ist, wenn Sie am
singeschaiteten Geréat Inbetriebnahmearbeiten durchfihren.

EGB = Elekirostatisch gefahrdete Bauelemente

—10~— B




* Wenn Sie am angeschlossenen Umrichter oder an der Zuleitung zum Umrichter arbeitan, mug
der Netzhauptschalter oder der anlagenseltlge Leistungsschalter mit einem VorhangeschigB in -
der AUS-Steilung gesichert sein.

*  Alle Arbeiten am Gerét und dessen Aufstellung mdssen in Ubereinstimmung mit den nationalen
elektrischen Bestimmungen und den &rtlichen Vorschriften durchgefiihrt werden. Dies schilet
mit ein, daB der Umrichter ordnungsgem&B geerdet wird, um sicherzustellen, daB sich kein frei
zuganglicher Teit des Umrichters auf Netzpotent:ai oder irgendeinem anderen geféhrlichen
Spannnungspotential befindet.

* Der Benutzer ist dafiir verantwortlich, daB der Motor, der Umrichter, der sventuelle Transforma-
tor und andere Gerdte nach den anerkannten technischen Regeln im Aufstellungsiand sowie
anderen regional giltigen Vorschriften aufgestellt und angeschiossen werden. Dabei sind die
Kabeidimensionierung, Absicherung, Erdung, Abschaltung, Trennung und der Uberstromschutz
basonders zu bericksichtigen.

- Werden dle Umrichter nicht geerdet, so kdnnen auf der Oberfliche der Gerate gefahrliche
Spannungen auitreten, die tddliche cder emsthafte kérperliche Vertetzungan oder erhebliche
Sachschéden zur Folge haben kénnen. .

* Wahrend samtlicher Arbeiten missen die EGB-SchutzmaBnahmen eingehaiten werden ( siehe
Kap. 8.02). Bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr der elektrischen Zerstérung von Baue!emen—
ten und damit der Funktionsunféhigkeit des Umrichters.

EGB-Hinweise

Elektrostatisch gefihrdete Bauelemente (EGB)

Grundsétzlich gitt, daB elektronische Baugruppen nur dann berihrt werden sollen, wenn dies wegen

daran vorzunehmender Arbeiten unvermeidbar ist. Vor dem Berihren einer elekironischen Baugruppe

muB der eigene Kérper entladen werden. Dies kann in einfachster Weise geschehen, da8 unmittelbar
vorhier ein leitfahiger, geerdeter Gegenstand beriihrt wird (z.B. metallblanke Schaltschrankteile, Steck-
dosanschutzkontakt)

Baugruppen dirfen nicht mit hochisolierenden Stoffen - z.B. Kunststoffolien, isolierenden Tischplatten,
Bekleidungsteilen aus Kunstfaser - in Berihrung gebracht werden.

Baugruppen ddrfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden.
Beim Lﬁten an Baugruppen ist die L.étkoibenspitze zu erden.

Baugruppen und Bauelemente sind grundsatzlich in leitt3higer Verpackung (z.B. metallisierte Kunst-
stoffschachtein, Metallbchhsen etc.) aufzubewahren- oder zu versenden.

Soweit Verpackungen nicht leitend sind, missen Baugruppen vor dem Verpacken leitend umhiilt wer-
den. Hier kann z.B. leitfahiger Schaumgummi oder Haushaltsfolie verwendet werden.



8. Inbetrlebnahme

8.1 Inspektion vor Inbetriebnahme '
~ Nachdem die Instaflation und die Verdrahtung durchgefiihrt wurde, priffen Sie die folgsnden
Punkts, bevor Sie den Frequenzumrichter sinschalten.
8.1.1 SchileBen Sle Verdrahtungsfehler, besonders im Hauptstromkreis, aus.
8.1.2 Vergewissem Sle sich, daB keine Drahtreste, Schrauben etc. im Frequenzumrichter blsiben.
8.1.3  Prifen Sie alle Schraub- und Klemmieistenverbindungen auf ausreichende Festigkeit.
8.1.4  Stellen Sle sicher, daB keine Kabelschuhe andere Klemmen berdhren.

[Sicherheitshinweis]

Messungen

_Fithren Sie keine isolationsmessungen mlscﬁen den Frequenzumrichiter- oder Steusrstromkreis-
Kiemmieisten durch. Schiagen Sle Kapitel 10. Wartung und inspektion beziiglich der Prifmethode
nach.

8.2 Testlauf-Checkpunite |
FGhren Sle den Testlauf bei niedriger Frequenz um_5 Hz auf sichere Art durch und prilfen die foigen-
- den Punkte. : B :

8.2.1 Ruckireie Rotation

8.2.2 Richtige Drehrichtung

8.2.3 Unnormale Geréusche oder Vibration im Motor

8.24 Ruckireie Geschwindigkeitserhdhung und -vemringerung

8.3 Wahi der Betriebsart
Bei der FVR-GS7 Serle wird folgendermaBen die Signalibertragungsmethode fir RUN/STOP und den

Frequenzsoliwert gewshit;

, RUNSTOPR BaMebautCodeeimmﬂun Frecuenzsinsietiung Betrisbaert Codesinateliung
* vt (IR Testn 1GEE
S el HEEH
’ Pt ocossre | 1B
¢ | Mommiemeaney BEER Taston HGEE
) (FWD, REV) | | ?S: :d; W .
ﬁ Dormmmnsooosmion | (162

m&m&&*& Fraquenzeinateliung sind E]_ﬂ m ilir obige Elnstellungen.

* e e s do Furitomecden wetoe[319] (37711 3]3] 315 (317 318 1

Wenn dsr Klemmleistenbetrieb angewendet wird und die FWD-CM oder REV-CM Klemmen
angeschiossen sind, lduft der Umrichter bel Netzzuschaitung nicht an, weil OH2 ausgeidst
wird. Um den Umrichter zu starten, unterbrechen sie alle FWD-CM und REV-CM
Verbindungen, driicken dis RESET-Taste und verbinden Sie erneut FWD-CM oder REV-CM!

—12— ;




8.4. Einstellung von Codadaten

Damit der Frequenzumrichter einschlieBlich Motor unter optimaien Bedingungen laufen, sind zusatz-
lich andere Einstelianderungen zu den zuvor genannten | :[5],[]6] notwendig.
Nachfoigend wird eine allgemeine Eridarung der Code-Einsteilmethode gegeben..

Codeeinstellungen | /|5| und | /| &}, mit den anderen Grundcodes

218 [, [T [11e) [A] 3] usw. vertraut

Einzelheiten zur Codeein stelluna sind in Kapitel 9 aufgefihrt. Machen Sle sich zusétzlich zu den

~

g8.4.1 Dateniinderung im STOP Modus

STOP Das Betriebssignai ([RUN] , FWD und REV Klemmaen) ist kompiett im
AUS-Zustand,

*  Die eingestelite Frequenz blinkt auf der Anzeige
HEEH

PRG Wechselt zum Programmierstatus EERE

-Andarer
lock . . o '
B SHIFT Funktionsblock riickt mit jedem Tastendruck einen Block weiter.
Derselbe l
Block

N\ 1N/ | Wahlt Funktion innerhalb des Blocks.

SET | Anzeige der giitigen Daten [2]2]5]7]

/\ \/ | Andert Datencode auf gewiinschten Wert

HEER
Speichert Datencode EEEH :

SET (Versorgung darf erst 5 Sek, nach der Speicherung abgeschaltet
' werden),

RESET Kehrt zum Funktionsblock im Programmierstatus zurick.

Andere
Funkilons-
anderungen?

Um weitere Daten zu &ndem, Vorgang wiederholen.

NEIN

PRG Beendst den Funktionseinstelimodus und kehrt zum Betriebsstatus

zurdck. -

im Kilemmieistenbetrieb und wenn die Klemmen FWD-CM oder REV-CM verbunden sind, lauft
der Umrichter bei Netzzuschaltung nicht an, Fehier OH2 wird angezeigt. Zum Starten deg Um-
richters [dsen Sle beide Verbindungen, dricken die RESET-Taste und verbinden srneut FWD-
CM oder REV-CM!
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8.4.2 Dateniénderung im RUN Modus _
Der Funktionscode kann im Betrieb von 315) bis ]ﬂl_il “bie | 5] und 1818] bis ge-
&ndert werden. Uberprafung von ailen Funktionscodes und Daten ist auch mégiich.

Dricken Sie die [PRG] Taste nach Beendigung der Dateneinstellung, wodurch Sie zur Fre-
quenzanzsige zuriickkehren,

8.5 Steuerschaltkreis AnschiuB und Bédienung

8.5.1 Werkssinsteilung

LY OL | FAR | RUN | FM | HLD | RTI | RT2Z | THR | Xi | X2 X3 | CM | CM

30A 308 ISOC, RST 8Xx FWD | REV Cl 8 12 13 CM CM

1 - |

* Diese Grundverbindung ist erforderlich fiir folgende Einstellung [:]5[23]. [6[2[

8.5.2 Allgemeines KiemmisistenanschiuBschema, unabhingig von der Betriebsart

L_
/
[+ ,
v | oL | FAR | Run| FM | HD | Rt | Rz | THR | xi | x2 | x3 | oM | oM
30A | 308 | 30c | RST | ex | PwD | REV | © ol oz | s | oM | ocm

* 30A, 308, 30C , . Wenn Alarm-Stop des Frequenzumrichters ansteht, wird das *c* Kontaktsignal aus-
gegeben. Dieses wird fiir den Alarmstromkreis bendétigt.

*FM,........Widfir externe AnalogmeBgerite benutzt, wenn sine Frequenzanzeige bendtigt
wird, '

*THR.,....... Ist vom Werk aus mit der CM Klemme verbunden, Wird auf den "b" Kontakt ge-
schaitet, wenn der Frequenzumrichter durch einen externen Alarm ausgeschaltet
werden soll (STOP).

* RST,....... Wird mit der RESET Taste verbunden, um den STOP-Alarm zuriickzustellen.

L = Wird mit dem “a" Kontakt verbunden, wenn wihrend normaiem Betrieb freier Lauf

des Frequenzumrichters gewinscht wird.
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8.5.3 Betrieb durch das Bedienungsfeld { |!|5/3{5])

Vv | OL | FAR | RUN | FM | HLD.] RT1 | RT2 | THR | Xl x2 | x3a | cm | oM

30A | 308 | 36c | RST | BX | FwD | REV | CI " 12
53 ;

I
Q o' S St SR

8.5.3.1 Die allgemeinen Klemmieistenanschlilisse werden in Kapitel 8.5.2 erklart.
8.5.3.2 Rotatlonsrichtung: Verbinden Sie FWD und CM fir Vorwértsrotation oder REV und CM fir Rackwarts-
rotation. '
8.5.3.3 Um die Frequenz zu stellen, wahlen Sie zwischen 3 Typen des Funktionscodes .
BEEEE [\] Tasten for digitale Einstellung
BGGEE AnschiuB eines Potentiometers 1 KQ, 1/2 W an die Klemmen 11, 12, 13 oder Einspei-
sung eines O bis + 10V Gieichspannungssignals in die Klemmen 11 und 12, wobei + an
Klemme 12 anilegan muB.
o HEE . Zusatzliche Einspeisung eines 4 bis 20 mA Gleichstromsignals in die Klemmen C1 und
11 und 0 bis +10 V Gleichspannung In die Klemmen 11 und 12 (12 ist +)
3.5.3.4 Folgend ein RUN Betriebsbeispiel. ([ /{5{3!5})

vorwais \ _ /—/—\

:
RUN STOP RUN FAN STOP

137 | CM cM™

] I 1 1
rickwasts E RUN STOP i ':
: : * \ 1 In :
: |
FWD EiN : : EiN
-CM , :
REV EIN
-CM

* Waenn FWD-CM und REV-CM beide EIN oder AUS sind, bawirkt dies Abbremsung bis zum STOP.

8.5.4 Betrieb durch Klemmieiste ( )

v | oo | FAR | RUN | FM | HLD | RTI [ RTZ | THR | X1 | X2 | X3 | cM | M
30 | 308 | 30¢c | RsT | Bx | FwDo | REV [ C1 { 1 | 12 ] 13 | om | cm
5 b ’ b
| N
o 0 ) e SR

8.5.4.1 Die allgemeinen Klemmleistenanschiisse werden in Kapitel 8.5.2 erkiar.

8.5.4.2 Rotationsrichtung: Verbinden Sie FWD und CM fir Vorwértsrotation oder REV und CM fur Rlckwarts-
rotation. :

8.5.4.3 Um die Frequenz zu stellen, kdnnen diesalben 3 Typen des Funktionscodes, wie in Kapitel 8.5.3.3, ge-
wahlt werden. ,

. 8.5.4.4 Foigend ein Betriebsbeispiel.




vorwarts

!
1
i
1
1

a
3
1
1
}
1
1
1
[}

1
1
1
1
1
i
$
|
1
1
]
]
-
1

:
rickwdrts i
FWO ON | 5 ON
~CM . -
REY ON ON
M -
* Wenn FWD-CM und REV-CM beide EIN oder AUS sind, erfolgt Abbremsung bis zum STOP.
8.6 Betrieb
8.6.1 Moehratufiger Frequenzbetrieb (Klemmen X1, X2, X3) S s S

Mehrstufiger Frequenzbetrieb ist mégiich bis zu 8 Stufen, I

u.vJoc.I#mlmnlm']uu{,]mrmlmlx;[xz[xalcu _
Im[m!mc|asr|ixjm|nev-[cu]t:]u‘z[ialmlc'u[}

o b

8.6.1.1 Die Einstellung ist fir die Betriebsart und fir die Signalart.

8.6.1.2 Metstufen-Frequenzeinstellungen sind wie folgt: [2]9] filr Mehrstufen-Frequenz 1, [3[ ] far
Mehrstufen-Frequenz 2, fir Mehrstufen-Frequenz 3, fiir Mehrstufen-Frequenz 4,
tir Mehrstuten-Frequenz 5, fiir Mehrstufen-Frequenz 6, fiir Mehrstufen-
Frequenz 7. .

8.6.1.3 Folgend ein Betriebsbeispiel. '

T

vorwarts

1
]
a
)
]

[
[l
1
+
1
'
[}
L}
]
b
’
|
]
i
i
]
]
I
1

]
]
1
I
)
1
1
1
1
i
]
¥
]

Speed 4 ad 5 Manual spe

|l
1
1
]
1
i
i
[
'
1
1
L]
)
1
f
“
1
1
]
t
t
1
1
]
1
i
1
1
)
¥
3
¥
1
1
1
1

-

Speed 6 S:peeu 7

peed 1:Speed2; Speed 3
]

Xt QN ON ON
-CM

ON

B D . S

X2
-CM

ON ON

X3
-CM

ON ON

FwD . ON
-CM

REY ON
-CM

ON = EIN, Spesd =Drehzahl, Manual speed = Manuelle Drehzahl
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8.6.2 Gestufter Beschieunigungs- und Verzogerungsbetrieb (Klemmen RT1, RT2)
Vier verschiedene Beschleunigungs bzw. Verzdgerungszeiten kdnnen von auien geschaltet

werden.
7
T 9
rLV oL FAR RUN FM | HI.DT RTi RTZ | THR X1 X2 X3 CM ™ -
A0A. o8 30c RST |, BX FWD REV Cl 1] 12 13 M CM
&3 T
¢ 9 e -

8.6.21 Die Elnstellung ist fiir dle Betriebsart und for manuelle Einsteflung.
8.6.2.2 Dle Einsteilungen sind :[[5] fir Beschleunigungszsit 1, fir Beschisunigungszeit 2,
o fiir Beschieunigungszeit 3, fir Beschléumguﬁgszeii 4, fir Verzogerungszeit 1,
fir Verzdgerungszeit 2, . fiir Verzdgerungszeit 3, fir Verzdgerungszsit 4
8.6.2.3 Folgend ein Betriebsbeispiel. ' ’ ‘-

{ acomamaon 1 | Accalention 2 ! Accelerton 3 ! Accsleration 4 :
i \ s |
[3 ¥ i 1
. : Decmieration 1 ' Decelaraon 2 1 w 3 t Owecaimmoon 4
Py i A ! Vi .
E' I: 1 L l: E v 1
RT! ! t : ON | : ! ; ON |
-CM 1 1 1o ;. o I ; !
H Vo : ' i '
Rtz | | Vo . \ | ON ‘.
_CM 1 1 1 ] [] i ] + H ' N
1 : |
FWD TN ! ON : ON : ON
-CM
.eleration = Beschleunigung, Decsleration = Abbremsung, ON = EIN
8.6.3 Pprozessablauf (Basischarakteristiken)
Prozessablauf kann erreicht werden, indem Stufenfrequenz- und Zeitschalter-Einstesllung
angegtichen werden.
v | oL | FAR | RUN | FM | HLD | RTI | RTZ2 | THR | x1 | X2 | X3 | cM | CM

A | 308 | 3oc | RST | BX | Fwo | REV'] © (| 12z | 13 {c™M | cM

8.6.3.1 Mit- kann Prozessablauf selektiert werden, Bei .E.E kann auf die Daten -
| - [E].BB] fe] und fafe] nient zugegrifien werden.
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8.6.3.2

stefit die Frequenzeinsteilung auf Mehrstufen-Freguenz 1 sowie die Rotationsrichtung und
die Baschleunigungs-/Verzdgerungszsit. -

3| &} steilt den Zsitschaiter fir die Mehrstufen-Frequenz 1.

3} /| stellt die Frequenzeinstellung auf Mehrstuien-Frequenz 2 sowie die Rotationsrichtung und
die Beschisunigungs-/Verzdgerungszeit.

3|21 steltt deri Zeitschalter tiir die Menrstufen-Frequenz 2.

3 5] steilt dle Frequenzeinsteilung auf Mehrstufen-Frequenz 3 sowie die Rotatlonsrichtung und
die Beschieunigungs-/Verzdgerungszsit.

stellt den Zsitschaiter fir die Mehrstufen-Frequenz 3.

- stellt dis Frequenzeinststlung auf Mehrstufen-Frequenz 4 sowie die Rotationsrichtung und
die Beschieunigungs-/Verzégerungszeit.

; steilt den Zeitschalter fiir die Mehrstufen-Frequenz 4.

l: stellt die Frequenzeinstellung auf Mehrstufen-Frequenz 5 sowie die Rotationsrichtung und
die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.

stelit den Zeltschaiter fiir die Mehrstufen-Frequenz 5.

E@stellt die Frequenzeinstellung auf Mehrstufen-Frequenz 6 sowie-die Rotatlonsnchtung und
die Beschieunigungs-/Verzdgerungszeit.

) stelt den Zeitschalter fiir die Mehrstufen-Frequenz 6.

stellt die Frequenzeinsteliung auf Mehrstufen-Frequenz 7 sowie die Rotationsrichtung und
die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.

stellt den Zeitschaiter fiir die Mehrstufen-Frequenz 7.

-

Achtung: Wenn Sle Im Zeitachalter-Anzeigemodus sind, benutzen Sie die SET Taste, um'die

Rotationsrichtung oder die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit zu éndern.

8.6.3.3

Im Bedienfeld-Modus | /| 5|5{J] startet die [RUN] Taste den Prozessablaut.
Die Taste beendet den Prozessablauf nach | STOP | Tasten Betétigung.

Die | STOP | Taste hilt den Prozessablauf kurzzeitig an.

8.6.3.4 Im Steusrkiemmieisten-Modus ( |{]5|2]!] }
FWD-CMEIN . Beginnt Prozessablauf
FWD-CM AUS : Erzwingt Stop des Prozessablaufs
REV-CMEIN  : Hakt den Prozessablauf kurzzeitig an

8.6.3.5 Betriebsbeispiel

1

vorwdrs

FWD

1
1
t
i H
1 ]
] 1
) 1
1 ]
1 )
i 1
1 ]
Speed § Speed?

[72]

peed 1 Spead 2 Spesd 3 Spesad 4 Speed 5

=

mer 1 Timer 2

Timer 3 Timer § ,T"mer 74

)

1

1

1

! 1
& t
t i
t 1
i ]
] 1
1 1
1 1
1 1
1 |
1 1
| t
I 1
) 1
| '
1 ]
' 1
L 1
1 i
1 |
1 1

i
1
]
Timer 4 :, Timer &
'
1

-CMi

Zoilablat-

1 0 0 0 0 047

signal (TF)

Zyklusablaut-

Speed = Drehzahl,  Timer = Zeitschalter _ _l

signal (TQ)

3# |m Betrieb ist die Mehrstufenfrequenz immer in der numerischen Reihenfoige 1 bis 7.




9. Funktlonserklarung
9.1. Funktionscode-Tabellen
GHAF!S%-!EE w- Funktion Anzaige - Ensialiung - Bereich | et | Wetser Bemeriung
9.1.1 Ersteinstellung . 7
00 : LED Dighalmonitor 00: Auspangsirequenz [Hd Witk mit SHIFT Taste wihrend RUNGTOP sbgenu.
= DETL MNTR ) . Selaldion 01: Ausgangssirom [A] (00 Wenn die SHIFT Taste bei elver max, Fre-
BRHC MNTR o 02: Ausgangsapannung [V} - o0 denzvon 50 Hz gedrioid wird, binit
03=Svndm0lﬂlzahll'rpngh_ dis Hz-Anzeige und dis Ausgangsirequenz
MTR SOUND 04: Bandgeachw, fm/min) | wirdd bie zur 3. Dazimnistale angezeigt,
FM CALIER Grafik Monitor 00: Frequenz, Strom Ausgangsfrequenz und -Strom (Sufe 1-10)
.0 Salaktion 01: Eingungssignaisiatus (1} - 00 EINJAUS {m : beisuchtet/aus
02: YO Signalstaius (2) EIN/AUS (i : baleuchist/aus
o2 | Motorgeriusch Raduktion | 00 bis 05 (Code) - 1 o3 | e-sufigok '
FM Klemmanausgang 00 bis 99 (Code) 100-atufig (ca. 8,5V - 10,3 V)
03 | Pegelsichung -
04 ‘Auiomatsche Drehmoment- | 0C: singeschaltet
® QUTO TRG _ M| Ventirkungsstsuering 01 auageechaitat - | w
'-:_'Eg E?ON? g5 | C-shmomentversibriung 00 bis 31 (Code} - 13 | S2-etuflg (00/01 varmin. Drehmomsntkurve)
Felnoinsisiung der 00 bis 08 /Code) ‘ .10-stufige Feineinsteliung fir jade
RUTG RCC 08 | Drehmomentverstiriaing = % | Drehmomentverstirkung (05)
Aurtom. Beschleunigunga-/ 00: susgeschaitet
07 | Abbremsungssteuerung 01: eingeschaltet - 00
08 Beachisunigungszek 1 0,01 ~ 360038 KW
% ACCEL 1 {Lch) 0.01 | .00 | 12008211
DE?EL 112TC Abbremszait 1 (LCD) 0,01 ~ 3600 § 0.01 | 6.00 | 12008 a11 KW
DATA P
Catenschreibachu
10 . - 00 Rickirage beim Lislerantsn
e Funkt Funktion Anzsige - Einatsllung * Berelch | S | e Bemeckung
9.1.2 Grundfunktionen
il Maximalrequenz . 00: 50 H 04 (Coda) bei Einstellu
u MAX Hz 01:80H: (Codelbe ™
BASE Hx 1 % :% z 1Hz 00 | {LCD) 0 -400 Hz
RATED U :
MTR POLES 04: frel iz
00: 50 Hz 02 (Cods) bei Elnsteliung
jp | Eckirequenz 01: 80 Hz tHz | 00
02: frel (H2) {LCD) 0 - 400 Hz
- Nennausgangsspannung 00: 200 V (400)" 03 03 {Code) hei Einstailung
13 - 01: 220 V {440) W fzz0v Y| LCD .
-022 200 V (450) 0-230
.03 frei (V) ri) [taaw)) 0V Einmtalung: kein AVA
Normala Motor 02, 04, 08, 08, 02: 2 Pol, 04. 4 Pol, 08: 8 Pol
M | Polzanl 10, 12 - G4 1 08: 8 Pol, 10: 10 Poi, 12: 12 Pol
15 Batriebskommando 00: Bedlanteidbeiriob
B PR COMMD 15 : 01: Klammisistenbatrieb - 00
Hz COMND 02: VerknOplungsbetrieb
ACC PTH Frequenzikommando 00 digital
H TRG BRK 15 01: analog (Spannung) - 00
(2: anal, {(S8pannung + Strom)|
Beschieunigungs-/ 00: knvear
01: schwache S-Kurve -
17 | VerzSgerungskenniinis P s 00
g | Normal-Hochdrshmoment | 00: Normaibramse - Q0
Dynamik-Bramese 01: Krafibremae
19 00: auageachaktet
1 Prozessabiauf usg - 00
® PTNOER ’ - 01 eingeschaet
RESTART gp | Wiedersinschakung nech kurz| 00: auageschaltet - 00
MNTR COEF zaitlgsm Stromauafall 01: singeschaltet
FUNC BLK Bandgesotwindigkeits- LGD) 0,00 - 200
2 | Ky {Lco) 0.0 | 0.01
. | Verwendets 0C: bis zur Grundfunition
22 Funktionsblocks 01: bls zur Standardiunktion 00
02: alie Funtionen
" ):400V Suie '
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Franict.

GW'S%’? | Funkdion Anzaige - Einstellung * Beraich| o028 | Wertastr| Bamerkung
9.1.3 Standardfunktion
2: 2 23 | Deschleunigungszeit 2 {LCD)0.01 ~3600S .01 { 10.0 Klemmen AT1 - AT2EIN * AUS
QoCEL S 24 .| 'Beschleunigungszalkt 3 {LCD)0.01 ~ 36005 0.0l | 15.0 | Kiemmen AT1- RT2 EIN - AUS
RCCEL 4 25 | Beachieunigungszek4 | (1CD)0.01~3600S 0.01 | 3.00 Kemman RT1 - RT2EIN - EIN
2-5 ) 26 | Abbremszeit2 (LCD)0.01~35008 0.01 | 10.0 | Kiemmen RT1:RT2EIN- AUS
DECEL 3 27 | Abbremsazeit (LCD)9, 01 ~3600S 0.0 | 15,0 Klemmen AT1 - RT2 AUS: EIN
DECEL 4 28 | Abbremszei 4 (LCD)0, 01~36005 0.00 | 3.00 | Kiemmen RTi-RT2EN-EIN
Pl 29 | Mehsfachgeachwindigkeitt | (LCD)0.00~400Hz 0.002 { 000 | Nur fr Prozessebiaut (19) Modus
 MULT SPDL Wahi Zaitschalisroliatelung 1 bis 7
TIMER 1 0 Zakachalter 1 (LCD)9.01~36005 - 10.01 000 | Bel Elnstalung des Zeitachalters
Elnatalicocs {Fotalionssichiung -
MULT SPD2 31 | Mehrtachgeschwindigkek2 | (LCD)0.00—~400Hz 0.002 | Q00 Beschieunigunge-jAbbremszed)
TIMER 2 - 00 : PWD- Baschisunigung/Abirentsurs 1
32 | Zektachaker2 (LCD)0,01~36005. 801 | 000 01| FWO- BeschisunigungiAbbrameun 2
X H Beschisunigung/Abbremsung
S 33 | Mehrfachgeschwindigkek3 | (LCD)0.00—400Hz 0.002 | 000 0 WD e re— ¢
TIMER 3 M | Zekschaitsrs (LCD}0. 01~ 36005 0.01 | 000 :gm;
- H Beschisunigung/Abbrems
MULT SPD 4 35 | Mehriachgeschwindigkek4 | (1.CD)0.00~ (00Hz 0.002 | 000 pubinsiog g 3
TIMER 4 Lty o e e 4
3 | Zekachalter4 (LCD)0.01-~-35005 0.0t | 000 Bt Badletehbatriot
u WULT SPDS 31 | MehrachgeschwindigkeR & | (1,CD}0.00~ 400Hz 0.002 | o000 o Taste : Sarvet Batried
3
TIMER S 3 | Zebechatees |1cD)o.01~36005: 0.00 | Qoo | on Teste: Lieciont Sucren
MALT o208 3 | Metrtachgeschwindigket 8 | (1.CD)0.00—400Hz 0.00i | qop |  FIESETTammEmmmbeion amwng:
TI
4 | Zekschalterd (LCD)0.01~3600S 0.01 | 000 z;‘of;“"" ber Kiemm/aistenbioak
i &1 | Mehrtachgeschwindigke 7 | (1£D)0.00~ 00Hz 0.002 | 0.00 FWO Kiommisiste:, Staried Betriab
N MULT SPD? RSTK !
TIMER 7 47 | ZedschalterT (LCD)0.01—-3600S 0.0l 0.00 srowingt Stop
4 Elsidrortischss Temperatur- | 00 : ausgeschaltat Bei Einstellcode 01
B ERCTRNOL (bedastre sachaltet
HLIMITER e iaix 01:eing ) 1% ® 1 LoD 30 bis 150%
LLIMITER Maximumb
M . sgrenzer {LCD)O—~100% 1 100
FREQ BIRS %
5 | Minimumbeglenzer (LCD}0~100% 1% 0
46 | Vorfrequanz {LCD)0~ 100% 1% ]
a7 47 mﬁm nat (LCD) 0~200% 1% 100
¥ FREQBAIN -
JUMP Hz 1 48 | Sprungirequenz 1 {LCDY0—~400Hz 1Hz ]
juﬁ HH'; § 49 | Sprungtrequanz2 (LCD) 0~ 400Hz 1Hz 0
50 Sprungfrequanz 3 (LCDIG—~400Hx iHz i
5l 51 | Bemich Sprungirequenz (LCD)0~5Hz 1Hz 0
® JHYSTR
gg BRKBH qu:E 52 | DC (Qleichsyom) Bremse g: ’mL,' soess W'm - 00
DCBRK U
§3 | DC Bremse Anfangsfrequenz | (LCD)0—60Hz 1Hz Q
84 | DC Bramsspannung 0 10 15% {codal 1% 00 | 0.2 HzbelOC
] 55 | DC Bremazait {LCD)6.01~30S. 0.01 | 0.10
& DCBRKT
START Hz 56 | Starttrequenz {LCD) 0.2-60 Hz 1Hz 1 | 02Hzbetoo
I LIMITER " Bet Einsteticod
SLIP COMP 57 | Strombegrenzar 1% w0 afc‘;n) 30 bis 1;0%:
58 | Schiuptkompsnsation - 00
El 59 usnzhdhen-Erkennu {LCD} 0~ 400H 1Hz 50
% FDT Hz Freg " ‘ z
FDT HYSTR 60 | Hysterasle FOT und FAR Signa] (LCD}0~30Hz lHz 10
g-’_"l‘d géj’::s*" §1 | AUN Signal Endfrequenz | (LCD}0~¢00Hz 1Hz 0
62 | Ubarlast-Vorwamsignal (LCD)70-150% 1% 100




Funktions—

\urk tlons—

GRAFIKANZEIGE ~ {Fom Funktion Skt~ Funkbiom- Baten T | Sonstiges, LCD Anzeige
9.1.4 Komplexfunktionen
9.1.4.1 Anderung der Klemmisistenfunktionen _ .
) {52 X, X2und X3 | 00 [X1X3 Mehrstufendrehzahi (7 Stufen)
B X1=X2- - Klemmiaisten—~ -
a1 AHz 0,002 Hz Stufenaddition Externe Fi
HOLD FUNC 83 | funktionen X2 [WHz | 0002 Hr Suisembuition L Mﬂ&f&?&z&‘:@'
LU=0L-FAR 02 [X1  |Bi | OC Bramse Bromzseloklion
- {FWO /REY 00 [HW 2-0roht
64  |Xommonda boite | - (] DRY S-Droht 00
(3-0rokt Stmwanng) | 02 TM | Zydus Betriebsignal-Seiektion
LY, O und ' Funktion wird bestimmt durch
85 FARKqumm-;-m E"n LY | den Funitiomscada (58 vie 68) -
i Ausgongscode o 3 Bit ?Lm Wehrstufen—Zeiinchaiter
- g Code Auswoit (1 bis 7)
% 4 LY Klenmen~ | 00 |LV Unt ondl
B LUFUNC §| 68 |tunktionen nerspanmingssignd 00 | wenn die 3 Bit Codesusqode ge-
arwe e [ s Ly
FAR FUNC O Klemmen—- | 00 [OL Uberiost—Frihwarnsignol - - -
§7 |fumlonen o a rwchngsip | Q0| FAR Hemmen aisgegeom.
02 P Untersponmungs— oder Nesstortsignal Entsprechand gesetzie Werte
FAR Klemmen— | 00 {FAR FromrenzgisichhveR~Erkennungasignal werdw ignioriert.
68 | funktionen o T|. Frequenzidhen—Erkanungmignal 0
. 2 . Umiormer Stopelgeel (MM Signel Unhairung)
RUN Xlemmen—| 00 [RUN Fraquenzumiormer RUN Signd
» RUN FUNC 69 |funkbonen o 14 Endsignal ja Stule bal Musierbetrieh | 00
FM FUNG o 02 TO | Endsignal jo Zyidus bei Musterbelried
emmen— | 00 "jFM Fraquenziberwachungssignd (andlag)
70 | furictionen ol AP | Stomiberwochungssignat (ondog) | %
9.1.42 Maste-Slave-Funiktionen
7 7 xnd’giw 00. - ~ | Master Umrichter Slave- Umrichter werden
b I S o | | EETE
te - - ot
16
Anzahl 00 Anzahl der angeschicssenen Einschlie8lich Mester
72 mﬂ;‘:, 10 - - | Slave Umiormer am Master 00 | konnen 16 Umrichter
Gerite 15 . angaschicssan werden,
b Vernipiungs-| 00 Abgeechaitet ;
B LINK MODE modus o B — | Abgeacheitet
INPUT SEL NO. | 73 2 | - ~ | Individuelle Verknipfung 00
SELECT 03 - - Kommando-Verkntipfung
RUN Kom Bedienfeid AusschiieBlich
. 74 |9 E.rqubr:m 0o _ _ 00 Master- Umrichter
bel Verkniip- o Klemmieisten beachten Sie 1502
Umnrichter 00 Arschiug von bestimmien Ausschiieilich
75 Qarits Nr. to Ceriiten oo | Meater- Umrlohter -
15 - -
16 Alie Qerdte -

71—




D e .

9.1.4.3 Wahifunktion

GRAFISCHE | rune Soreties,
’ fone Furikiion Anzeige - Einstailung Daten Wartmein-|
ANZEIGE | 328 - Bereich - s LCD Anzeige
7% e | Bnslungtlr | 00~99 smm-mw' Beachien
B ACR GAIN % Srambugrenzer 2 ms&m:wz i Flllmﬂfﬁl,.w
OPTION 2 . Reserve 00~99 Slahe Saschreibung
OPTION 3 i % | dar Optionen
CPTION 4 78 Resarve 00--99 .
il
x| Pesarve 80~99 ® T
9.1.4.4 Verkniipfungsfunktion
GRAFISCHE  [fumiorw| Datonein- |___ Funition abing
ANZEIGE siakung | Furloions- T gander Faniore Oaten ) LED Arasige
P : —
eers bt i
CODE ot
B OPR MODE % N werden
' Normiatbetrieb
“‘""‘3:,.’““ 3_ . Slave wird durch He
R | |3 T——
== 8 é Master —
% Mwmw (mit
oodes 71 - TS5,
i Coney o
0l Pﬂm trinb sind keine Para-
metarilbertragungen zum
Slave N
m_mwm-)




9.2 Funktionserklarung

8.21 Ersteinstellung

1 - allnlal B
EODOm= B0 -
FREQUENCY FREQUENICY
ENRERARREER EHENARERNE
CURREMT CURRENT
HEEANBENERER EREEREENAR

n I : T

iedts \9H b -
FREQUEMCY FRERUENGCY
ERNEERRANN GEERIERHNNDR
CURRENT CURRENT
IEEAEEERNE EEBEEEANED

I_lif'i i

!u ey W
FREGUENCY
ENEENERAED
CURRENT
EREREERERNE

In jedem Anzsigemodus kann die Anzeige durch.
Betatigung dec SHIFT Taste geandert werden.

EREAVEREY

— ||Fresuency 1
INNEMENERY SERNENEMAN nisasagnan
CURRENT CURRENT

SRANAREEEE

FREGUENCY

CURRENT
BENREERERE

mit SHIFT um eine
angazeigt.

warden. in dlesem Fall wird aine

Blalafafe-

4+ _ +
eeaubseen|| < |[saERdENEia]| «— |lsbENRERAEa
CURRENT cUkRENT CURNRENT
RAASENEEER EEBEEENAEN EARREARUMNE

Zur Ablesung der Frequenz kann die Anzeige

nach rechis

Zsh?llnks nicht -

)

Funkticnacode Anzeige Funktionserkidrung Werkssinsisliing
= Nach der Stromeinachaiiung oder nach Beendigung
C}[P 3 des Progremmse kann die 7 LED Segmentanzaige
! ’ {4 Zitemm) der Anzeige geéndert werdan,
B DETL MNTR : wird die eingeatelits Frequenz (H2) wihrend
BRHC MNTR STOP und die Ausgangsfrequanz (Hz) wahrend RUN. ST
MTR SOUND iojojo] 0000
FMCALIBR
LED Digitsimonitor EEEH Ausgangsstrom (A} Anzeige des akiuaelison Werts ‘
HEEH Ausgangsspannung (V) Anzeige des akiuelien Werts
BEEE Synchrane Drehzahi {fpm) = [Ujmin] Anzsige
R Eﬂ Bardgeschwindigheit (mimin) Anzeige

__.23._.




Funktionacoda Anzeige Furktionserklirung Werksainstailung
I il B Die LCD {Flissighristall-) Anzeige kann auf folgende
D I v """ " d‘elAnze(:gernodio&m-)wmwotdenmn
n"l‘a n|n ) M 11{] m'
DETL MNTR ul i luly Auqmpfmquwz@&).mwmomﬁﬁ).emtbchegnzage. L4 I Ul
¥ GRHC MNTR '
MTR SOUMD EHE ! Steusriiemmisiste Monitor 1
FMCALIBR
Stsuerkiemmieiste Monitor 2
Grefikmonitor gl:alel
Seteidicn D i o o
LJ Lt L)
FREGUEHNC aLyv BX1
IIIIIIIIII +WOL gxz2
CURRENT BFAR ®X3
llllllllll ERUN
E i "l' :'_
L U - -
BFWD HRT!
BREV HRT?2
BHLD
1) 100%-Anzeige entspricht eingestelltsn
max, Frequenz {Funition }
2 100%-Anzsige entspricht dem Umrichter-Nennsirom
3) Stausridemmisistenmonitor EIN angazelgt durch i
' AUS = chne Anzeige
oo Ji=
: Das vom Motor erzeugte Gerdusch kann gedndert G EJ:D 3
DETL MNTR werdasn.
GRHC MNTR 3 :
B MTR S0UND ( Wihien Sia sus 8 varachiedenan Arten, abhingig -~
FMCALIBR von den Betrisbsbedingungen
Motortonreduldion S
I - Disse Funiiion regullert dle S flr das
B 3 : v M= EEE mmwm M Klemmieiste. ]
— f o 8,5V B B:B 5
BETL MHNTR | Innerhath dieses Bersiches
BRHC MHTR 9]3]9]3] + karn die Auideung 1/100 ssin.
~ MTR SOUND ca 10,3V
B F CRLIBR
Anpessung des -
FM Klammisistenausgangs
M O—
em O O
—_




Funktionserkiérung

Eingsachaltet
Nerzogerungsbetrieb)

Funktionscode Anzet Werksainstallung
H - "Raguliert sutomatisch de Ausgangsspan

B ‘—{: s - S Bevionbadinrang et rung darmit sie

¥ AUTO TRQ EIRIEIE Wert Betriel mit Drah terhdhunge G Ll“'G B
men || el | S
T Ewmmmwmq

Armatiechs SIUNUNG -

der DrehmomentarhShung

] i ko Bammummdmodmm

[] 55 = e | vor: dar Belastungsart, Motortyp,

Fir recuzlerte Drehmoments nC

RUTO TRE o
B TRQBOOST clslal ] = Sl ] 3
TRR FINE
RAUTO ACC 2]5]5]2] Schwewch
. hummmhmg { l
EHEEIR Stark
i - - Wetwn dar Drehmomentwert 5 gosatzt
B : P m’ﬂmd«w.nmosu:aﬂ ueingesbllwuden = E"” =
numﬁa' AEEE zs. Der Drehmomentwertist 35| | | gesstzt R
TRR BOOST '
8 TRQ FINE 7
AUTO ACC f Stark v
Feineinstsilung der 12l615]3
an_momuﬁuhﬂu’ag _ T
- _ 0505
10 Stufen {
0504
, ol |
‘mBal " Bestimmt automatiech dia Beschieunigungs-/Verzigenngazni,
o n v abhiingig von der Belastungskenniinie QD2,

Wh_-\ﬁ alnd 3 Saekunden und 1 "hr
wors | | EEE @ EEL —
TRR FINE m"’“"( scasgermgsont

B AUTC ACC
Autom, Besohlsunigungs-/
srzlgerungesteueung . ‘




Funktionscode Anznige Funktionserkiirung Waerkseinsteliung
1) Far ‘ |
B 2} Nicht mbgl. wenn akt Wisdersinachaitong nach Netzaustail
2[810[ 1] oder swombegrenzung [ST] 3] 1] qewbit et
3) Nicht mégl. bel S Zelt Beschieunigung/Verzdgerung
BRERNBEEE
; N Elnatellung ist mogiich Innerhalb 0,01 bis 3.800
DB. v - . % w | Sekunden gemisd der Lastkenninie (GD3). Rraiwl -
B e Ig_:=
B ncceL - -
DECEL 1
DATR PRTC ; §.00 } 800
' Eirmtellzeit Einetstiaufidsung t
Beschisunigungeazait 1 001 - 899s | oo1s
000 ~ 99.%0s Q.1s
'1 1000 -~ 99905 1s .
1 -
{__}91 ¢ DS' . - 1000 - 3600s 10s mgl -
H oy Ml L4 1 IR )
.RCCELi o
DECEL o
DATA PRTC Rt 6.00 \ 6.00
S S
t
Verzigerungazeit 1 Wird gewihit wenn RT1-CM und RT2-CM getrennt sind. 128 =11 kW
I [T it Dadon, die nicht gedndart wesden miissen, kénnen
P v geschitzt werden. .
N Zu A geschiltzier Dalen setzen Sie sich bitte S
DECEL 1 , mit hrem Lisferantan in Verbindung. —
W DATA PRTC
Datormchutz




9.2.2 Grundfunktion

=
]
51
[w|

—-
Wenn auf 0 V singestsilt, wird die Spannung in
Abhéngigkeil vom Spannungeeingang susgegeben.
Die Ausgangsspannung 1 bis 230V (460 V bel 400 V Serie}

- kmns In 1V (2 V) Schrittan eingestolit werden.

Ein hiharer Spannungsausgang sis der Spannungseingang
lat nicht méglich.

Funkiionscode Anzeige Funktionsarkiignng Werkseinstailung
I h " Staiit Maximaiwert der Ausgangsfrequenz ein
‘ ” v . . e
— BHEE " 50Hzmax ' el
B AKX Hz
BRSE Hz : () L
TR POLES L] sorzmax |
T [}
Mudmalfrequenz !
! nE 100Hzmax :
. Muximaifrequenz
nnm 120Mzmax - f
Zwischen 0 und 400 Hz. Dié Meximalfrequenz kann in 1
nnﬂ Hz Sciwitten geatelit werden, -
- Ein Motor, der fir Umdirshungazahien
H'Mbghdd'muubm it Fraquenzen, di
ﬁmuﬁmw’f’m e
» - .
e } - Do s vl Corgachvianen T oenen
Ausgangeienniinie,
P — 200
8 8ASE He ghiEEE 50Hz v ':
RATED V |
MTR POLES- 7 !
Eckirequenz _ |-‘|E’|3].‘| 60Hz ':
‘ Eckireguenz
Maximalfrequenz
BEEH Znachen 0 und 400}z Do .m;n
1) Einstailung gemaB8 Motorkerndaten
L 2) Ubarschrekung der Madmalirequenz ist nicht m&glich.
‘; :D 3 ":-:-_ Stelit die meximale Ausgangespannung ein
——— DEHE 2007 oo e Sperung 0O}
BASE Hz ' ' % ( 220V ]
WRATEDY o 1]3]8]¢] 220V wacw® E (380V)*
——— :
HEIEH 230V sov® !

—21—




Funktionscods

i

. Funktionserkiarung Waerkmeinateilung
. N G Die Anzahi der Motorpole wird in der Anzeige fir synchrone
{4 L - : Umdrahungazshl {rprm) singeetelt
MAX Hz
BRE e e -Pol Wik |
B MTRPOLES '
- BREE] 6-Pol Wickdung mmm gin 4.5l Motor
. HEHEE sroiwickng | { (G101  ERPM
#19] :[o] 10-Pol Wicklung
. 12-Pol Wicklung
o o - Von den folgenden 3 Typen kann gewahit werden: 7
[ " [Tslaa Bedientsidbetrisb | RUN | {STOP| Tasten =T
B OPR COMND V ] S'D L.
ioving H8En Kiemmieistanbetrieb (FWD, REV, HLD Gemmisisten)
H TR@ BRK ' ‘ :
Batriebsart i|5[£[8| Masier-Slave-Betrisb (Grugpenbetreit: Siehe Saite 54 - 57)
[ \ -~ Von den folgenden 3 Typen kann gewéhit werden:
ey v Digitsie ,
OPR COMND /i6lola Fistelind (L] Teste ;E:D B :
I:&cg%m nGEEn Aneioge Einsisilung (DC 0 - 10 V)
n TR AR DC 0 -10V) + (DC 4 - 20 mA
- REEeE Ansioge Einateilung { 07-1 V) +{DC 4-20mA)
Auchwern | 15101 2| Mester-Siave-Beirieb gewihit ist,
ist die Uberwachung der singseteliten Frequenz mégiich.
[ h el _ Von den foiganden 3 Typen kenn gewdhit werden:
LU ’ [1]7]alg] Linears Beschisunigung/Verzégerung (Abb. a) ——
1 B
EPRCL'!I*IND EEE Schwache 5 Kurve Beachlsunigung/Verzigenng (Abb. b) i LJ' '
M Acc PTH [¢]7]a]e] Starke S Kurve Beschiaunigung/VerzSgerung (Abb. o
H TR@ BRK '
Beachleunigunga-/
Veczdgerunge-
kenniinie

AuBer Furktion, wenn |7]7]0] | automatische
Baschieunigung/Verzogerung gewdhit kst,




Benutzan Sie die dynamische Bremse fir Belastungsn, dis
sinen schiwllen Stop erfordem, und schiiaSen Sie den
axternen optionalen DE Widerstand an.

.;FM Anzeige Funktionseridarnng Werkseinstaliung
— e e Cie fol 2 " )
i’B: it gm generatorischen Srememethoden kénren - B;mr—;‘
NEEA Standardremae dber intemen DB Widerstand (O L
i Hﬁm. Dynarmische Bremae Gber axternen DB Widerstand
Hz.COMND ! se
ACC PTH {optional) -
8 H TRQBRK " * Standerdbremaung Gber intemsn DB Widerstand erfoigt
bd“AmMu;:muhdbggHvﬁ.
Normai-/Hochdrehmoment * Dynamische Bremsung Gber externen deratand
Dynunbdnsmnuom RS . erfoigt lm gesamtan Ausgangsrequenzbereich.

<» i

I3

Zwischen Sin-/Ausschaitung dea Zeitschaiters fir

Selektiert
{ den mebrstufigen F

recuenzbeirish
singesieiit durch dle Funktionscodes . bh

jedes Gerdt gulisiet
200 V Serie

004 | 00B ] 015 | 022 { 040 | 066 | 075 |-110} 150 | 185 | 220
14|14 2 |35(|35] 8 L10]|14]20](20]24
400 V Serie
008 | 015 | 022 { 040 | 066 | 075 | 110 | 1650 | 185 { 220
oslinfi2|20(22|30134 43|51 58

2) Eine kombinierie Anwendung mit der
Strombegranzungsiunktion ist méglich

“E;r DP‘PRBT REIEAE Ausgeschaliet (Standard mehvstufiger Frequanzbetrieb)
NTR COEF BEIEHA Eingeacheltet (Mehraiuiiger Fraquenzbetreib d. Zeitechaiter
FUMC BLK - ‘
p gahe Funktionscodes bis bagl.
' e Selektiort Wisdereinachaltung und Betriebsauinahme nach
ED' v M. kurzzeitigem Stromaustall, EHIHD
L HEEE ' - Ui
PTN OPR {Chne Betrisbskommando: chponzxmiaﬂngr stoppt
& RESTART Mit Bstrisbskommandc: U
MNTE?ELKE EE“ = {Schaltet sich aut den frel laufenden Motor
o und macht weiche Belrisbseuinahme magiich)
Wiaderei '
Wiad nschaltung 1} EEH mub L!.I zuaétziich mdm:wa.g?&n:td
Netzaustail Die LU Beleuchtungszeiten in Sekunden sind unten fir




F ade Anzaige Funidionserkidrung Wearkeeinstelung
l .-~ Der Koeffizient K muitipliziert it der
E [ y e 2eigt m/min an. Angezsigte
- Auagangsfroquenz x 0.01
PTNOPR F Koelizie i Emummo‘m‘
] ﬁnggg Hzx0.01" bia 200 ist magiich,
FUNC BLK Ausgengsfrequanz x 200
i
Koefliziant cer Wenn das o clor K ritier
Bandgeschwindigkeit . 9090 ot maﬁm*ww x K grétler als
Hz X200 {Beisplel K = 200 bei einer Ausqangsirequenz 100 HZ
1oonxK-aoooo-.Anzdg.-
E E{ T E&m“wu&‘?&r&uwm”‘“g&q _
. v werden. - E E'm B
g:!l::TmmdoMogmgduw) WU
PTNOPR
RESTART BEHE U@W“"d":"""“ w""mw(m} - Emauw und
N FUNCBLK : |
Bis zur
tangardfunidionsanzeige >
Funidionecoceauswahi E ._s,nd Uberpraiury sind még&uh) Ensieliung
Funidions- -
2lelalé] arzeige(  [0]3] .~ Ensselung und Uber

—30— ;




Funkflonseskiiinung

§1

ry
Ly

Sirwislhung zwischen 0,01 S und 3800 S Berelch for
sntaprechende Lastbedingungen (G

0,01 -

D3) ist mogiich,
9,99 S: um 0,01 8

10,00 - 99,90 8: um 0,1 3

100,0 - 999,0 8: um 1 8

E

8 ReceL 2 - : 1000 - 3600 8:um 10 &
ACCEL 3 ] |, | Die Selektion der Beschisunigungazeit 1 bis 4 wird durch
ACCEL 4 l: 110021 | e ATY und AT2 Kemmisistaniombination durchgefnrt.

- w RT2-CM EIN RT2-CM AUZ
Beschisunigungszsit 2 ,
RT1-CN EIN Baschleyni- | Beschleuni-
qungsseit & | gungezeit 2
- RT1-CH ADS Basc! = | Beschlegni-
E ‘-I: T - ‘ i gungsze 23 gungszeit 1
v R 1 |: -
' __.....__E i * " *  Die Einatelizeit lat gisioh der Zait, die not-
ACCEL 2 " wendlg int, um vor Null die mex. Frequenz zu
P-QCCEL S bl A emelchen.. s
N e e :15 Og . {0 ble max, Einstelfrequenz)
o £ Zeigt Anderungszeit (Sek.} ble ( [7]2] | | Cirwabng)
Seachisunigungezeit 3 ) )
1 - f
E S' " - , fmax
S L I
' v -
RCCEL 2 -
ACCELY - 1
B ACCEL 4 ' 3'02
- ' <
WQ -t
Eingesteilts
Beschieunigungazeit

115,00
. S
t
o5 i<
] p (mis
TR
' 3.00
- s

—31—




Arzeigs Funitionearkiieung Waerkseinstaliung
= » w | Einstelung zwisohen 0,01 S und 3800 S Bereich fir - _—
EE. , v we= | erisprechends Lastbedingungsn (G0 ist mogich. E’ E: " -
e 0,01 - 9,99 8: ux 0,01 8§ R —
i i 10,00 - 99,90 8: um 0,1 s Fhroe
E 5: v = 10.00 100,0 - 999,0 S: um 1 8 10.00
s 1000 - 3600 8 um 10 ] S
W DECEL 2 : Die Selektion der Abbremazeit 1 bis 4 wird durch die AT | 3
DECEL 3 und HT2 Kemmisistenkombination durchgelGhrt,
DECEL,4 Xlammlsiste [ RT2-CM YN | RTI-CM ADS
EIN/AUS - .
Abbremszeilt 2 RTl-CM BTN teit 4 zeit 2 e R l o
E, o Tz RT1-CM AUS Abbrems— Abbrams- c U v
i v - z0it 3 zeit 1
S .
E “h i IE 15.00
b v e *  Die Einstalizeit ist gleich dar Zeit, die not- *
L &1500 wandig let, um von der max, Frequanz auf Null s
o - S sbzubremeen. ~ (max. Einsteliirequenz — 0) *
B DECEL 3 ngti«ndormgml(&k.)bh(_ Einstallung) L
DECEL 4 -
] D.‘.u--
883 v -
. Abbremszeit 3 E_T - ::. ¢ —
L T L H t max : 3.00
T ®
E Bf . 3.00 t
S
DECEL 2 t
.DECELS -t
DECEL 4 Eingeateilie
Abbremszeit
Abbremszait 4 '




Funktionscode Anzeige Funitionserklérung Workesinstalhng

8-stufigar Mshriach-Frequanzbetrist ist durch

1 o . y -

24 .o - . 29 ' -

X s wen| Sohaltung der Steueridemmen X1, X2, X3 | /19|0|0 L
3 Einstellung :

B MULT SPDL "B dar Aufl 7 5 00
mﬁm | i 10.30 Einstelung Bound , Hz
MULT SPD2 1 zZi. t

- Mehrstuliger
TIMER2 ¢ Soewdest | o |1 000~ | 10.00~ | 100.0~
Mahratulutyyesothwind giesit 1 Maximal 1.000Hz | 10.00Hz | 100.0Hz Hz 3 ’,: 'E :
3 I} i 3 H g, 60Hz 0.002Hz | 0.01Hz | 0.1Hz | —— -
] v __
‘ F 300Hz 0.01Hz 0,01Hz | 0.1Hz 1Hz .00
- HzZ
MULT SPD1 20.00 400Hz 0.02Hz| 0.01Hz | 0.1Hz | 1Hz £
TIMER 1 Hz _

[ ] 1;%;25;92 - [Zusammenhang von Klemmen und Mehrsiufen-Frequenz 1 - 7] 51 3: ‘5 -

Mehrawienguectwindiglit 2 Funiionscode| 16 | 29 | a1 | 33 | 35 | 37 | 39 | 41
M He e

13: v Mehrstufen- | Analog) Speed 11Speed 2 [Spead 3]{Speed 4 |Soeed S [Soved 8 |Soasa 7 li 0 gg

N — Frequenz Digital : T :
 MULT SPD3 X1-CM (OFF| ON |OFF| ON | OFF{ ON | OFF| ON

- TIMER 3 - : -
MULT SPD 4 X2-CM | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON et .
TIMER 4 X3-CM | OFF | OFF [OFF |OFF| ON | ON | ON | ON

Metratuisngeschwindigkeit 3 . - Spead = Geschwindigkeit l i 0.00

ﬁl a: [ 3 BL : Wrin E ON = EIN T Hz

3 Sl v -_ a_ OFF = AUS

: ~/ 30.00 &
MULT SPD3 Hz s-
TIMER 3 T

W MLTSPD 4 3 1
TIMER 4 - T :

a4 | | 5: L : i

S 1
™ e H TR ' {
I . 40.00 . ; :
Hz 0 e O O s s o

B MULT SBDS T XI-CM —

- TUERS V™1 1 1 7~ 0.00
I.LIIF&SEDS T - x2-CM 1 | 1 i 1 1 H ' | HZ
= . ]3 {1 v W H i : I 1 I f ] I_ t
... sinhratulengeachwindigicelt 5 a-cv = i

3 91 ww | [/ 50.00| |Fwo-cum l 4 oh (-

! v M- Hz -t -
MULT SPDS 0.00
lTIMERS Hz
MULT SPD6 -
3 9: v el 1) Wenn X1-CM, X2-CM + X3-CM alle AUS sind, erfoigt
TIMER &
Mehretuisngeechwindigkeit & . . clurch Tasten o. snalog d. DC 0- +10V, 4-20mA
. 60.00 .
g | |i=|| [ °0Re| | sewmtreaen [T
Eine hhers Einsteliung als die max. Frequenz durch

B MULT SPD? 2 iltdd'ltl:l,gdich

TIMER? g iz Ll
3 wenn | /]98] ] eingestekt ist, wird durch Zeitschaiter

und Mehrstufen-Fequenz betrieben.

~/ s80.00
Mehrstulengeschwindigikelt 7 | | -
rli AZ| | 4 wemn [G[3[0]0]singeetit, Betrieb duoh Mehrstu-
' fen-Frequenz. singestalit durch Klemmen X1, X2, X3.

.._..33_'




Funktionserkidrung

Funktiocnecods Anzeige Waerkssinsistung
g T - - '
3 Lt v Bi D: 1| wenn [{]3]0] 1] eingesteitist, ist sinin 7 Sotvittan
IMULT SPD1 '0 04 Uber Zeitschaiter gestauarter Mehifach-Fraquanzbetrieb
TIMER 1 l:_/ . maglch.
MULT SPD2 ! S rfoch-Frequenzbetriet _
TIMER 2 ‘ ] tlrir:.fM:Ithllrmanthz.md.)?s‘dufn&ﬁgl. ven L
' > ™ || Batrisbarsihanfoige ist Mebvstufen-Frequenz 1
3 EE -:- - E‘D D v Freanzzuo.Mdrl:!mfm-qumFu_l T Mefrstien- E
’ i 0.04
MULT SPD1 ' 5 E
TIMER 1
MULT SPD2 S g
8 TIMER2 ' Stufe
i : Stuts
— R I N
3 L": n:. ::" [ M - -‘ Siufe i : 5
: coOf=) " I
.nuuspos o yo .
TIMER 3 0.01 ' | \ j \ ' i 1
I'}?LPZ‘Qsibq' : s E";WTTkmE‘T‘mos: ﬁmar”!“r‘mo;iﬁmar: Times u'
— . 1 2 3 4 5 & 7=t
- T Timer = Zsitachelter
36 |i=
MULT SPD3 r
TIMER 3 [Funkilonscode der Flotetionsrichtung sowie
]l}‘?—nénsim Beschleunigungs-/Abbremszeit]
J Bi il Verwenden Sle die Tabelle unten, um per Coda die
! v Rotationerichtung sowie Beschieunigungs- und \
Abbremszeit zu bestimmen. -
MULT SPDS M
8 Toens | 9000
MMERSEDE Detencode m Beschieunigungazait « Abbremszeit
TI —— :
Zeitachalter § | | [8i] pvivoe [la] 11 [ofst | |
|t )
Lt ¥ | 118l HENRREEEN
MULT SPD3 a
TIERS 1 1al2] v 1] felal ]
MULT SPDS
W TIrERS NEGE [elsT T} [2lei 1]
Zeitsoraiter 8 . |
y o =t B W ATIE] A [ofal 1] lefsl ! |
g LT P07 | | 1o[s] HEREREEER
|| [o]s] HERRREGER
Zeltachalter 7
[ [&]7] HEREREEINR




Funktionseridarung

Weriasinstelhung

WmdlerﬁetshFuq.mzianmholnrodor

niedriger ist sls die wird
w%mmm

sgewalihit,
[Belapiai 1] Der Datencode ist EEEE

¢ . Shde2
¢
t | Stie1 i 1| sute
1
\ ' N\ Stute2
" ' ,
] ] q 1
— -t — =t
Funktionscods 08 Funiticnscode 09
Beschlauniguigszsit Abbremazeit
[Beinpiel 2] Dndenmod-ht
Stufe 1
1
1 i
]
]
]
—t
] )
1 1
] 1
1 |
1 ]
1 1
g 1 i
ey Stute 2
Funktionacode 09 Funkiicnscode 08
Abbremazeit Beachiesunigungazelt

[Zokachatter Einsteliung]
Ek'lbi-l\g Rotationarichtung und Beachieuni-
gungs-/ Abbremazeit muB der Zsitschalter gestailt werden,

Zeitschalter-Einsiallung| Aufidsung
0.01~9.99sec | 0.0ls
10.00~99.90sec | 0.ls
100.0~999. 0sec Is
1000~ 3600sec ‘108

Die am Zaitschaiter aingeatelite Zait llegt Innerhalb der Be-
/Abbremszeit, Wenn dsher die
Zait iakzar ais die erforderiiche Ab-~
bramazelt ist, wird mit dem nichaten forige-
. bevor die esingestelite Stufenirequenz errelcht iat.
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Funktionseridicung

Warkssinsteliung

Zeitschaiter Mahrstufen-Frequenz Betrisbsart
1) Badienfeld Betrieb
Die Tastfunktionen wercen wie folgt gadndert.

[RUN | Taste: Startat Betriet

Teste: Kurzzeiiger Umrichter Stop (Pause)

|RESETL"'r-uWu-qdasz-iwm
Nichew |RUN | Eingabe stectet Betrisb mit Stule 1)
* Die RESET Funktion lst nur wilhrend STOP méglich.
(Beiapiel 1)

Sute 4
Siule 3
Suie s
e 2
Shiee
Shule 1
' Stute 7
L -t
RUN
{Beispiel 2
by
Swhe? |
:
t |
]
! :
RUN | | sTop RUN
[Beiapial 3|

Olule 1

RUN STOP RESET RUN

~36— ;




Snist |

[P -

1 _,t
1
FWD r-'—]
ﬂ
Stule 3
Suule 2 Sule 2
Stule 1 ! Sule 1
|
!
-CM
RST
oM 1

{1) Wenn wihwend Zillechater-Betrieh dis RT1-CM, RT2-CM Idemmen
ESNJALIES ind, wind auf Beachisunigunge-iAlibremezek geschaitet

dumh u.

£2) Wenn wilhrend Zallachalter-Eatrish dis X1-CM, X2-CM, X3-CM IGemmen
EINJAUS sind, wird aut Mahriach-Frequent 1 - 7 geschaliet.

-3 B[ 6 6B BA BB &

DieZaiten f0r (1) und (2) werden baide vom Zellechaker gezihit,




Funidicrmscode Anzeige Funidionserkiérung Werkesinsteilung
' ‘Bel gewdhniich verwendetan 4-Pol Motoren ist
v N 'alg-wmhdmmanzbudm
H E " mogkah. | T
. 4{31818 Ausgeschaltet L{ H{U L
B ERCTRN OL i ( )
HLIMITER : ' | Beirieb (slskironiacher Ubsrhitzungaechutz)
L LIMITER LIH'U I} v wew
FREQBIRS . K_ Eneteiiberaich 3 bis 105 % {n 1 % Stufen)
h 100
Elskironisches Temparmstur- ! % Motor Nennsirom T 1~
Uberinstrelais Einstoliwert % = Kx Umtict N ot L{_‘J.u | : M

K = 1.0 (Wenn die Grundirequenz 50 Hz ist}
K=1,1 die Grundifequenz 60 Hz

; =

, B\
" A\

BB

9 0 % W @ 10 170440 149 180 200
- Lantiaicior (%]

—38— i




Funktionscods Anzeige Funktionsaridinng _ Waricssinsialiung
Uhmm.mmw'w . v _—
LI L{i o wird ais Prozenteatz [%] der Meximelfrequenz singestett. | L] L]} L —
! 4 Y LI L‘“ y e - ’,
ERCTRNOL - r tog
B HLIMITER - 100 | | Obis 100 % (um 1 %)
L LIMITER %
FREQBIAS
Meodmum Begrenzer
> ‘Hy wem L{ S: : =
L’ 5: v L‘f 5: v - 1
100% t—-—=~——-==~~ A 2
ERCTRN OL ‘L 1 obie 100% tum 1% | Begrenaer -
HLIMITER Lﬁ ¢ 1% § :
L= L LIMITER — § |
FREQ BIRS } :.
i min )
- viinimum Begrenzer - |/ Bagrenter :
. ﬁwmmx'
. — ’ Qibt eing Vorfrequenz ztr Frequenzainsteliung aus. —= [
R I Hb: |i=
X Y ' 4 wee | Elneteliung sls % der Meximuntirequenz J: -
O bis 100 % (Um 1 %
ERCTRNOL. o bm 1 . 0
L LIMITER 100% ,
B FREQBIRS )
Vorfrequenz '




~h
o

PEY

it

B FREGBARIN
JUMP Hz 1
JUMP Hz 2
JUMP Hz 3

Vi des

f Einstellsignal 100% —i Einatellsignal 100%

-rl&'kmgm%] [Verstiirkung 200 %]

<»*F

WHMHWFW’
mechode [1]510[1] [1]5[0]2] meaken.

«»¥

YA

FREQ GRIN
B JumMPH= 1
JUMP Hz 2
JUMP Hz 3

Sprungirequenz 1

EYY |

44a

il

FREG BAIN
JUMP Hz 1
B JUMP Hz 2
JUMP Hz 3

<»F
&

T
L0

<» ¥

Sprungirequenz 2

wl
U

<+ ¥

FREQBRIN
JUuMP Hz 1
JUMP Hz 2
BIUMPHz 3

Sprungfrequenz 3

—

5 1

<»F

il

B JHYSTR
OC BRRKE
BC BRK Hz
.DCBRK U

e

Der Frequenzsprung verhindert, deB sich: der mechanische
Lawtresonanzpunkt und die Umrichter-Ausgangsirecuenz.
dberlappen.

(3-ach Eineteliung fst mdglich,)
0 bls 400 Hz fum 1 Hz)

- ::::::I: Einatellung 2

————mpm ¥

1

f - IZIZIZ:LZI:‘.M:,

Von 0 bis § Hz sind 1 Hz Einsislispringe mégilch

w_-_ ———e 5?%= -
Einstedwert 50% S

«» F

il

C
L0

<> F

R

«»F

40— i




W Anzeige . Funidionsaridining Woerksainstellung
SE): Sl & Schalist DC Bremee einaus
. 52|88

- JHYSTR .
B DC BRRKE
DC BRK-Hz
CCBRKV

siefal:

M(luoymnmm

dnmmcmmnymm-amm)

§

~rAusgangsirequenz  —+Ausgangelrequ

54

«r i

i

JHYSTR
DCBRAKE
Bl OC BRKHz'
DCBRK Y

DC Bremse
Startfrequenz

54

<> ¥

11

— JHYSTR
© DCBRRAKE
DCBRK Hz .

- MDCBRKY

Bremsspannung

55!

«» ¥

BDCERKT
START Hz
1LIMITER
SLIP COMP

DC Bremsaeit

s]vic|o]

514] 15

der Stertfrequenz der DC Bremse.

Eineteliung
4 Obis8OHz 1 Hx).
Judoch bel 0 Hz beginnt das Bremsen bei 0,2 Hz

schwach

18 verachiedene Stiren

4 !DC Bremse sind magiich

stark

Bremestirie éndert sich gemds Motarkenniinie

Einstolung innerhalb siner Zellepanns von 0,1 bis 30 S st

mégiich Anpassung
Brwtelbereich Aufidsung
0.01—9.%9sec 0.0lsec
10.00~30.00sec 0.1lsec

~»Ausgangespanntng ~»Ausgangsirequenz




Fuidimtoodn Anzeige , ‘ Furictonserkiérung Warksainsteliung

o » we Shﬂmzhﬂmhuhﬂ:dmﬁuud\a&vm - '
SE: o LT Y ;......0,250Hzln1HzSd-rlmant == :
: - 0Hz (0,2 Hz Stert)
DCBRKT ) ,
M START Hz [ Hz | |y §§
1 LIMITER
SLIP COMP 50 Hz
Startfrequenz : T
- w | Sobeid der Ausgangastrom
S I « =g s | emeicht, wird automatisch die
I v - Y um
DCEBRK T 1T 150
START Hz lg %
B ILIMITER
SLIP COMP
15[7[al4]
Srombegrerz® HEER

‘unidioniernt nicht bel i
T e
Budiuiw—lmduﬁcbnn

mmmmwmmdum
gangasiroms, mwﬁs-wmmde

o0 | o 15 v e CHD

<» ¥

m
DCBRK T recuziert. L
STRRT Hz
ILIMITER ausgaachaltet (keine Schiupfkompensation)
M SLIPCOMP HEEE :
Sohiupf-Kompensations- ' eingeschaitet (it Schiupfkompensation)

E Ohne Schiupf- Mt Schiupt
kotmpansation

—  Drehmoment




Funktionaerkiining

Funktionsoode Anzwige Werimainsisihng
Y " : DnlNandchrFAH-CMKIunmenwlrdauagogm
59: Y - 59‘ .~ GQW dle Frequenzerkennung 59‘ .-
‘ LI | e T T '
BFOTHZ . : .
FDT HYSTR : &0 0 bis 400 Hz (in 1 Hz Stuien) | Eg
RUN FINSH z
OL WARN
Frequenzerkennung
0 bis 30 Hz (in 1 Hz Stufen)
ml i
Lt v 5 i .- g e
it y M- v
FOT H=z
W FOT HYSTR - 10 10
RUM FINSH f Hz Hz
OL. I6ARN »
7"~ und FAR Signel- : N
orase "
1
FAR~CM r [ ot
Mit EEEH wird das FDT Signsl wirksam.
y - Das EIN Signal der RUN-CM lammen wird swuagegeben, ,
E It e It il wmdoAumqmﬁbu‘d.HUNSlgnd Lo bl
I v E It v "= | Endirequenz steigt. - 0o ‘
0 bis 400 Hz (in 1 Hz Stufen} .
FDT Hz 0 ' 0
FOT HYSTR e He : H
B RUN FINSH
OL WARN
RUN Signel
Endirequenz
- v - | —— Das OL-CM Signal wird wenn der Ausgangs- -
6 E: 3 ten 5 E' " o=.| strom den Went des U 5 E: %
e ! v Gber 10 Sekunden Jbersisigt
1
FDT Hz 1_. 100 -/ 100
FDT HYSTR ! x 70 % bis 150 % um 1 % (Fir Umrichter Nennwert) 1
RUN FINSH L
B oL WARN
Uberisat- Frihwarnsignel

t

OL-CM
10%

[GA]3TG] wid das OL Signal wirksam.




9. 2.4 Hochfunktion (siehe Seite 57 bzgl. Frequenzeinstellung, Ubemachungsslgnal und

Funktionseinsteliungen bel Verkniipfungsbetrieb)

X1, X2, X3 Klemmen

613181 ¢]

Wahrend Betfeb mit Taste o, FWD, REV Klemtmen.

Wenn X1-CM E(let.wh'dda)\unmwzlnmr
Wenn X1-CM AUS lat, blelbt die Ausgangafrequenz fest.

Wenn X2-CM EIN ist, wird die Ausgangsfrequenz niedriger.
Wenn X2-CM ALIS (st, blelbt die Ausgangsfrequenz fest

Die sul/ab Drehzahidnderung wird durch den Einsisiiwert
der Beschieunigung/Abbremsung bestimmt.
1) X3-CM EINJAUS: wird ignoriert

2 Wihrend X1-CM und X2-CM gleichzeitiy EIN sind,
bieibt die Frequenz feat.

3 mwmmmmvm (

|

Wlﬂtlmmu’bﬁOHz.

5  Nurwirksam bdddﬁarqu.mm&utdhneﬂ\oda

116]a]o]

§ Ohne Batrisbskommando (RUN, FWD,. REV) werden
X1, X2 Eingaben nicit beachiet.

7 Tasten Eingaben werden igrioriert.

1
1
'
1
]
]
'
HE
1
r
I
1
1
]
]

O N s B s

Funkiionsiods Anzeige _ Funkiionserkiérung
E ) el B Durch Dataneinstell drei verschiedene Funk-

N v e Honen der Klemmen X szmmmm .

, 5 i

B %1-X2-%3 Elll o - il U

HOLD FUNC 315181 - X7, X2 und X3 Klemmen mogich.

Li-0L~FAR St o 1219} (3] 313

[3151(317] [313] 4[] fir Erzetettan 025

Funidion der Mehtfach-Frequerzbetrieb.




Funkiionesridiirung

Xi-CM

[Belepisi :os-h.mdld

1) Enstellung der DC Bremestie durch (G | |

3) EINJAUS der X2-CM und X3-CM Klemenen wird
| ignoriact,

4} Wenn wihrend der X1-CM EIN Periode kontinuieriich

Funktionsocds Anxsige Werksainsteilung
mit X1-CM = EIN: W Stop
mit X1-CM = AUS:;




Funktionscode Anzsige Funitionserdirung Werkssinstaliung
i - - Abhdngig von der Datenseisktion kann die HLD {Qemmen-
4y ot funktion aut foigende 3 Arten geéndert werden:. '
. o E LTIII"I M
L —XOX s[4lalol 2-Draht-Setrieb g o
B HOLD FUNC
LU-QL-FAR Wumchmmmhb( ygewahit ist, st
foigendas Steusrung magich.
FWD/REY Kaommando haiten -
S | Va N
nev 00— Tl A
o i
= —

| (eIl

Wenn FWD-CM und REV-CM gleichzeltig EIN sind, erfolgt
B:nn-uno.l-lwm-mmn-a-mbww-d-nlgwlct.

3-Drmht-Betrieb

Wern Idemmieisterietriab | Igewihit ist, st

folgende Steusrung magiich,

Wﬂg
FWO i 1 / g\
HLD LD i v i 1
- -cuf; ll: 1
L N i
REY ignorert | '
<ub n
Narbindung?) -4 p-tx 10mec
N .
wiota i |V Ve N
wle] 1IN
o = e R O A o
fhoH
o 1 0
3F
t& (0msse

1} Wenn HLD-CM EIN Ist und FWD-CM fiir mehr ais
10 ms EIN ist: Vorwirts,
ms:smE' S
und REV-CM lst EIN fir mehr als 10 ms: Riclwérts

- D-CM ist AUS: :

Das arate FWD oder Signal, weiches wihrend
siner HLD-CM EIN Paricds snkommt, hat Vorrang.

2) Fadla HLD-CM EIN ist und ein FWD and REV Signal
singegeben wird, erfolgt 2-Dret~-Betrieb.

3 Dar Beirisb startet nicht, wenn die FWD oder REV
SIWW;I:WM“




Funidioneetidinayg

Weriainatsiiung

§3lale]

Selekdion der DC Bremee durch En

mit X1-CM=EIN:  DC wilvend Stop
mit X1-CM = AUS:

§ [Beiepiel [S]3] :0Seianden)

RI-CM ]

1) Emhtmwocmm

{Wihrand X1-CM EIN lat und wenn FWD-CM EIN ist,
wird die DC Bremae zunicikgesiaiit.)

3 EIN/AUS der X2-CM und X3-CM Kimmmen wird
‘ lgnorert.

4} Wenn wilhrend der X1-CM EIN Periode kontinuierfich

Betriabekommandos b
? Blakriy Iﬂme(.Fm_




Funktionsoode Anzeige Fuidmwklirmq Warkseinstaliung
: - - Abhiingig von der Detenssisktion iann dle HLDIG.mmm-
E L—f, 4w mumsmm i :
EY00
W1 =R2=X3 541818 2-Dreht-Betish . w4
W HOLD FUNC
LU-0L-FAR Wﬂmchanlhtbdrhb( gewiahit [st, ist
folgends Steuerung mdgiich.
FWD/REV Karamando halien o
{30"“5‘ 3 g.
A —y
e W™
o !

Wenn IGemmisistenbetrieb { | {[5]0] | igewanit et tst

folgende Steverung moghch.

w-mng
FWO i I 7/ §\
worsinE R
HLD WO ] i E 1
o -cul; [l; 1
ot ) I i
- n
- -”-t:wmm
L LI - H
- a M
o = s S B O oo
mhoo L
P I
cl
+
ta Igmase

1} Wann HLD-CM EIN st und FWD-CM fr mehr als
10 ms EIN iat: Vorwiirts,
HLD-CM ist AUS:
und REV-CMist EIN
- D-CM ist

m-rrduoniunmm

it AUS:
Das ersts FWD oder Signal, weiches wahrend
siner HLD-CM EIN Periode sniommt, hat Vorrang.

3 FaﬂaHLD-GMIthmdanWDdeEVSW
singegsben wird, srfclgt 2-Drak-

%) Der Beirieb stariat nicht, wern die FWD oder REV
wmmdnofmm.




Funktionserkiérung

Waerkaeinstailung

s14lo]e]

Schaitet suf Zeltachelter-Geiriebsmodus.
Bei  [5[4]0[c][s]v]o] /]

Mit EE und HLD-CM ALIS, wird nach sinem
Bafrisbacykius zur ersten Stule Zurickgekehrt.

Mit HLD-CM EIN wird nach einem Cyclus die 7. Schaitstufe
aufrecht erhelten.

1) Et.urwkkunwenn Musterbetrieb seleidiert

Mit HBEE fst normaler 2-Draht-Belrisb, wie bei

glulalg] ke




Wern Emn Musierbeiriab gewéhit ist, wird ein

binkres Signal von dan LV, OL, FAR ilemman
ausgageben, mit gleichem Wert wie die 1. — 7, Drehzahl.

Dowhmahl

- 1|23 415(61]7
FAR jl1]ofti1{o{1]07/1
OL joj1|1{0oflof1})1
LV jo{otoj1}j1]1{1l

1=EIN 0=AUS

4
3 N s

: /0 TN
A
w1 1 1
ol 1 v [
LY ::[ 'R i

Furidionaoads Anzeige Funiiioneerdinng Werkesinsteiiung

E 53 - o %Wuw,mwaa'm 5 e

HLHZKS . Ausgergeaigrai der LV Worpme, . 676 Jd U
BLU-0L-FAR Aumgergeeigraldec OL Ketine (T2
LV, OL und FAR iOsmmen- W*FWW‘




Dsa Strombegrenzungesignal (CL. Signal) wird von der OL
Klemme susgegeben e ven

Funktionsoods Arzeige Furitionsaridirung Warkseinstellung
: - Die Funkiion der LV Kiemme kann auf foigends 2 Typen - -
E. Ef Y genchaliet werden. !
N 3 5 EEED
.ﬁﬁ . Des Unterapannunge-Signal (LV Signai) wird von der LV - —
LY Klemmen-Funition i
_____ \g= === =/ . 280 V' DC (440 V OC bel 400V Sevie
A - T‘."-'%'W“M
h LI | [] 1 ¢
Ly i_; t
Das LV Signal wird megegeben, sobald die Spennung
Mutmvw&mvmﬂgma
- 5161011] n-umw {OV Signal) wisd von der LV
ca, 410 VDC (810 V DC bel 400V
E A — TN Sareh oder mehr
(] E t
LV I t
Wann dar U sidiviert iat, wird des OV
Signal von der LV Klsmme susgegebat:, Das OV Signel
Alarmrickateiiung
s o et e (RESET] e
",l: _ 1o Die Funkiion der OL Kiemme kann suf foigende 3 Arten
—— terweinam bel (§[5TO[0 6 100
| g o Fone AEREE Das Uberlast Frihwamsignal (OL Signed) des Umrichters ’
“=AR FUNC
mvmderOLNmow Siehe




Funktionacode Anzeige Funktionaerklinng . Waerkasinstellung
' EEE Das Unisrspennungasignal (IP) wird von der OL Klemme
. Wiedereinechaitung ausgeschwmiiet ist.
g . 220V OC (440 V 0O bul 00V Sartet
BN AN A ..
L i HE—
| FWD-cM [~ ' !
odar LV AusiSeung oder RST-CM EIN

umvwmvochqmvm
) N 1 m_ AUB Pegei
_____ -+ =t B R - R S,
K ' i
[ L]
o L]
HE y
al [l - ]
i Normmalbetrisb
' Wikhrend Neustart

th
N
¢{ ;

LV FUNC
L FUNC
@l FAR FUNC

mem

61815]g]

Dle folgenden 3 Signalsusgaben konnen von der FAR

Das F ~Gieichheits-Eriennungs-Si
B e S Sl RS

Des Einsisilimquenz-Erkennungasignal (FDT Signe)
" durch dis FAR Klamme susgegeben. o e

Siehe E.l w Signaieinzetheiten
:::'q:lé:gdmm wid das Umkehrsignel (STOP

5] 1] | | wird der EINAUS Sigreipege! gaeteitt.

Des Umnicehr RUN Sigrsd wird ausgegaben.

580

2




Funktionscods

Funktionserkigrung

uy
=8

-y

Pl

# RUN FUNC
FMFUNC. -

AUN IGsmmen-Funidion

6]9]0]e

Dbqumden:iSngnalamgnbonl«:menanderHUN
Klemme gewéhit werden.

Das Umrichter Betriebssigned (RUN Si wird an der RUN
Klemme w ( el

Durch -
wird der EIN/AUS Pegel dee
Signals gesteilt.

(I —
H

nﬂmn Prozessablauf wird das Zeit-Ende Signal

(TP Signal) zum Zeitende jedes Zaitsciiaiters an der RUN
Klemme ausgegsben.

4

f
7

Amganq:froquinz
~

]
1
i
:
:
4 1
] 1 ]
) ]
) Ll
a t l
]

AUN ﬂﬂﬂﬂ

-] ~ 200msec

no.n

Bei Einstellung EEE wird kein Signal ausgegeben.

Bei Prozessablauf

+]sle]:]

wird das Zykius-

~ | Ende-Signal (TO Signel) am Ende der 7. Stufe an der RUN
Klemme ausgegsben.

Ausgangsfrequenz
an

RUN

= Z00maec

E;:dTOSlgndlﬂmﬁ:rtowoMobbdZdt- Bm




Spannungsanpassung erfolgt bei -sinstellung.

(Ein Strom, max. 1,5 mal Nennstrom, kann auf 6,5 bis
10,5 V Ausgangssignal eingesteiit werden.)

Funktionacoda Anzeige Funkticnserkidrung Werkseinsteliung
il bl B Es kann dmfdgm"zwd der FM Klem: .
[ v gogebm:nmﬂbawwfmmlgndevr?‘w:ém werde':em- -
- =Thl A gangsfrequenz wird an der FM Klemme (anaicg) ausge- T nrl
—— 7l5lalg] geben. LU U
B P FUNC Spannungsanpassung erfolgt bei E -sinsteliung.
Der Ausgangsstrom wird durch dle FM Klemme
FMKIemmen-Fanﬁm ﬂmmn ausgegeben. :

—52— ;




Funktionscode Anzeige Funktionserkidrung Werkseinsteliung
=" - BodtnmtdliFw*ﬂondurvMim Frequenz-
[ 5 umrichter bel Master-Slave-Betrieb. =
. g w-mandgiddum-mlmnrhdbdemlbenemppe l o
B NO. ENTRY A eingegeben werden, erscheint Err 4. .
TLUNITS ] #|515] | Master-Umrichter
N Slave-Umrichter Nr. 1
: §
richter Nr. §

i Son o | TS | Sqmimegee s et

(Alle Umrichter} m L;n;ddmmmmm immer von

j’ E : v - HEE mEi:un::orwwmww.n Umrichter (Master v

: S und Slave) -7, E: B B
NO. ENTRY : 5 ! !
P-L UNITS 712] 415! %u u.?é;;fﬁa« - w&wﬂﬂ
' Voohionsamen Uanctaer Wies —  Er4 arscheint

e e e

(Mawter)

- 3: T Wehl dee Master-Slave-Betriobe —

.. NK MODE EEE COn Mwm kng |9131518]) ] 3:8 U
LI : g !
INPUT SEL
NO. SELECT- ﬂmn A heit |

— HEEHE individuelle Ubawacru\qsvad(mpfung Kommando-

(Alle Umrichten [7[3]2]3] + Vedmipfung ~ SET - [g]2[XIx




Funkfionscods _ Anzsige o Funktionserkiérung ' Waerkaeinstellung

= L . . v
| v Einsteiiung fir Mester (fiir Master-Siave-Betrisb notwendig) —,’L{:B
g LK ooE R Wahit Schritistelle fir Mester 1502 (Verknipfung)
INPUT SEL Betrisbssteuerung
MO. SEZECT EEE RUN/STOP (iber Bedienungsfeid
o Ko ﬂgn RUN/STOP iiber Kiemmieisten
bel Maat-r-st.w.-actrsol::i
(Master)
4 Zum AnschiuB einzeiner Umrichter -
L INK MODE EEE i
INPUT SEL |
@ NO. SELECT En
(mmt')" sl s | Alle Umnrichter
B E: T Wahit Master-Slave-Betriebestatus aus 820
. ﬁ BITS 8|2100 Normalbetrieb
OPR MODE Dis Klemmieisten Dams.ﬁnngd:egu:d Tasteneingaben
des Masters werden an die) (s) Gbertragen.
. Der Stave fiiht RUN/STOP épq’dcnenganéﬂ dem
Slqnnlubctragm%b Master-F ommandos durch.
im Master-Slave- )
_ Die Umrichter Nr. wird mit der Funktion 75 fesigelegt.
Emn ' Parameter COPY

Die Funktionseinstellung des Slaves wird am Bedienfeld
des Masters durchgefliht.

Die Umrichter Nr. wird mit der Funition 75 festgelegt.




Mdgilch wahrend Betrieb oder Stop

9.3 Storungsspeicher

ON

Woechsel zum Programmodus

SHIFT |.

OFF

DIGITALMONITOR

BELH

GRAFIKANZEIGE

DIGITALMONITOR

[ [a]#le]

GRAFIKANZEIGE

Andert sich, wenn

F =60.00Hz die SHIFT Taste

I = 1.0A
V =600V
Temp. = 70°C

OFF !

! OFF

Zelt der Ausidsung.
(Hinwels 2)

{Hinweis 3)

werte angezeigt werden.

(Hinweis 1) . Bei grafischer Anzeige sind die Wi
Wenn eine Stérausidsung erfoigt,

Bei grafischer Anzeige fir Spannu
angezelgt. Bei Storausldsung zsigt

Wenn bei grafischer Anzeige die ges
angezeigt werden, werden die aktuel
zeigt. Wenn eine Stérausidsung erfo'lgt, und die Werte zur Zeit der Aus
angezeigt werden, kdnnen mit der S !

gedrickt ist

—
(-

0 = OH2 (current)
-1 = OC3 (time before)

-2 = Err4 (2 times before)
3 = 0V (3 times before)

erte fir F, |, V die aktuellen Betriebswerte.
sind die angezeigten Werte die Werte zur

wird die Betriebs-Ausgangsspannung
er Wert dle DC Zwischenspannung an.

icherten Fehier wihrend dem Betrieb
n Werte mit der SHIFT Taste an?e-
osung

FT Taste die gespeicherten Ausidser-

RESET | ON

PRG ON

ON =EIN, . OFF = AUS
—5§5—

Kehrt zum Funktionasmodus zurtick

Kehrt zum RUN/STOP Modus zurlick, wenn der Funktionsmodus beendet ist.




9.4 . Funktionseinstellung fir Uberwachungssignal bei

Master-Slave-Betrieb
' Dateneinsteilung
Funktionscode Bemerkungen
Master Sta\(e
15 00 oder 01 - Bedlenteid- oder Klemmisistenbedienung
71 00 01 ~15* Einsteliung der Umriohismummer
s der Anzahi der
72 00 ~ 15 - angeechiossenen miottor
73 %2 02 - | Uberwachungssignaiwahi
9.5 Funktionseinstellung fir Master-Slave-Betrieb
Dateneinsteliung
Funktionscode Bemerkungen
Master Slave
15 02 - Betriebswahl
16 00 oder 01 oder 02 —_ Frequenzmonitor
47 0~200% 0 ~ 200% Prozenteinstellung
71 00 01 ~ 15 *1 Einstelfung der Umrichternummer
der Anzahi der
72 00~15 — i mor
73%2 03 - Betriebswahl
74 00 oder 01 — Bediended- oder Kemmisistenbedient !
75 16 — Wahi alier Umrichter
a2 0 — e

Nach Einstellung der Folgeantriebe stellen Sie den Master-Umrichter ein
* Stellen Sie die Slaves von der Nr. 1 aufwarts ohne Uberspringen.

*2 Stellen Sie den Funktionscode 73 nach allen anderen Codes.

—56—




10. Wartung und Inspektion/Warnung

10.0 'Wartung und Inspektion
10.0.1 Warnung

10.0.2 Hinwelis

WARNUNG

Dieses Gerat enthélt gefdhriiche elektrische Span-
nungen und steuert drehende, mechanische Teile.
Tod, schwere Kdrperverietzungen oder erheblicher
Sachschaden kdnnen die Foigen sein, wenn die
Anweisungen in dieser Betriebsanleitung nicht
befolgt werden.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an
diesem Gerét arbeiten. Dieses Personal mu mit
allen Wamhinweisen und den MaBnahmen ver-
traut sein, die in dieser Inbetriebnahmeanieitung
fir das Transportieren, Aufstellen und Bedienen
des Gerdtes gegeben werden. Der erfoigrsiche
und sichere Umgang mit diesem Gerat ist vom
sachgemaBen und fachgerechten Transportieren,
Aufstellen, Bedienen und Instandhalten des Gera-
tes abhangig.

HINWEIS

Eine ..Abschaltung Gber ein externes Hauptschiitz
oder Abschaltung Uber den Hauptschalter trennt
den Umrichter vom Netz

Mit diesen Funktionen kann jedoch nicht sicher
gestelit werden, daB der Antrieb sofort steht und
keine Restspannung mehr an den Ausgangs-
klemmen und innerhalb des Gerédtes ansteht. Ins-
besondere hat der Zwischenkreis- nach der Ab-
schaltung noch eine lebensgefahriiche Restspan-
nung. Nach dem Offnen des Geréts Warnschilder
beachten.
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10.0.3 Wartung und Inspektion

Damit der Frequenzumrichter storungsfrei léngere Zeitabschnitte [8uft und damit keine Probleme
auftreten, solitan nachfoigend beschriebenen Untersuchungen durchgefiihit werden.

<Sicherheitshinweis>

Fdhren Sle inspektionen nur durch, nachdem die Stromzufithrung
_unterbrochen wurde und nachdem die "CRG" Leuchte erioschen ist.

Isolationspriifmessung

@ Wenn Sle eine externe Isolationsprifung durchfiihren, idsen Sie alle Klemmieistenverbindungen
zum Frequenzumrichter, und legen Sie nie eine Testspannung an den Frequenzumrichter.

@ Falls Sie die Prifmessung am Frequenzumrichter selbst durchfiihren, dann nur am Hauptstrom-
kreis gemaB dem Schaltbild unten. Fiihren Sie die Prifmessung nie am Steuerschaltkreis durch.

@ Wenn Sie am Steuerschaltkreis einen Dauertest durchfiihren, verwenden Sie einen Tester mit
hohem Widerstand und keinen isolationsprifer oder Summer. '

Prafschema

Stromzuleitung

10.1  Inspektionsteile

Tester

<

Wb eommem

Frequenzumrichter

4
= GND (Pg)

Erde

Priifpunkt Fehierart Prifobjekt Fehlerbeseitigung
NM' . ) ’
sorgung Innerhalb des zuldssigen Bereichs (170V - 253V o, 323V - 506v)’| Anpassung der Netzversargung
Ut"‘e?‘;":"ug;' Innerhalb des zulGssigen Bereichs (~10°C - 50°C)
Bedingungen . .
s Luft Zultssiger Bereich (20% - 90% RH) Nach Erkennung der Ursache:
feuchtigkeit | 1. ondensation fFrost Anpassung on die festgelegten Grenzen
Vibration | Innerhalb der zuldssigen Grenze (0,6G oder weniger)
GerBusch | Gerbusche von Kihiliftern etc. _ ,
Setzen Sie sich mit lhrem
Geruch | Brandgeruch Lieferonten in Verbindung
Andere Staub Stoubansemmiung auf Khirippen, Kuhiiaftern Sdubern durch Ausblasen
Stoubansemmiung -on Schalttofel mit Pressluft
Verbinder | Lose Verbinder Verbinder befestigen
Schrouben | Lose Schrouben Smrduben anziehen

+ 400V Serie
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10.2 Periodischer Tellsaustausch

Dle Standzeit des Frequenzumricﬁters Ist abhéngig vom Installationsumfeld und von der Laufzeitiinge. Wenn er
im Dauerbetrieb innerhalb der eriaubten Grenzen betrieben wird, haben dle gewdhnlichen Elektrolytkondensa-

toren eine Standzeit von ca. 5 Jahren und dle Kihiidfter von ca. 3 Jahren. Es wird jedoch empfohien, dag diese
Teile ausgetauscht werden, bevor sie versagen

10.3 - Mespunkto und MeBgerite

Well dle Eingangs- und Ausgangsspannungen und -strdme des Frequenzumrichters hohe (harmonische) Fre-
quenzen haben, kann die Wahi von faischen MeBgeraten zu groBen MeSfehlern fGhren. Bei Verwendung eines
MeBgerates zur Stromerkennung wird bei niedrigen Frequenzen der Meffehler gro8 sein. Verwenden Sie aus
diesem Grund ein MeBgerat, dessen MeBbersich maglichst dem zu erwartenden MeBwert entspricht.

Mesggeritetypen

MeSort ‘ . Einfochmessung .| Prdzisionsmessung
Spannung ' Prifer ' Oreheisen—Voltmeter
Eingong | Strom ' Stromzange Dreheisen—Amperemeter
Leistung | | .— Elektrodynamisches Wattmeter
Spannung| - Prﬁ‘fer Gleichrichter—Valtmeter
Ausgong | Strom ' Stromzange Dreheisen-Amperemeter
| Leistung . — | Elektrodynamisches Wattmeter

MeBbeispiel (Ort und Gerat)

3-Phasen Strom —O

Frequenzumrichter

O —
G2

zum Motor

(W)
N

Ioree!

| I 1 ! I 1
MeBgerétetyp

£E ¢ L
fo. ] E._ 8
8 £ 5, g3 g
£ 3% £ 3 &3
£ 2 s E s £ £E
s g 35 2 %
T T us %é wms
52 53




11. Fehiersuche
11.1 Sghutzfunlcﬂonen

Sohutzfunkticnen . |Funktionseridérung Anzsige | SchutzmeSneme
Uberstromschutz Schiitzt den Umrichter, wenn Uberstrom oct @ Stoppt Umrichterausgang
hurzzeitig den eingesteilien Pegei oc2 @ Freler Ausiauf des Motors
erreicht, oc3 ® Gruppensiarm (1c} Ausgsbe
OC1: Wahrend Beschleunigung @. Das Alamsignal wird intem
bis zum Alarm-Riickstell-
OC2 - Wéhrend Abbremsung signal gehaiten.
o ®
OC3:  Wahrend konstanter Drehzahi
Schutz gegen Bel momentarem Stromaustail oder Unter- - Ly Umrichterausgang wird gestoppt
kurzzeitigen spannung unter 15 ms wird der Betrieb
Stromausfall unterbrochen. Bel léngeren Pericden
wird der Umrichter abgeschaltet.
Unterspannungsschutz | Wenn Neusiart nach kurzzeltigem Strem-
ausfall gewahit ist, wird der Betrieb
automatisch wieder aufgenommen, nachdem .
der Strom wisder aniiegt. ]
Uberepannungsschutz | Diese Funition schitzt den Umrichter, wenn ou @ Stoppt Umrichterausgang
die Uberspannung (generatorische Uber- _ @ Freler Auslauf des Motors
apuru@donUb.npammgs-Sszm’t @ Gruppenalarm (ic) Ausgabe
emeicht, ) @ Das Alarmsignal wird intem
N bis zum Alarm-Ricksteil-
Umrichter-Uberhitzung | Erkennt Frequenzumrichter-Uberhitzung, OH1 signal gehalten.
vexursacht durch Uberlast, defokten . ™
lufter, Gberhdhte Umgebungstemperatur etc.
Externer-Thermo-Schutz Als extemer Alarm stoppt es den Ausgang, wenn OH2 - ZUSATZ -
des Thermo-Relals des DB Bremawidsrstands OH2
verbunden mit den THR-CM Klemmen von EIN - Wenn das Netz ein-
auf AUS gehen. geschalitet wird und
- die FWD oder REV
Elsktroniach-Thermische| Filihrt Motor-Uberiastschutz aus, wenn kein - oLt Kiemmen im Kiemm-
Uberiast externer thermischer Uberlasischutz vorhanden ist. leistenbetrieb  ver-
bunden sind.
Einstelifehier Anzeige, wenn inkompatible Funktionscodes Ermt - Wenn die STOP Ta-
gewahit wurden, _ ste im Klemmieis-
tenbetrieb gedruckt
Kommunikationefehler | Anzeige, solange unnormaie Bedienfeld-Kommu- Em2 wird.
nikation besteht. - Wenn der Program- ||
mierstatus abge-
DSP-Fehler Anzeige bel irgendeiner Fehifunktion des End : schaltet wird nach-
internen DSP bel éxtemer Stérung oder geEe dll(el FWD odler _
Uberhdhter Umgebungstemperatur. emmen Im -
- : Klemmieistenbetrieb
Verkniptungsfehier | Anzeige bel falscher Anpessung zwischen Err4 eingeschaltet wur-
gestailiem Funitionscode und tatsachiicher den.
Verdrahtung wihrend Verinipfungsbetrieb.

(Hinweis 2)

(Hinweis 3)

Wird die : durch einen Schutzschalter, der auf der smmeumam instaillert Ist, unterbrochen, st
folgendes zu beachien: Wenn die Schutzfunktion aktiviert wurde und das gnal gegeben wurde, kann das Signal
intern nicht gehalten werden, wellderUmnchterdmnkehe Steuerspannung hat.

Hﬂdmolmmnuudo

Benutzen Sle dle RESET Taste des Bedienfeides oder schaiten Sie die Steuerkiemmen RST-CM ein, um so die
unnormialen Stcpb.dnomosn Zurickzustellen.

Die letzten 3 thlennddungen werden gespeichert. Infonnaﬂonen Gber dis Fehlermeidungen werden auf der

MSE andem sich jedeamal, wenn die SHIFT Taste gedriickt wird (eimal vorher ~» zweimal vorher
Fahlethbﬂn&llman sowie Fshierbedi n (Frequenz, S Strom, Innentsmperatur des Froquonmmdduers)
werden auf dem GRAFIKMONITOR mgezeng gegt. (Froqu panning.

Um den Umrichter zurﬁckzustellen, schalten Sie alle Startsignale (FWD REV, RUN etc.) ab und
driicken die RESET Taste.
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11.2 Fehlersuche
11.21 Warnanzeige

Anzeige Chackpunkt Korrekturma8nahme
oct @ Eingangsspannung innerhalb zuldssiger Grenzen , , . . . . Anpassung der Spannung
@ Ausgangsleitung kurzgeschicssen , ., . . . . . ... ... isclation der Ausgangsieitung
L lsolationspriifung des Motors
@ Richtige Drehmomentverstarkung . . . . . . . . . . . « 4 Anpassung an richtigen Wert
@ Richtige Beschisunigungszeit , , , . , . . Veringem Sle die Beschisunigungszeit
GAUBBIGOM , . . . v v v v s e e e e e Vergré3em Sis die Umrichtereistung
oc2 @ Eingangsspannung innerhalb zuléssiger Grenzen , ., . , . . Anpassung der.Spannung
@ Ausgangsleitung kurzgsschicssen , , , . . e e e e e s Isolation der Ausgangsisitung
Isolationsprifung des Motors
Q@ RichtigeAbbremazeit . , . . . . . . .. v 000 e Verldngem Sie Abbremszeit
@AUBOOBIM , . . . v v i SchiieBen Sle DB Bramswiderstand an (Option)
. VergréBem Sie die Umrichterieistung
™ @ Eingsngssirom innerhelb zuldssiger Grenzen , , , . . . . . Anpassung des Stroms
@ Ausgangsieitung kurzgsechicssen e e e e isolation der Ausgangsieitung
lsclationsprifung des Motors
@ Platdiche Lastinderung , ., . . . . . ... ... . Vermeiden Sle piéiziiche Lastandsrungen
. ’ VergréSem Sle die Umrichterleistung
@ Auserdem , , . . . e e e e e e Untersuchen Sle Stdreinfiisse
ov QEMWMMhdbuésdgeannzﬁ ..... . . . Anpassung des Stroms
@ Richtige Abbremszeit , . . . . . . . ... . ... . Veridngem Sle die Abbremazeit
QAUBeIdOM . . . . . v e e e e e e SchileBen Sie den DB Widerstand en (Option)
OH1 @ Umgebungstemperaiur innerhalb zulassiger Grenzen , , , .  Auf richtige Tempersiur sinstellen
@ KiihiiGiter in Betrieb (Gber 1,5kW) , , . ., ... .. ... Tauschen Sie den Liifter aus
@ Last grdBer ais eriauble Grenziast , . , . , . . .. . Verringem Sle die Last
VergréBem Sie die Umrichterieistung
OH2 @ Richiige Verdrahtung zwischen THR-CM , , , . ., .. ... Neu verdrshten
@ Thermisches Uberiestrelais susgidst , . . . . . . ..., .. Vertingem Sle die Last
@ Dausertest zwischen externer DB Bremseinheit . , . , Umgebungsiemperatur berichtiger/
Kemmen 12, . , . . . i i v v i v t o e s e o s v e niedrigere Bremsiraquenz
@ Umgebungstemperaiur des Umrichters in erieubten Grenzen ,  Auf richtige Temperatur einstelien
' mamuwmmginmdnlbwésdqoremnien ...... Anpassung der Spannung
@ istMC,FABgeachiossen ., , . . . . .. v s v 0 s s o s SchileBen Sie MC, FAB
@ NichtengeschicsssnePhase . . . . . .. . . ... ... Berichtigen Sle die Verdrahtung
@AUBOIOBM . . . . . . . v i e Uberprifen Sie die Leistung des Netzanschiusses
oLt @ ist elekironisches Temperatur-Uberiastreieis richtig gestellt , ,  Wechsein Sie das thermiache Releis
@ Leatist groBer als die eslaubte Grenziast , , . , , .. . . . Verringem Sie die Last
Ermi @ Berichtigen Sie die Funktionscodewshi , , , . ., ., . . . Uberpnifen Sle den Funktionscode
En2 @ stérquelle inder Néhedes Umrichters , , , ., , . .. ... Entstormasnahmen
En3 @ Unnomale Umgebungstemperatur . , . . ., . . .. . ... Temperatur berichtigen
Emrd QRichigaVerdrahtung . . . . . v+ ¢ v et v s v s o o s s Verdrahtung und Funktionscodeeinsteliung far
Vcrkm'.'gpfmgsbaﬁebpnifm
(Hinweis 1) Der Motor wird angshaiten, wenn eine Fehlermeidung angezeigt wird, Karrigieren Sie dis Ursache des Problems gemas

(Hlnwols 2

ne

obige Tebelle, léoanlneimHﬁthellungmitder[RESET] Taste am Bedienfeld aus, nachdem der Motor steht. Uber
die Kiemmieisten wird der Alarm zurGckgestelit, wenn zwischen den Kiemmen RST-CM des Steuserachalticeises EIN ist.

'LV'Mrdumezdgt.'wemderMotueln-odervmgmthst Es zeigt nichts unnormales an.




11.22 Fehlersuchdiagramme
11.22.1 Der Metor lauft nicht

!

NEIN NEIN
Ladelampe an? FAB geschiossen? SchileBen Sle FAB
R Al D ,
Prifen Sle RST -~ NEIN Liegt S an den Stromaustall, offene
Rackstellkiemmen - Ricksteileingabe AUS? Kl:gtnmen RS- i"? Phase, FAB Stérung |
NEIN - l B TR A
Prafen Sle die " Entweder FWD o, REV | Frequenzumrichter-
FWD, REV Klemmen ist EIN? prr:bsubm r
| JA
- JA JA
Lisgt Spannung an {st Motorverdrahtung Defskiar oder
den U,V,W Klemmen? richtig? » | blockierter Motor
| NEIN
NEIN NEIN ]
Frequenzeinstelking Exteme re-
0 Hz? S quenz gestsi
_ 1 JA L A \E NEIN
Anderung d.Frequenz- Verdrahtung v. 11, 12, N Verdrahtung
sinstsilcodes. 13+ Ct rlofgﬂg? berichtigen
| ) - -
12V Ausgang 0 - 10 V? NEIN Ansioger Freque
" C1 Eingang 4 - 20 mA? _steller defekt - |
- | ¥A '
Frequenzumrichter-
‘problem
11.2.2.2 Der Motor l&utt, aber die Drehzahl andert sich nicht
Maex. Frequenzbegrenzer JA
R e
. | NEIN
Cberer/unterer Begrenzer JA Andem Sie die
eingeaschaitet? Begrenzereinsteliung
- 1.NEIN
Externe Analog- NEIN von NEIN ["Verdrahtung
[ Frequenz gesteilt? X1, X2, X3 richtig? . berichtigen
NEIN .ml nJAg L NEIN [Fing '
|, Verdrahtung . Ist die V von Alle Fraquenzeinstel- Andern Sle Frequenz-
' berichtigen 11, 12, 13 und C1 richtig? iungen verschieden? code-Einstellung _
: NEIN ' 1 — A
Analoger Frequenz- | Andem sich Spannungs- und
steller defekt . Stromeingabe zu 12 + C1?
JA | L
Bwhmawm JA Passen Sle Beschisunigung
zeit 2u + Abbremsung an Last an
NEIN | :
Frequenzumrichter
problem
11.2.2309r Motor i8uft nicht ruckfrel 11.2.2.4Der Motor lauft heiB
! ]
Waéhrend Beschieu- Vedéngem Sie B Stimmen Motor Spann-] NEIN Andemn Sie V/F
nigung/Abbremsung? _nigungs-/Abbremszsit "| ung und Frequenz? Einstellung
| NEIN . : R
Verg8em Sle Strom- ; T JA richtermotor
T e e b g o7 et
| NEIN 5 | Nein '

' GroB Motor und Umrichisrielstung ver- - . JA Laawaﬂvxurg. gro- |
g o v rBerm, So iuwlov:n , Uberiastung? Bere '‘Umrichterieistung
‘.g ——— [ NEN [Nen

.| Symmetris d. Umrichter- . JA
% Stérsignale in der P l&nsngem&'&l'—" Motorprablem
N anelogen Eingabe? _—L“[—‘anmm" mit anelog. - [ NEN
% ———  [nenN Frequenzumrichter-
[ Frequenzumrichter- | Pro® .




12. Anhang

121 Standardbeschreibung
Benennung . Spezifikation ]
FVR |FVR |FVR |FYR |FVR |FYR |FVR FVR |[FYR |FVR |FVR
-Frequenzumriohter-TYP  losa78s.2 | o0sa7s-2 | o1sares | emarss | 0406782 | ossars.2 | o7sare2 | 1106782 | 1806782 | tesare-2 | 2200782
EX EX (4 EX (4 EX (-4 EX (-4 EX (-4) EX (4) EX (-4) EX {-4) EX (~4) X (-4)
Standard Motor (kW] . 0,37 0,75 15 22 4,0 55 7.5 1" 15 18,5 2 X
Nennkapazitit KVA] *1 1,1 1.9 3,028 {42 6569 }95(10) |13(14) |18 22 (23) |28 @30) |33 (34)
© | Nennausgangsspannung [v} *2 | 3-Phasen AnachiuB 200 bis 230 (380 bis 460)
> | Nennausgangsirequenz [Hz] |0.2-400 _
- S
2 | Nennausgangsstrom (A] 3 [ses |sen [1es [17e0 [2503 [ss0s [s6@e |[s0pn |74 |o7ws
Uberiastatrom 150 % flir 1 Minute (proportionale Kenniinie)
§§ Nenneingangspannung 3-phasig 200 bis 230 V (380 bis 460 V) 50/60 Hz
§§. Eriaubte Schwankung Spannung : +10%  Spannungsungieichheit: innerhaib 3 %
D« Spannung: - 15% Frequenz: +/-5%
Steuersystam SinusfSmige PMW Stsuerung
Ausgangs-Frequenzbereich 0,2 - 400 Hz (Anhuﬂraquenz: min. 0,2 - 50 Hz, max. 0,2 - 400 HZ)
" | Frequenzschwankung Analoge Einstallung: mex. Frequenz +- 0,2% (bei25 +- 10°C)
Digitale Einstellung : max. Frequenz +/- 0.01 % (bei- 10 °C bis +50 °C)
Einstelking der Anaioge Einstellung: 0,02 Hz (bei max. Frequenz 60 Hz)
FrequenzaufiSsung Digitaie Elnsteilung : 0,002 Hz (bei max. Frequenz 60 Hz)
' 0,002 Hz (bel analoger und digitaler Einsteltung) *3
Spannungs-/Frequenz- Spannung: 200 - 230V (380 - 460 V) Spannung oder Frequenz
kannlinjen (V/F) Fraquenz : 0,2 - 400 Hz frei wéhlbar
Drehmomentverstirkung 32 Muster (quadratische Abnahme, einschl. 10-stufige Feineinsteliung), automatische Drehmomentswahi moglich.
Bmhhunlgt_mg&-/ 0,01 - 3600 s (unabhdngige Beschleunigung/Verzdgerung), liniear, S-Kennlinie (stark und schwach), automatische und
Verzdgerungseigenschaften mehrstufige BuqhhunlgungNorzﬁgemnq (4 unabhéngige Stufeneinsteliungen durch Kleammieiste und Programm mdglich).
B Wahl des Beiriebsgeriiusches | Das vom Motor erzeugte Gerdusch kann gedndert werden, um Resonanz zu vemmeiden,
Frequenzmeter-Regulierung Skalsneichung von extern angeschiossenen, analogen Frequenzmetsm (DC 6,5 - 10,5V).
Paramster-Speicherschutz Datenschutz zur Vermeidung von Datencode-Andssungen ist mégiich.
? Klammieistenbetrieb Betrieb mit Mehifachfrequenzen, mehrstufiger Betrieb, Verriegeiungsbetrieb und
Z ) Verhitnisbetrieb sind alle gleichzeitig maglich.
3 Bremsschalter Wahl der normalen oder dynamischen Bremse ist mdaglich.
;E Prozessablaut 7 unabhingige Stufeneinsteliungen méglich (Frequenz bis 400Hz, Zsitschaiter bis 36008
Programmbetrieb Auf Prozessablauf basierend: Wahi von 1 Zykius, Zykiuswiederholung, kontinuieriicher
Betrieb bei niedrigster Stufengeschwindigkeit ist maglich.
Neustart nach kurzzsitigem Automatischer Neustart nach Netzausfail ist méglich.
Netzausfall
interne Funktionen max./min. Begrenzer Bersichsgrenzen 0 - 100 % (1 % Stufen) der Ausgangsirequenz ist mdgiich
Voreinstsliung Die Hohe der Voreinstellung, die das Frequenzeinstalisignal enthilt, kann von 0 - 100 %
in Stufen von 1 % gesteit werden.
Verstiirkung Die Ausgangs-Frequenzverstirkung kann im Zusammenhang mit dem Frequenz-Soliwert
von 0 - 200 % in 1 % Stufen gestslit werden.
Frequenzsprung Eine 3-fach Sprungfrequenz-Einstellung von 0 - § Hz (1 Hz Stufen) ist zur Vemmeidung
: von schidlichen Vibrationen und Resonanz maogiich. .
Schiupfkompensation Der Motor bleibt trotz schwankander Last auf gieicher Drehzahl.
Strombegrenzung Ausgangsstrom kann innerhaib eines Bereichs von 30 - 150 % in 1 % Stufen gesteuert
werden.
Mehratufige Drehzahl Betrieb mit 8-stufiger Drehzahl ist mégiich. -
2-Draht, 3-Draht Der Betieb kann durch Dauerstop-Kommando (2-Draht Betrieb) oder Kurzzeitstop-
Steuerungswah! Kommando (3-Draht Betrieb) angehaiten werden.
Wahi der Klsmmenfunktion Jede Klemme kann auf 10 Funitionen gesetzt werden.
*  Nennkspezitit bel einer Ausgangs-Nennspannung von 230 V (460 V).
2 Eine h3here Ausgangsspannung ais die Eingangsspannung ist nicht mégiich. )
*3  Dis Ausgangsfrequenz wird in 0,002 Hz Stufen withrend Beschieunigung/Verzgerung geéndert (bei max. von 60 Hz).
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Benennung _ Spezifikation ,
Frequenzumformer— .- |[FVR |FVR |FVR |FVR |FVR |FVR |FYR |FVR |FVR |FVR |FVR
E 004G768-2 | 008G7S-2 | 015G7S-2 | 022G78-2 | 040G7S-2 | 085G7S-2 | 0O76G7S-2 | 110G7S-2 | 160G78-2 | 185G7S-2 | 2206782
Typ X EX(4)  |EX4 [ EX(4 |EX(4 | EX()  |EX(4) | EX(4) [EX(9 [EX(g | EX(4
generatorische 100K oder melr |OOX oder melr {100X oder mekr 40% oder mehe -~
Stowdord | Bremeung ) 1508 oder mebr ’(muw),(mmm)mwm (35X oder mety) | Kondersator—ROckkopplonge-Sremaung: 0% oder mabe
0C~Bremas Bremsirequenz 0,2 bis 60 Hz, Bremazeit 0,0) bis J0s, Sremusponnung O bis 15%
uit Ty Bromawiderstond " Bremawiderstond und Bremusinheit
optionclem
& [behd  igrehmoment ~ 130% oder mehr 100% oder mehr 100 oder mehr
Frequenz-Soliwert Frequenz-Elnstaltvarrichiung odar Sponnungsaingabe: OC 0 bis 10V (OC 0 bis 5V), Stromeingube OC 4 bis 20mA
® Qurch Anderung der Klemmisistenfunktion kinnen die Eingongsmoden wie folgt gedndert werden:
Zykius—Betriebskommenda, an-u-&ddllhn—/&bm instellung, OC Sremsi da, Verkndpfungseingob
4 | Eingangusignal (Kontokteingong) Vorwértskommando, Rickwdrt Salbstheitewohd (bei 3-Drohthelrisb), <°A::u:z:hwn‘w e Ims)
.9. mehrstulige Drdlxdlduunq (l—sluﬁq) mdn(uﬂg' Budiamlgngl—/mwldwtumg (4~stufig),
‘\; Leeriouf bis zum Stopl Aarm, Rickst 9.
0 ‘
i} Kontokiousgang | Gruppenclorm—Auagang (1 SchilaBerkontakt, Kontokteistung ist AC 250V, 0.3A; COS# = 0.3)
. Erreichung von Nennfrcq:mz. Ubuiutvumnoqm. Unterspanaung w&md Umtormerbetrieb.
Extemes Ausgangasignal Offener Karektur~ |  * Dles konn durch die Klermmiek Ander tion zu den foigend goben getndert werden.
usgong Endesignal von jedem Zustond/Zykius bel M\utmm-b Frequenzhéh g, \ mq.s.
Uberwachung der Strombeg g, Esk 9 von Untersponnung oder Neustort, Obersp g g
Abwirgschutz, Oberstrom, kurzzeitiger Netzausfall, Untersponnung, Oberspannung, Uberhitzung des Umt s, externe Probi
Schutzfunktion (extome thermische Ausidaung ele.), Malondberiost {slekiron. therm.), Einstelifehler, Kommunikationsfeier, DSP Feher,
Verindphungstehler, . Ausgongs—/Aenmisisteniarzschiul, Kurzschiud zur Erdung (Rir 4,0kW oder weniger optionale Funktion)
Fraquenzmeter—Ausgongssignal Ansiog: DC O bis +10 V (Einsteiibersich OC 6,3 bis 10,3 V) # Mt der Kk ' And funktion kann diese Kismmieists 30 ge-
'T- . &ndert worden, dad dea Augmwdomi der Wattmeteranzsige entspricht.
Froquenzmeter— | Dlgitolonzeige 4 Ziffem LED, 1 Ehelt pro LED
Ausgongssignal Grafikanzeige LCD mit Helligkeitssteverung
Betriebaonzeige Ausgangstreuqenz, Soliwertfrequenz, Ausgangsstrom, Ausgang, L Orehzahi, Bandg gheit
v . )
o ° Einstsiionzeige Angezeigter Funktionscode und Einstelidoten (siehe Badienfeiderkidrung)
[} =
]
'C‘ ‘:' OCl: Beschieunigungs—Ubersirom, 0C2 Abbrems-Uberstrom, 0CZ% (berstrom bei konst. Geschwindigkeit, LU: Unterspannung, OU:
q % Schutzonzeige Obersponnung, OH: Umformer zu helB, GH2Z extemer Alerm (externe Uberhitzung), OLl' elektronisch thermol (Motor (berlastet),
] ERRYL: Cinstelifehier, ERR2: Kommunkotionsfehier, ERR3: DSP Fehler, ERR4: VerknG pfungsiehler, Betrisbsbedingungen zur Zeit der
a Schutzmalinchme (4 mal, einschilediich Ausgangsirequenz eic.), Regisiratur der Schutzmolnahme {Anzeige der lstzten 3 Schutzmainchme.
Anzaige Vorhondene Signoie on den FWD, REV, HLD, X1, X2, X3, RTl und RTZ Klemmen werden ongezeigt
Lodslampe {LED) | Leuchtet ouf, wenn der DC Kondensator mit Sp q aufgeladen wird
Instollationsort lncen, unterhclh won 1.000m Gber dem Meeresspiegel, kein Kontakt mit agressiven Gosen, Oldbmpfen oder Sloub, nicht in direktem Sonmenticht
i Umgebungstemperatur =10 bis +50°C (entfernen Sie die Ventilotionsobdeckung wenn die Temperatur Gber +40°C lst)
€
g. Tempwohur toitfeuchte unter 90% RH (ohne Toukondensation)
v
: Vibrotion 0.6G oder weniger (in Obereinstimmung mit JS C0011)
Tronsporttemperor ~28~.4-89°C
Instollotion instoliation on elner ebenen Fldche mit externer Wirmecbfiihrung
Schutz/Kohisyotem el 4 | Vol geschiossener lftgekdiiter Typ (P40, Lifter nicht geschiossen)
co Cewichit 30 30 43 44 45 10,7 109 7 15,0 19,0 19,5
b : (38) (44 (4.5) (4.6) (9.3) (3,5) (12.9) {13,0) {16.6) {16.9)
Relols~Ausgongseinhelt, Kopiersinheil, Femnst gabatrieb mit Verldngerungskabel, Umf Kiemmisizton—Verbindungakabel, Verbindung
Optionen adopter, Fensteusrungs—Hedienfeld, Femsteuarungs~Anzeigetofel, T-Verbindungskarte, Stdrfitter, Wechsel Enmérungad i
Stromversorgungs—~Koordinoti AC-Drosseispule, Stromfuktor—Verb g AC-Dh ispule, Stromfiter, Funkenidscher, Sponnungestol —
kilar, Faststeller, Fraqu lor, Frequ Einstol g, Br "warm-idntnnd UCA Serle, Erdungsschiug-Erkennungssinheit.

(*1) Nenowerte sur Kr Kurzzsitbelostung
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Fig. 6 Beide Seiten Fig. 7 Fig. 8  Beide Seiten Fig. S
Type | FVROO4 | FVROOS | FVRO15 | FVR022 | FVAO40 | FVROS5 | FVRO7S | FVA110 | FVR150 | FVA18S | FVR220
Ansicht G7S-2_| G752 (4)| G782 (4)| G7S-2 ()| G7S-2 (4| G7S-2 (4)| G7S2 ()| G7S-2 (4)| G7S-2 ()| G7S-2 1| GTS-2 ()
vodewwen | Fig.t | Fig.l | Fig1 | Fig.1 | Fig.1 | Fg.4 | Fig.4 | Fig.6 | Fg.6 | Fig.8 | Fig.8
YR Fig.2 |Fig.2Fig.3) Fig.3 Fig. 3 Fig. 3 Fig. 5 Fig. 5 Fig. 7 Fig. 7 Fig. 9 Fig. 9
12.3 Verdrahtung und Ausstattung
Motorausgang [kW]|  g.4 0.75 1.5 %2 4.0 5.5 7.5 1 15 18.5 22
FVROO4 | FVR00B | FVRO16 | FVRO22 | FVRO40 | FVROS5 | FVRO75 | FVR110 | FVR150 | FVR185 | FVR220
Fmiermemedel | 152 | G752 41| G752 )| G752 (41| G752 1| G752 (41| G7S2 (41 G75.2 (41| G782 14l G752 (41|GTS2 (4)
Usiomeiaiskeg BN 1.4 1.9 [ 300281 42 | 65(69) | 9500 | 13014 | 18 | 22(23) | 28(30) | 33(34)
; . 5.5 8 14 22
Geiss: | Flomptiooly by 038 (5 i 35 (5.3) (5.5) 5.5 | . (1)
=™ [ Stauerires 0.511.25)

SAZ38/15 | SA33B/1S | SAI3BA0 | SA33B/30 | SASIB/A0 | SABIE/A0 | SABIB/S0 | SAGIE/B0 | SAIOGB/T5 | SAIOIB/I00 | SAZ03B/1Z5
R ISAT3B) | (SAIBNO) | (SAX3BNS) | (SAT3BIS) | (SATIR/A0) | (SAGIBA0 | (SATIE/A0) | [SASIE/A0) o | iy
. SG338/15 | SG33B/15 | SGIIB/0 | SGIIE/A0 | SG5IB/A0 | SG53B/40 | SG53B/50 | SGBIB0 | SGaIOIE/T5 | SGal038/100[SGAZ0
oo ISG3B/) | (S6338/10) | [SG338NS) | (SG33B/1S) | (SG3IBA01| (SGIIBA0 | (SG538/40) | (SGE38/50) | (SGSIB/E0) | 1SG38/S0)

Sicherung (A] 5 10 (5) 20 (10) 30(20) | 30(301 | 40(30) | 60(30) | 75 (40) 100 (60)
51 | SC-IN | SC2N | SC-28N | SC-3N | SC4N | SC-5N
lFU'" Magnetschaier SC05 Seos | SCan | St | Bean | ScaN | S | Seam
TR-ISN [ TRISN [ “TR-ISN | TRASN | TRISN | TRISN | TRAN | TRAN | TR-AN | TR4N TREN
FUJ Themorelals | 1-7-2.6 | 28~42 | 5-8 | 7-11 | 1320 | 20-26.| 24-36 | 34-50 | 45-67 | 54-80 8555
erm (1.4-2.2)| (2.8-4.2)| (4-8) | (6-9) | i9~13) | (13~20) | (20~26) | (24-36) | (TR-3N 28-40) (TR-3N }4-50)
LStbrachmzknndonulcr S2-A-0 (far Magnetschalter), S1-B-0 (firr Ministeuerrelais und Minizeitschalter)

(Hinweis 1)  Obige Daten basieren auf gewdhnlich verwendaten FUI Motoren.
(Hinweis 2) (*) Standardkabel Ist 00V Vinyikabel.




12.4 Klemmieistenfunktion

Klemmieistenname

Klemmencode Erkiérung
L1,L2,L3 | Stromeingangskiemmen Stromeingang AC 200 - 230 V (380 - 460 V bei 400 V Serig)
uv,w Umformer Ausgangsklemmen | Zum AnschiuB eines 3-Phasen Drehstrommotors
2
g
% | (+).DB Ext. Bremswidestandskiemmen | Zum AnschiuB sines externen Bremswiderstands (7,5 kW oder weniger)
=
]
T (=), (+) Klemmen fir ext. Bremseinheit | Zum AnschiuB einer externen Bremseinheit mit Bremswiderstand
GND, PE | Erdungsklemmen Fir Erdanschiuf
14 Sollwertsignal Spannungs- und Stromsollwert
(Nicht an CM Klemmen anschlieBen, da nicht isoliert).
12 Frequenzsoliwert Wenn DC 0 - +10 V (0 - 5 V) eingespeist wird, wird die max. Frequenz bei
Spannungseingang + 10V (5 V) erreicht. Sle ist bis 0 V proportional zur Spannung. Eingangs-
Impedanz ist 22 kQ (bei Frequenzeinstsllung)
13 Frequenzsollwert Spannungs- | Stabilisierter Eingangsstrom DC +10 V, 10 mA oder weniger
Ausgangskiemmen (far Klemme 11)
C1 Frequenzsollwert Wenn DC 4 - 20 mA eingespeist wird, wird die max. Frequenz bei 20 mA
Stromeingang erreicht und sie ist stromproportional bis 4 mA.
CM Masse Allgemeine Kiemmen fir Eingang/Ausgang des Steuersignals
(Nicht an Klemme 11 anschlieBen, da diese nicht isoliert ist.)
FwD Vorwartskommando-
< Eingangskiemme Vorwértskommando Uber FWD-CM (geschlossen). Rilckwartskommando
¢ REV Rlckwartskommando- Uber REV-CM (geschlossen) [Mit FWD-CM (geschlossen) und REV-CM
E Eingangsklemmen (gechicssen) bremst der Frequenzumformer ab und hait an.]
2
'5 BX Motor Frellauf Motor |&uft aus bis zum Stop mit BX-CM (geschlossen). Wird bendtigt,
g Elngangsklemmen wenn mit der Maschine gebremst wird und der Umformer in Betrieb ist.
W HiD 3-Draht Betrieb Wenn 3-Draht Betrieb gewanhit ist und HLD-CM geschiossen ist,
g‘ Stop Kommando wird das Impulssignal von den FWD, REV Klemmen selbst gehalten.
i X1 Mehrstufige Drehzahil (Beispiel) Mehrstufendrehzahl 1 mit X1-CM (geschiossen)
7] Betrisbskommando
Elngangsklemmen 1 :
X2 Mehrstufige Drehzahi (Beispiel) Mehrstufendrehzahi 2 mit X2-CM (geschiossen)
Betriebskommando
Eingangsklemmen 2
X3 Mehrstufige Drehzanhi (Beispiel) Mehrstufendrehzahl 7 mit X1-X2-X3-CM (geschicssen)
Betriebskommando
Eingangsklemmen 3
(Ohne Eingang an X1, X2, X3, erfolgt Betrieb durch Frequenzeinsteilung.)
RT1-CM (geschlossen .
RT1 Mehrstufen RAT2-CM (geschlossen) 3 Arten von Beschleunigungs-/Abbremszeiten
RT2 Beschleunigungs-/Ver- RT1-RT2-CM (geschicssen)
zogerungs Zeit Kommando
Eingangsklemmen Achtung: Ohne Eingang an RT1, RT2, erfolgt Betrieb mit der normalen,
ersten geschleunigungs-lAbbramszeiL
Externes Thermo-Relais, Wenn THR-CM offen ist, l&uft der Motor frei aus bis zum Stillstand.
THR ext. Bremswiderstand
Thermostatklemme Ohne externes Thermo-Relais oder ohne externes Bremswiderstands-

Thermostat milssen die THR-CM Klemmen geschlossen sein, damit
der Umformer betriebsbereit ist.

= : ;




§ Klemmencode Klemmieistenname Erklarung
£
} S Eine Fehlermeidung wird zurlickgestellt, wenn die RST-CM (geschiossen)
-i RST Stérquittung Klemmen langer als 0,1 Sekunde kurzgeschicssen wird. Wenn ein
g ) Eingangskiemmen - Eingangssignal an den FWD, REV Klemmen ariliegt, startet der Umformer
2 o B sofort nach einer Rickstellung wieder.
s .
g: " Gibt max. Frequenz bei +10 V aus und Ist proportional zur Frequenz
2 FM Frequenzmeter bis O V. '
% AnschiuBklemme DC Spannungsmster (7 - 10 V Ausgang) ... innenwiderstand (ber 10kQ
o ' DC Strommeter (1 mA) ... 10 kQ 1/2 W (kann mitgeliefert werden)
Frequenzumformer Bel Abbremsung und wenn Funktion 61 dle Einsteilfrequenz ist,
RUN Startsignal Ausgangs- RUN-CM st "EIN*
klemme (0 Drehzahi) (Offener Kollectorausgang max. 27 V + 50 mA)
= Frequenzgieichheits- Wenn die eingestelite Frequenz arreicht ist,
FAR Erkennungssignal Ausgangs- sind FAR-CM Klemmen "EIN*
kiemmen (Drehzahl efreicht) (Offener Kollectorausgang max. 27 V + 50 mA)
ks g Umformer Uberiast- Wenn bel Funktionscode 62 der eingestelite Ausgangsstrom langer als
g oL Frihwamsignal 10 Sekunden GOberschritten wird, ist OL-CM "EIN".
% Ausgangsklemme (Offener Kollectorausgang max. 27 V + 50 mA)
=] - -
§, LV Unterspannungssignal Bel Erkennung von Unterspannung ist LV-CM "EIN".
§ Ausgangskiemme "(Offener Kollectorausgang max. 27 V + 50 mA)
% Wenn die Schutzfunktion des.Umformers ausgeidst Ist,
-] arfolgt die Ausgabe (ber einen SchileBerkontakt. (Jeder Fehier)
‘% (Kontaktbelastung AC 250V 0,3 A cos ¢ = 0,3)
30A R
308 Sammeistérmeldung U o308 1 o 308
| ot Mt
{Normal} [Unnormal]
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Funktionscodetabelle

. Funktion Anzeige, Einsteliung, Bereich |So™ | dgm [t Funktion Anzeige, Einstsilung, Bersich | | som
code 9| Werts fcode vinsichng( Serte
00: Ausgongsfraquenz [Hz] Abbr: it 2 LCD) .01 ~ 3800 Sec. X
mdd" it 01: Ausgongsstrom [Af . 26 omsze (Leo) ec. | 10.0
monitors 02: Ausgongsspannung [V : -
00 o2 uagangsmponn. /mh][ 00 27 | Abbremszeit 3 -(LCD) 0.01 ~ 3600 Sec. | 15.0
04:Bondgeachw. [m/min] - 28 | Abbremszeit 4 (LCD) 0.01 - 3600 Sec. | 3.00
Wanl des ﬁmmum- 00 29 | Mehrst.~Drehzah! Einst. ! | (LCD) Q.00 ~ 400 H 10.0
01 H gss: rs 3 d k3 N
Grofikmonitors 02: IO Signaistatus
30 | Zeitschalter ! (LCB) 0.01 ~ 3800 Sec. | 5.00
02 | Motrgeriusch 00 bis 03 (Cods) 03
p— 31 | Mehrst.—Drehzohl Einst. 2| (LCD) 0.01 ~ 400 Hz 20.0
emmislstenousgong | o9 iy 99 (Code, 85
03 | Pegalsichung : 32 | zeitschaiter 2 (LCD) 0.0t ~ 3600 Sec. | 5.00
04 | o s it 00 33 | Menrst.—Drenzonl Einst. 3| (LCD) 0.01 ~ 400 Hz | 30.0
05 | Drehmomentverstirkung | 00 bis 31 (Code) »f —é%— 34 | Zeitschaiter 3 (LCD) 0.01 ~ 3600 Sec. | 5.00
06 E'h.-...‘,"ﬂm’ d-‘wkwg 00 bis 09 (Code) 00 35 | Mehrst.~Drehzohi Elnst. 4] (LCD) 0.01 ~ 400 Hz 40.0
7 | Autom. Steusrung von | 0G: oumgescholtet 00 36 | Zeitschoiter 4 (LCD) 0.01 ~ 3600 Sec. | 5.00
07 | genchieunig./Ask g| 01: singeschoitst i
08 Beschisunigungszeit 1 (Lco) 0.01 - 5.00 37 | Mehrst.~Drehzahi Einst. 5 | (LCD) 0.01 = 400 Hz 50.0
- 3.600 Sec =2 12.00 38 | Zeltschaiter 5 (LCD) 0.01 ~ 3600 Sec. | 5.00
p Abbremszeit 1 (Lco) 0.0t -~ 6.00
3.600 Sec 2 12.00 39 | Mehrst.~Orehzohi Einst, 6| (LCD) 0.01 ~ 400 Hx 60.0
’ Datenschreibschutz 00: Anderung méglich 40 | Zeitschalter & {Lco) 0.01 ~ 3600 Sec. | 5.00
0 0f: schrelbgeschitzt 0o
41 Mehrat.—Orehzahl Elnet. 7| (LCD) 0.0t ~ 400 Hz . 60.0
Maximalfrequenz gg' g ""fz
: 7 LCO) 0.01 ~ 3600 S .
» 02 100 e 0 42 | Zeltschoiter (Lco) ec. | 5.0
333 ;13‘)0 (',::)z 3 Elektronik--Thermat— Q0: cusgeschaitat 00
. 4 Oberlostraiis Q1 singeschaitet
Grundfrequenz 00: S0Hz
12 0t: 60Hz 01 44 Moximalbegrenzer (Lco) 0 100% 100
02 frei (Hz)
Minimumbegrenzer LCD) 0 ~ 100% 0
Nennausgongssponnung g‘:: gggz %m \\;))' 03 45 ol (Leo)
13 02: 230V (480 V) Ezzov 46 Vorsinstell—Frequenz (LCD) 0 - 100% 0
03: frei (V) Veratbriung d
47 annz:q&:t:llug-.dl (Lco) 0 ~ 200% 100
14 | Anzohl der Matorpole Q2 04. 06. 08. 10. 12. '| 04
) 48 Sprungfraquenz | {LCD) O ~ 400 Hz 0
Betrisbskommande 00: Betrisb Ober
Bedienfeid 49 Sprungfrequenz 2 (LCD) O ~ 400 Hz 0
15 01: Betrieb dber 00 y
Klemmisistenbiock r 0~ 400 H
02: Verknipfungsbetrieb S0 | Serungfrequenz 3 (Leo) z 0
— 51 Sprungfrequenz Bersich (LcD) 0~ 5 Hz 0
‘| Frequenzkommendo 00: digital
01: andlog (Sponnung) - 00 52 DC-(Gddu_m-Bmm 00: ausgeschoitet 00
02: ondlog 01: DC—Bremse
(Spannung und Strom)
53 | Stortirequenz DC-Bremse] (LCDY O ~ 60 Hz Y
Beschisunigunge-/ 00: linear »
01: schwache S—Kurve
17 | Abbremerampe 02 T e e 00 54 | Sponnung der DC—Bremse| O bis 15 (Code) 00
'8 Dy e B it ) 00: N lbremse - 00 85 DC—-Bremszelt (LCO) 0.01 -~ 30 Sec. 0.10
/ 02: Dynamische Bremse 56 | Stortfrequenz (LCD) 0.2 ~ 60 Hz 1
19 Prozessabiauf g? ::?.m::zt 00 Strombegrenzer 00: cusgeschaltet
57 (o]4]
- 01: eingsschoitet (%)
20 Neustart nach iurz- - 00: dusgescholtet 00
Zeoltigem Netzausfall sl | 01: singeschaitst sa Schiupfkampensations—| 00 ausgescholtet 00
- stsuerung 01: eingeschoitet
21 ::dgnd:uhdsqk.u-- (LED) 0.00~200 0.01 9 .
fizien 59 | Frequenzhsh g| (LCD) 0~ 400 Hz 50
Funktionsbiock— Q0: bis zur Grundfunktion -
22 bedlenung Ol:' bla zur Stondardfunktion | OQ FDT und FAR Signoi~ {LCD) 0 ~ 30 Hz
: GZ: bis zur Hochiunktion 80 hysterese 10
23 | Beschieunigungszeit 2 | (LCD) 0.0t ~ 3000 Sec 10.0 o1 RUN-Signal far (LSD) O ~ 400 Hz 0
24 | Beschieunigungszelt 3 | (LCD) 0.01~ 3600 Sec | 15.0 Endfrequenz _ .
25 | Baschieunigungszeit ¢ | (LCD) 0.01 ~ 3600 Sec 3.00 62 | Obwilost-Frohwomsignal |, (LCO) 70~ 150% 100
(HINW:EIS) Im Betrieb ist das Einsteilen der Funkti de 00 bis 10, 73 bis 75 und 80 bis 82 magikh. Alle Funit des und Datenb ﬂtbung;n:lndmb_gkh.

. 4

'0:

400 V Serie

Die Werkseinstellung fiir die Drehmomentverstarkung ist (7,5 kW oder weniger: 13; 11 kW oder mehr: 08)

Die Werkssinstellung fir die Beschieunigungs- und Varzbgerungszeit 1 ist (7,5 kW oder weniger: 6,00; 11 kW oder mehr: 12,00).




