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GroBBer Anwendungsbereich

3-phasig, 400 V
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Uberlastfahigheit Max. Uberlastfahigkeit Max. Uberlastfahigheit Max. Uberlastfahigkeit Max. Uberlastfahigkeit Max. Uberlasfahigkeit Max,
120%-1 min ~ Umgebungstemp. 150%-1min  Umgebungstemp. || 120%-1min  Umgebungstemp. [| 1509%-1min, Umgebungstemp. || 120%-1min  Umgebungstemp. || 150%-1 min, Umgebungstemp.
40°C 40°C 50°C 200%-0,5s 50°C 50°C 200%-0,5s 50°C

Max.
Umgebungstemp.
50°C

Uberastfahigkeit
150 % -1 min,
200%-0,5s
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FUJI-FREQUENZUMRICHTER

X Benutzerdefinierte Logik

Im FRENIC-Ace ist eine benutzerdefinierte Logik mit bis zu 200 Schritten integriert. Mit dieser konnen logische und arithmetische Schaltungen fiir die digitalen
und analogen Eingangs- und Ausgangssignale anwendungsspezifisch gebildet werden - von einfachen Logikfunktionen bis zu umfangreichen
Programmierungen. In Vorbereitung befinden sich fiir den FRENIC-Ace Programmiervorlagen fiir die Bereiche Drahtziehmaschinen, Hebezeuge,
Wickelmaschinen und weitere Anwendungen. Dadurch wird der anwendungsspezifische Einsatz zusatzlich vereinfacht.
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Beispiel: Hebekran-Anwendung

Programmierung der FRENIC-Ace-Haupteinheit mit der Logik
fiir die Steuerung eines Hebekrans

(1) Programmierte Solldrehzahl —

(2) Alarm Uber Drucktaster zuriicksetzen

(3) Endposition tiber Positionsschalter Sonderfunktionen bei
(4) Lasterkennung ' Hebekrananwendungen mittels der

benutzerdefinierten Logik
(5) Antrieb mit automatischer Drehzahl ohne Last

(6) Stoppfunktion bei Uberlast —

Uberlegene Flexibilitit

Flr eine hohe Flexibilitat ist der FRENIC-Ace mit einer Vielzahl an Schnittstellen- sowie Feldbus- und Netzwerkkarten lieferbar.

Adapter zur Installationeiner Optionskarte

Optionskategorie Optionsname 0002 bis 0044 (400V), 0059 bis 0072 (400 V), hoher als 0085 (400 V)
0001 bis 0069 (200 V) 0069 bis 0115 (200 V)

RS-485-Kommunikationskarte

Klemmenblock PG-Schnittstellenkarte (5V) Nicht erforderlich

PG-Schnittstellenkarte (12/15V)

DeviceNet-Schnittstelle

CC-Link-Schnittstelle

Kommunikation ' PROFIBUS-DP-Kommunikationskarte Der Adapter wird Der Adapter wird Der Adapter wird
EtherNet/IP-Kommunikationskarte auf der Vorderseite innen im Umrichter innen im Umrichter
ProfiNet-RT-Kommunikationskarte des Umrichters installiert. installiert. installiert.
CANopen-Kommunikationskarte (OPC-E2-ADP1) (OPC-E2-ADP2) (OPC-E2-ADP3)

Eingangs-/ Schnittstellenkarte Digitaleingang/-ausgang

Ausgangsschnittstelle !

Schnittstellenkarte Analogausgang

*1 Verfuigbar in Kombination mit dem Adapter

j(: StandardmaBig mit einer Vielzahl an Funktionen

M Sensorlose dynamische Drehmoment-Vektorregelung
B Motor-Vektorregelung mit PG (mit Optionskarte)

B Synchronmotor mit sensorloser Vektorregelung

M Integrierter 2-Kanal-RS485-Kommunikationsport

M Standard-CANopen

Il Abnehmbares Bedienteil

B Abnehmbare Steuerklemmenleiste



= Multifunktions-Bedienteil (optional)

Fur den FRENIC-Ace stehen zwei unterschiedliche Multifunktions-Bedienteile zur Verfligung

®Multifunktions-Bedienteil mit LCD-Display: Mit intuitiver Bedienung

®Bedienteil mit USB-Anschluss: Mit Anschlussmdglichkeit an einen PC zur Bedienung mittels Software (Konfiguration, Fehlersuche, Wartung
usw.). Loader-Software als konstenfreier Download erhdltlich

LAN-Kabel

USB-USBminiB-Kabel

Multifunktions-Bedienteil Bedienteil mit USB-Anschluss

mit LCD-Display

Funktionssicherheit

9

FRENIC-Ace ist standardmdBig mit STO (funktionale Sicherheit) ausgestattet. Daher sind fiir einen sicheren Halt keine Schiitze im Ausgangskreis

erforderlich (Safety-Enable-Eingang: 2-kanalig, Ausgang: 1-kanalig).

HGemiR
EN ISO 13849-1: 2008, Kat. 3/ PL=e IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL3 (Sicherheitsmerkmal: STO)
IEC/EN 60204-1: 2005/2006 Stoppkategorie O IEC/EN 62061: 2005 SIL3

IEC/EN 61508-1 bis -7: 2010 SIL3

(ﬁJ 10 Jahre Lebensdauer

Die Bauteile von FRENIC-Ace sind fiir eine Lebensdauer von zehn Jahren ausgelegt.
Kurzere Stillstandszeiten reduzieren die Betriebskosten.

Zwischenkreiskondensator 10 Jahre
Elektrolytkondensatoren auf der Platine 10 Jahre ™'
Auslegungslebens- Lufter 10 Jahre ™
dauer Umgebungstemperatur | +40 °C (104 °F)
Lebensdauer Lastbedin 100 % (HHD-Spezifikationen)
gungen 80 % (HND-/HD-/ND-Spezifikationen)

*1 Bei ND-Spezifikationen ist der Nennstrom zwei GréBen hoher als bei HHD-Spezifikationen, sodass die Lebensdauer 7 Jahre betragt.
*2 Die Auslegungslebensdauer ist ein berechneter Wert, kein garantierter Wert.

Standards
HRoHS-Richtlinie

Einhalten der EG-Richtlinien zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe (RoHS)

M internationale Zeichen

UL-Norm (cUL-zertifiziert)
EU-Richtlinien (CE-Zeichen)

2011/65/EU Die Direktive 2011/65/EU (RoHS II) des Europaischen Parlaments und
o : (H US LISTED
des Europaischen Rats schrankt die Verwendung bestimmter
geféhrlicher Stoffe in elektrischen und elektronischen Geréten ein.
KC* EAC Zertifizierung

€ ERL

*Nur FRNCJCJC] E2H - OK und FRNCCCIE2-OG@




pezifikationen (Standard

Dreiphasig, 400 V

FRENICAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Beschreibung Spezifikationen
FRNCIJCIC)E25-4GA FRNCICICICJE2S-4E FRNCLILIL]
Typ E25-4GB
0002 0004 0006 0007 0012 0022 0029 0037 0044 0059 0072
ND 0,75 1.5 2,2 3,0 55 n 15 18,5 22 30 37
HD 0,75 11 2,2 3,0 5,5 7,5 1l 15 18,5 22 30
Motor-Nennleistung ' [kW]
HND 0,75 11 2,2 3,00 5,570 7,5 1l 15 18,5 22 30
HHD 0,4 0,75 1.5 2,2 37 55 7,5 n 15 18,5 22
ND 1,6 31 4,2 53 91 16 22 28 34 45 55
HD 14 2,6 3,8 4,8 8,5 13 18 24 29 34 46
Nennleistung [kVA] 2
HND 1.4 2,6 3,8 4,8"° 8,510 13 18 24 29 34 46
HHD 11 19 3,2 4,2 6,9 99 14 18 23 30 34
Nennspannung [V] Dreiphasig, 380 bis 480 V (mit Spannungsreglung)
ND 21 41 55 6,9 12 21,5 28,5 370 44,0 59,0 72,0
Ausgangsgroen
HD 1,8 3,4 5,0 6,3 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
Nennstrom [A]
HND 1,8 34 5,0 6,3 11,170 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
HHD 1.5 2,5 4,2 55 9,0 13,0 18,0 24,0 30,0 39,0 45,0
ND, HND 120 % des Nennstroms fir 1 min
Uberlast-Nennstrom HD 150 % des Nennstroms fiir 1 min
HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s
Netzstromversorgung Dreiphasig, 380 bis 480 V (mit Spannungsreglung)
Zuléssige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger ¢, Frequenz: +5 bis -5 %)
ND 2,7 4,8 73 11,3 16,8 33,0 43,8 52,3 60,6 779 94,3
Nennstrom ohne
. . HD 2,7 39 73 11,3 16,8 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 77,9
Zwischenkreis-
s HND 2,7 3,9 73 11,30 16,87 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 779
drossel * [A]
HHD 1.7 31 59 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6
. " ND 1,5 29 4,2 5,8 10,1 211 28,8 35,5 42,2 57,0 68,5
ingangsgroBen .
Senpsiiominit HD 15 2,1 4,2 58 10,1 14,4 211 28,8 35,5 42,2 57,0
) . P
Zwischenkreisdrossel HND 15 21 4.2 581 | 10170 | 144 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0
A
(A HHD 0,85 1,6 3,0 4,4 73 10,6 14,4 211 28,8 35,5 42,2
ND 11 2,1 3,0 4,1 7,0 15 20 25 29 39 47
Erforderliche Leistung
HD 11 1.5 3,0 4,1 7,0 10 15 20 25 29 39
der Versorgungs-
spannung " (VA HND 11 15 3,0 41 | 707 10 15 20 25 29 39
HHD 0,6 1.2 2,1 31 51 73 10 15 20 25 29
ND 53 % 50 % 48 % 29% 27 % 12 %
HD 53 % 68 % 48 % 29 % 27 % 15 %
Bremsmoment 7 [%]
HND 53 % 68 % 48 % 29%"° | 27 %"° 15 %
HHD 100 % 70 % 40 % 20 %
Bremsdaten
Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Gleichstrombremse . . .
Bremspegel: 0 bis 60 % (ND-Spez.), 0 bis 80 % (HD/HND-Spez.), 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Brems-Chopper Eingebaut
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] 200 160 ‘ 130 ‘ 80 ‘ 60 ‘ 40 ‘ 34,4 ‘ 16
Bremswiderstand Optional
ND Optional
Zwischenkreisdrossel (DCR) HND, HD Optional
HHD Optional
Gehéuse (IEC60529) IP20, UL offene Ausfiihrung
Kihlung Natirliche Kiihlung | Kuhlltfter
Gewicht [kg] 12 15 15 | 16 | 19 [ 5o [ so [ 80 [ 90 [ 95 | 10

*1

)
*3
4

*5

Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu
berticksichtigen, ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist, sondern auch, ob der
Umrichter-Ausgangsstrom groBer ist als der Nennstrom des ausgewdahlten Motors.
Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 440 V berechnet.
Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht tiberschreiten.
Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder héheren Wert eingestellt, &ndert sich der
Nennstrom des Umrichters (Derating).
HHD-Spez.--Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0168: 10 kHz,

Typ 0203 bis 0590: 6 kHz
HND-Spez.—Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0059: 10 kHz,

Typ 0072 bis 0168: 6 kHz, Typ 0203 bis 0590: 4 kHz
HD-, ND-Spez.—-Alle Typen: 4 kHz
Der Nenn-Ausgangsstrom wird bei HD-/ND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 2
% gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betragt.
Der Wert wird berechnet unter der Annahme, dass der Umrichter an eine Eingangsleistung von 500

kVA angeschlossen ist (oder dem 10-Fachen der Umrichterkapazitdt, wenn diese 50 kVA
(ibersteigt) und dass die Leckreaktanz %X = 5 % ist.

Verwenden Sie unbedingt die Zwischenkreisdrossel, wenn die entsprechende Motorkapazitét
bei 75 kW oder hoher liegt.

*6  beiVerwendung einer Zwischenkreisdrossel

*7  Durchschnittliches Bremsmoment, wenn der Motor alleine lduft. (Dieser Wert kann je nach
Wirkungsgrad des Motors abweichen.)

*8 Spannungsunsymmetrie (%) = (Max. Spannung (V) - Min. Spannung (V))/Durchschnittl.
Dreiphasenspannung (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Verwenden Sie eine Netzdrossel (ACR), wenn dieser
Wert 2 bis 3 % betragt.

*10 HND-Spez. der Typen 0007 und 0012: zuldssige Umgebungstemperatur maximal 40 °C (+104 °F).
Der Ausgangs-Nennstrom wird bei HND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 1 %
gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betrégt.

Wichtige Funktionen
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Spezifikationen (Standard-Ausfiihrungen)

Dreiphasig, 400V

Beschreibung Spezifikationen
Typ FRNLJLICJCJE25-4GB
0085 0105 0139 0168 0203 0240 0290 0361 0415 0520 0590
ND 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280 315
HD 37 45 55 7 920 110 132 160 200 220 250
Motor-Nennleistung "' [kW] 5
HND 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280
HHD 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220
ND 65 80 106 128 155 183 221 275 316 396 450
HD 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 364
Nennleistung [kVA] *
HND 57 69 85 114 134 160 193 232 287 316 396
HHD 46 57 69 85 14 134 160 193 232 287 316
Nennspannung [V] Dreiphasig, 380 bis 480 V (mit Spannungsreglung)
ND 85,0 105 139 168 203 240 290 361 415 520 590
AusgangsgréRen
HD 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 45 477
Nennstrom [A]
HND 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415 520
HHD 60,0 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415
ND, HND 120 % des Nennstroms flr 1 min
Uberlast-Nennstrom HD 150 % des Nennstroms fiir 1 min
HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s
Dreiphasig, 380 bis 440V, 50 Hz ™
Netzstromversorgung Dreiphasig, 380 bis 480V, 50/60 Hz . . .
Dreiphasig, 380 bis 480V, 60 Hz
Zulassige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger "8, Frequenz: +5 bis -5 %)
ND 14 140 - - - - - - - - -
Nennstrom ohne D 943 a
. 140 - - - - - - - -
Zwischenkreisdros-
sel S [A] HND 94,3 114 140 - - - - - - - -
HHD 779 94,3 14 140 - - - - - - -
ND 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500 559
EingangsgroBen | Nennstrom
. . . HD 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 443
mit Zwischenkreis-
drossel s [A] HND 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500
HHD 57,0 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390
Erforderliche ND 58 71 96 4 139 165 199 248 271 347 388
Leistung der HD 47 58 71 96 14 140 165 199 248 271 307
Versorgungs- HND 47 58 71 96 114 140 165 199 248 271 347
spannung “[kVA] HHD 39 47 58 71 9% 14 140 165 199 248 271
ND 5 bis 9 %
HD 7 bis 12 %
Bremsmoment 7 [%]
HND 7 bis 12%
HHD 10 bis 15 %
Bremsdaten
Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Gleichstrombremse
Bremspegel: 0 bis 60 % (ND-Spez.), 0 bis 80 % (HD/HND-Spez.), 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Brems-Chopper Option
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ N ‘ -
Bremswiderstand Option
ND Option
Zwischenkreisdrossel (DCR) HND, HD Option
HHD Option
Gehéuse (IEC60529) IPOO, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Kuhlltfter
Gewicht [kg] 5 [ 26 [ 30 | 3 | 4 [ e 63 o5 | 96 [ 130 | 140

*1  Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu berticksichtigen, ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist, sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom groRer ist als der
Nennstrom des ausgewahlten Motors.

*2  Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 440V berechnet.

*3  Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht tiberschreiten.

*4  Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder hoheren Wert eingestellt, &ndert sich der Nennstrom des Umrichters (Derating).
HHD-Spez.---Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0168: 10 kHz, Typ 0203 bis 0590: 6 kHz
HND-Spez.~Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0059: 10 kHz, Typ 0072 bis 0168: 6 kHz, Typ 0203 bis 0590: 4 kHz
HD-, ND-Spez.——Alle Typen: 4 kHz
Der Nenn-Ausgangsstrom wird bei HD-/ND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 2 % gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betragt.

*5  Zur Berechnung des Wertes wird angenommen, dass der Umrichter an eine Spannungsversorgung mit einer Leistung von 500 kVA (oder der 10-fachen Umrichterleistung, wenn die Umrichterleistung 50 kVA tbersteigt)
angeschlossen ist und dass die Leckreaktanz %X = 5 % ist. Verwenden Sie unbedingt die Zwischenkreisdrossel, wenn die entsprechende Motorkapazitét bei 75 kW oder hoher liegt.

*6  beiVerwendung einer Zwischenkreisdrossel

*7  Durchschnittliches Bremsmoment, wenn der Motor alleine lauft. (Dieser Wert kann je nach Wirkungsgrad des Motors abweichen.)

*8  Spannungsunsymmetrie (%) = (Max. Spannung (V) - Min. Spannung (V))/Durchschnittl. Dreiphasenspannung (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Verwenden Sie eine Netzdrossel (ACR), wenn dieser Wert 2 bis 3 % betragt.

*9  Die 400-V-Serie mit Typ 0203 oder héher ist mit einem Satz Schaltanschliisse (Stecker) ausgestattet, die gemaR der Spannung und Frequenz der Spannungsquelle zu konfigurieren sind.



FRENIDAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Spezifikationen (Standard-A
Dreiphasig, 200V

Beschreibung Spezifikationen
- FRNCICICICIE2S-2GA FRNCJCJCICIE2S-2GB
yp
0001 0002 | 0004 | 0006 0010 0012 0020 | 0030 0040 0056 0069 0088 | 0115
HND 0,2 0,4 0,75 11 2,2 3,0 5,510 7,5 n 15 18,5 22 30 —
Motor-Nennleistung ' [kW] B
HHD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 37 55 7,5 1 15 18,5 22 S
c
HND 0,5 0,8 1,3 2,3 3,7 4,67° 7,510 1 15 21 26 34 44 g
Nennleistung [kVA] 2 12}
HHD 0,3 0,6 11 19 3,0 4,2 6,7 9,5 13 18 23 29 34 S
o
Nennspannung [V] ? Dreiphasig, 200 bis 240 V (mit Spannungsreglung) 2
©
AusgangsgroBen HND 1,3 2,0 35 6,0 9,6 127° | 19,6 30 40 56 69 88 115 ﬁ:_‘
Nennstrom [A] * N
HHD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 Il 17,5 25 33 47 60 76 90 =
- HND 120 % des Nennstroms flir 1 min
Uberlast-Nennstrom
HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s
Netzstromversorgung Dreiphasig, 200 bis 240V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger ", Frequenz: +5 bis -5 %)
Nennstrom ohne HND 1,8 2,6 4,9 6,7 12,8 17,9 | 31,970 | 42,7 60,7 80,0 97,0 112 151
. . Zwischenkreisdrossel ** [A] HHD 1,1 1,8 3,1 53 9,5 13,2 22,2 31,5 42,7 60,7 80,0 97,0 112
EingangsgroRen
Nennstrom mit HND 0,93 1,6 3,0 4,3 8,3 11,770 | 199" | 28,8 42,2 57,6 71,0 84,4 114
Zwischenkreisdrossel * [A] HHD 0,57 0,93 1,6 3,0 57 8,3 14,0 211 28,8 42,2 57,6 71,0 84,4
Erforderliche Leistung der HND 0,4 0,6 11 1.5 2,9 4,170 6,910 10 15 20 25 30 40
Spannungsversorgung “*[kVAl | HHD 0,2 04 0,6 1,1 2,0 29 4,9 73 10 15 20 25 30
HND 75 % 53 % 68 % 48% [29%° |27 %" | 15%
Bremsmoment 7 [%]
HHD 150 % 100 % 70% | 40% 20%
Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Bremsdaten Gleichstrombremse
Bremspegel: 0 bis 60 % (ND-Spez.), 0 bis 80 % (HD/HND-Spez.), 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Brems-Chopper Eingebaut
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] 100 40 [ 33 [ 20 [ 15 [ 10 [ 86 | 4
Bremswiderstand Optional
HND Optional
Zwischenkreisdrossel (DCR) -
HHD Optional
Gehéuse (IEC60529) 1P20, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Nattrliche Kiihlung Fremdkiihlung
Gewicht [kg] o5 | o5 [ o6 | 08 | 15 [ 15 [ 18 [ 50 [ 50 [ 8o [ 90 [ 95 [ 10

*1  Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu berticksichtigen, ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist,
sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom grof3er ist als der Nennstrom des ausgewahlten Motors.
*2  Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 220 V berechnet.
*3  Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht Giberschreiten.
*4  Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder htheren Wert eingestellt, andert sich der Nennstrom des Umrichters (Derating).
HHD-Spez.—-Typ 0001 bis 0020: 8 kHz, Typ 0030 bis 0115: 10 kHz,
HND-Spez.---Typ 0001 bis 0020: 4 kHz, Typ 0030 bis 0069: 10 kHz, Typ 0088,0115 bis 0168: 4 kHz
*5  Der Wert wird berechnet unter der Annahme, dass der Umrichter an eine Eingangsleistung von 500 kVA angeschlossen ist
(oder dem 10-Fachen der Umrichterkapazitat, wenn diese 50 kVA tbersteigt) und dass die Leckreaktanz %X =5 % ist.
*6 Erzielt bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel
*7  Durchschnittliches Bremsmoment, das bei Verwendung eines Motors erreicht wird. (Dieser Wert kann je nach Wirkungsgrad des Motors abweichen.)
*8  Spannungsunsymmetrie (%) = (Max. Spannung (V) - Min. Spannung (V))/Durchschnittl. Dreiphasenspannung (V) x 67 (IEC 61800 - 3).
Verwenden Sie eine Netzdrossel (ACR), wenn dieser Wert 2 bis 3 % betragt.
*10 HND-Spez. der Typen 0012 und 0020: zuldssige Umgebungstemperatur 40 °C (+104 °F) oder weniger.
Der Ausgangs-Nennstrom mit HND-Spez. wird fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 1 % gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betragt.



Spezifikationen (Standard-Ausfiihrungen)

Einphasig, 200V (Standardtyp)

Beschreibung Spezifikationen
Typ FRNLICJCICJE2S-7GA
0001 0002 0003 0005 0008 oon

Motor-Nennleistung ' [kW] HHD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2

Nennleistung [kVA] 2 HHD 0,3 0,6 1,1 19 3,0 4,2
e Nennspannung [V] Dreiphasig, 200 bis 240 V (mit Spannungsreglung)

Nennstrom [A] * HHD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 1

Uberlast-Nennstrom HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s

Netzstromversorgung Dreiphasig, 200 bis 240V, 50/60 Hz

Zuldssige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger *8, Frequenz: +5 bis -5 %)

Nennstrom ohne HHD 18 33 54 9,7 16,4 24,8

Zwischenkreisdrossel  [A]

Eingangsgrofen

Nennstrom mit HHD 11 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5
Zwischenkreisdrossel * [A]
Erforderliche Leistung der HHD 0,3 0,4 0,7 13 24 35

Spannungsversorgung * [KVA]

Bremsmoment 7 [%] HHD 150 % 100 % 70 % 40 %
Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,

Gleichstrombremse
Bremspegel: 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms

Bremsdaten
Brems-Chopper Eingebaut
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] 100 40
Bremswiderstand Option
Zwischenkreisdrossel (DCR) HHD Option
Gehduse (IEC60529) 1P20, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Natdirliche Kiihlung Fremdkiihlung
Gewicht [kg] 0,5 0,5 0,6 0,9 1,6 18

*1  Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu berticksichtigen, ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist,
sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom gréRer ist als der Nennstrom des ausgewéhlten Motors.

*2  Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 220V berechnet.

*3  Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht tiberschreiten.

*4  Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder htheren Wert eingestellt, muss der Umrichter den Nennstrom senken.
HHD-Spez.---Typ 0001 bis 0011: 8 kHz

*5  Der Wert wird berechnet unter der Annahme, dass der Umrichter an eine Eingangsleistung von 500 kVA angeschlossen ist
(oder dem 10-Fachen der Umrichterkapazitat, wenn diese 50 kVA tibersteigt) und dass die Leckreaktanz %X = 5 % ist.

*6  Erzielt bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel

*7  Durchschnittliches Bremsmoment, das bei Verwendung eines Motors erreicht wird. (Dieser Wert kann je nach Wirkungsgrad des Motors abweichen.)



FRENICAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Spezifikationen bei eingebautem EMV-Filter
Dreiphasig, 400V

Beschreibung Spezifikationen
Typ FRNCICICICIE2E-4GA FRNLJCJOJCIE2E-4E
0002 0004 0006 0007 0012 0022 0029 0037 0044 0059 0072
ND 0,75 1,5 2,2 3,0 55 1 15 18,5 22 30 37
HD 0,75 11 2,2 3,0 , 7,5 " 1 18,5 22 30 —
Motor-Nennleistung "' [kW] >3 > -
HND 0,75 11 2,2 3,07 5,57 7,5 1 15 18,5 22 30 L]
o
HHD 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 1 15 18,5 22 g
ND 1,6 31 4,2 53 9,1 16 22 28 34 45 55 S
c
HD 14 2,6 3,8 4,8 8,5 13 18 24 29 34 46 ;g
Nennleistung [kVA] ]
HND 1,4 2,6 3,8 4,87 8,57 13 18 24 29 34 46 =
N
HHD 11 19 3,2 4,2 6,9 99 14 18 23 30 34 §.
Nennspannung [V] Dreiphasig, 380 bis 480 V (mit Spannungsreglung)
ND 2,1 4,1 55 6,9 12 21,5 28,5 37,0 44,0 59,0 72,0
AusgangsgréBen
HD 1,8 34 50 6,3 mn1 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
Nennstrom [A]
HND 1,8 3,4 50 6,3 1,17 17,5 23,0 31,0 38,0 45,0 60,0
HHD 1,5 2,5 4,2 55 9,0 13,0 18,0 24,0 30,0 39,0 45,0
ND, HND 120 % des Nennstroms fiir 1 min
Uberlast-Nennstrom HD 150 % des Nennstroms fiir 1 min
HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s
Netzstromversorgung Dreiphasig, 380 bis 480V, 50/60 Hz
Zuldssige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger ¢, Frequenz: +5 bis -5 %)
g€ 5p gs-/Freq g p 9 p g Yy 9 q
ND 2,7 4,8 7.3 1,3 16,8 33,0 43,8 52,3 60,6 779 94,3
Nennstrom
. ) HD 2,7 39 73 1,3 16,8 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 779
ohne Zwischenkreis-
. HND 2,7 39 73 11,3% 16,8 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6 779
drossel ** [A]
HHD 17 31 59 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8 52,3 60,6
. . ND 1.5 2,1 4,2 58 10,1 211 28,8 35,5 42,2 57,0 68,5
EingangsgroBen | Nennstrom
. . . HD 15 21 4,2 58 10,1 14,4 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0
mit Zwischenkreis-
drossel *5 [A] HND 1,5 2,1 4.2 5,8% 10,1 14,4 21,1 28,8 35,5 42,2 57,0
HHD 0,85 1,6 3,0 4,4 73 10,6 14,4 21,1 28,8 35,5 42,2
Erforderliche Leistung ND 11 1,5 3,0 41 7,0 15 20 25 29 39 47
der Versorgungsspan- HD 11 1,5 3,0 4,1 7,0 10 15 20 25 29 39
nung " [kVA] HND 11 1,5 3,0 4,17 7,07 10 15 20 25 29 39
HHD 0,6 12 21 31 51 73 10 15 20 25 29
ND 53 % 50 % 48 % 29 % 27 % 12 %
; HD 53 % 68 % 48 % 29 % 27 % 15 %
Bremsmoment 7 [%)]
HND 53 % 68 % 48 % 29 %" 27 %" 15 %
HHD 100 % 70 % 40 % 20 %
Bremsdaten Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Gleichstrombremse
Bremspegel: 0 bis 60 % (ND-Spez.), 0 bis 80 % (HD/HND-Spez.), 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Brems-Chopper Eingebaut
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] 200 160 [ 130 [ s [ 60 [ 40 [ 344 | 16
Bremswiderstand Optional
Gemal EMV-Richtlinien, Gemaf EMV-Richtlinien,
EMV-Fil Emissionen: Kategorie C2. Emissionen: Kategorie C3.
iy Storfestigkeit: Kategorie C3 (2. Umgebung) Storfestigkeit: Kategorie C3
(EN61800-3: 2004)(ausstehend) (2. Umgebung)(EN61800-3:2004)
ND Optional
Zwischenkreisdrossel (DCR) HND, HD Optional
HHD Optional
Gehéuse (IEC60529) P20, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Naturliche Kiihlung Fremdkuhlung
Gewicht [kg] 15 1,8 23 | 23 | 24 | 65 | 65 n2 | n2 | 105 | 2
*1  Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu berticksichtigen, ob *6  Erzielt bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel
die Nennleistung (kW) ausreichend ist, sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom gréBer ist als der *7  Durchschnittliches Bremsmoment, wenn der Motor alleine lauft. (Dieser Wert kann je nach
Nennstrom des ausgewéhlten Motors. Wirkungsgrad des Motors abweichen.)
*2  Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 440 V berechnet. *8  Spannungsunsymmetrie (%) = (Max. Spannung (V) - Min. Spannung (V))/Durchschnittl.

*3  Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht Giberschreiten.

*4  Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder hoheren Wert eingestellt, &ndert sich der Nennstrom
des Umrichters (Derating). *9
HHD-Spez.--Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0168: 10 kHz, Typ 0203 bis 0590: 6 kHz
HND-Spez.—~Typ 0002 bis 0006: 8 kHz, Typ 0007 bis 0012: 4 kHz, Typ 0022 bis 0168: 6 kHz, Typ 0203 bis 0590: 4 kHz
HD-, ND-Spez.—Alle Typen: 4kHz

*5  Der Wert wird berechnet unter der Annahme, dass der Umrichter an eine Eingangsleistung von 500 kVA
angeschlossen ist (oder dem 10-Fachen der Umrichterkapazitat, wenn diese 50 kVA tibersteigt) und dass die 9
Leckreaktanz %X = 5 % ist. Verwenden Sie unbedingt die Zwischenkreisdrossel, wenn die entsprechende
Motorkapazitét bei 75 kW oder héher liegt.

Dreiphasenspannung (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Verwenden Sie eine Netzdrossel (ACR), wenn dieser
Wert 2 bis 3 % betragt.

HND-Spez. der Typen 0007 und 0012: zuldssige Umgebungstemperatur maximal 40 °C (+104 °F).
Der Ausgangs-Nennstrom wird bei HND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 1 %
gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betréagt.
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Spezifikationen bei eingebautem EMV-Filter
Dreiphasig, 400V

Beschreibung Spezifikationen
Typ FRNCILILIC E2E-4E
0085 0105 0139 0168 0203 0240 0290 0361 0415 0520 0590
ND 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280 315
HD 37 45 55 7 90 110 132 160 200 220 250
Motor-Nennleistung "' [kW] >
HND 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280
HHD 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220
ND 65 80 106 128 155 183 221 275 316 396 450
HD 57 69 85 14 134 160 193 232 287 316 364
Nennleistung [KVA]
HND 57 69 85 14 134 160 193 232 287 316 396
HHD 46 57 69 85 14 134 160 193 232 287 316
Nennspannung [V] = Dreiphasig, 380 bis 480 V (mit Spannungsreglung)
ND 85,0 105 139 168 203 240 290 361 1415 520 590
Ausgangsgrofien
HD 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 45 477
Nennstrom [A]
HND 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 45 520
HHD 60,0 75,0 91,0 112 150 176 210 253 304 377 415
ND, HND 120 % des Nennstroms fiir 1 min
Uberlast-Nennstrom HD 150 % des Nennstroms fiir 1 min
HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s
Dreiphasig, 380 bis 440V, 50 Hz
Netzstromversorgung Dreiphasig, 380 bis 480V, 50/60 Hz .
Dreiphasig, 380 bis 480V, 60 Hz ™
Zuléssige Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger "8, Frequenz: +5 bis -5 %)
ND 114 140 - - - - - - - - -
Nennstrom ohne
Zwischenkreisdros- HD 943 n4 140 . . . . . . . )
sel S [A] HND 94,3 14 140 - - - - - - - -
HHD 779 94,3 14 140 - - - - - - -
o » ND 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500 559
ingangsgrofen
Nennstrom HD 685 | 832 | 102 138 164 201 238 286 357 390 443
mit Zwischenkreis-
. HND 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390 500
drossel ** [A]
HHD 57,0 68,5 83,2 102 138 164 201 238 286 357 390
Erforderliche ND 58 71 96 114 139 165 199 248 271 347 388
Leistung der HD 47 58 71 96 14 140 165 199 248 271 307
Versorgungs- HND 47 58 71 96 14 140 165 199 248 271 347
spannung " [kVA] HHD 39 47 58 71 96 14 140 165 199 248 271
ND 5 bis 9 %
HD 7 bis 12 %
Bremsmoment 7 [%]
HND 7 bis 12 %
HHD 10 bis 15%
Bremsdaten
Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Gleichstrombremse
Bremspegel: 0 bis 60 % (ND-Spez.), 0 bis 80 % (HD/HND-Spez.), 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Brems-Chopper Option
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ N
Bremswiderstand Option
EMV-Filter “10 Gemal EMV-Richtlinien, Emissionen und Storsicherheit: Kategorie C3 (2. Umgebung) (EN61800-3:2004)
ND Option
Zwischenkreisdrossel (DCR) HND, HD Option
HHD Option
Gehause (IEC60529) IP0O, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Kuhllufter
Gewicht [kg] % | 27 [ x| 33 | 4 [ e | e [ 9 | 9 [ 130 [ 140

*1

%
*3
4

Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu bertcksichtigen,
ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist, sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom groBer ist als
der Nennstrom des ausgewahlten Motors.

Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 440V berechnet.

Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht Gberschreiten.

Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder héheren Wert eingestellt, andert sich der
Nennstrom des Umrichters (Derating).

HHD-Spez.—Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0168: 10 kHz, Typ 0203 bis 0590: 6 kHz

HND-Spez.—Typ 0002 bis 0012: 8 kHz, Typ 0022 bis 0059: 10 kHz, Typ 0072 bis 0168: 6 kHz, Typ 0203 bis 0590: 4 kHz

HD-, ND-Spez.---Alle Typen: 4 kHz

Der Nenn-Ausgangsstrom wird bei HD-/ND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 2 %
gesenkt, wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betrégt.

*5

*6
*7

*8

*9

Zur Berechnung des Wertes wird angenommen, dass der Umrichter an eine Spannungsversorgung mit einer
Leistung von 500 kVA (oder der 10-fachen Umrichterleistung, wenn die Umrichterleistung 50 kVA tbersteigt)
angeschlossen ist und dass die Leckreaktanz %X = 5 % ist. Verwenden Sie unbedingt die Zwischenkreisdrossel,
wenn die entsprechende Motorkapazitat bei 75 kW oder héher liegt.

bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel

Durchschnittliches Bremsmoment, wenn der Motor alleine lduft. (Dieser Wert kann je nach Wirkungsgrad
des Motors abweichen.)

Spannungsunsymmetrie (%) = (Max. Spannung (V) - Min. Spannung (V))/Durchschnittl. Dreiphasenspan-
nung (V) x 67 (IEC 61800 - 3). Verwenden Sie eine Netzdrossel (ACR), wenn dieser Wert 2 bis 3 % betrégt.
HND-Spez. der Typen 0007 und 0012: zuldssige Umgebungstemperatur maximal 40 °C (+104 °F).

Der Ausgangs-Nennstrom wird bei HND-Spezifikation fiir jedes Grad Celsius (jede 1,8 °F) um 1 % gesenkt,
wenn die Umgebungstemperatur +40 °C (+104 °F) oder mehr betragt.



FRENICAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Spezifikationen bei eingebautem EMV-Filter
Einphasig, 200V

Beschreibung Spezifikationen
i FRNLICJCICIE2E-7GA
0001 0002 0003 0005 0008 00T
Motor-Nennleistung "' [kW] HHD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Nennleistung [KVA] 2 HHD 0,3 0,6 11 19 3,0 4,2 5
. Nennspannung [V] Dreiphasig, 200 bis 240 V (mit Spannungsreglung) .§
Ausgangsgrofien c
Nennstrom [A] HHD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 1 g
Uberlast-Nennstrom HHD 150 % des Nennstroms fiir 1 min oder 200 % des Nennstroms fiir 0,5 s =
c
Netzstromversorgung Einphasig, 200 bis 240V, 50/60 Hz 2
<
Zulssige Spannungs-/ Spannung: +10 bis -10 % %
Frequenzschwankungen Frequenz: +5 bis -5 % a
wv
Nennstrom ohne HHD
1,8 33 54 9,7 16,4 24,8
Zwischenkreisdrossel  [A]
EingangsgroBen
i HHD
Nennstrom mit 17 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5
Zwischenkreisdrossel * [A]
Erforderliche Leistung der HHD
0,3 0,4 0,7 1.3 2,4 3,5
Spannungsversorgung ¢ [KVA]
Bremsmoment 7 [%] HHD 150 % 100 % 70 % 40 %
Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremsdauer: 0,0 bis 30,0 s,
Bremspegel: 0 bis 100 % (HHD-Spez.) des Nennstroms
Bremsdaten
Brems-Chopper Eingebaut
Minimaler Anschlusswiderstand [Ohm] 100 40
Bremswiderstand Optional
GemaB EMV-Richtlinien,
Emissionen: Kategorie C2.
EMV-Filt
fier Storfestigkeit: Kategorie C3 (2. Umgebung)
(EN61800-3:2004)
Zwischenkreisdrossel (DCR) HHD Optional
Gehéuse (IEC60529) IP20, UL offene Ausfiihrung
Kiihlung Natdirliche Kiihlung Fremdkiihlung
Gewicht [kg] 0,6 0,6 0,7 11 2,3 2,3

*1  Vierpoliger Fuji-Standardmotor Bei der Auswahl der Auslegungsvariante ist nicht nur zu berticksichtigen, ob die Nennleistung (kW) ausreichend ist, sondern auch, ob der Umrichter-Ausgangsstrom
groBer ist als der Nennstrom des ausgewahlten Motors.

*2  Die Nennleistung wird bei einer Nenn-Ausgangsspannung von 220V berechnet.

*3  Die Ausgangsspannung kann die Versorgungsspannung nicht iberschreiten.

*4  Wird die Taktfrequenz (F26) auf einen niedrigeren oder hoheren Wert eingestellt, andert sich der Nennstrom des Umrichters (Derating).
HHD-Spez.---Typ 0001 bis 0011: 8 kHz

*5  Der Wert wird berechnet unter der Annahme, dass der Umrichter an eine Eingangsleistung von 500 kVA angeschlossen ist
(oder dem 10-Fachen der Umrichterkapazitat, wenn diese 50 kVA tibersteigt) und dass die Leckreaktanz %X =5 % ist.

*6 Erzielt bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel

*7  Durchschnittliches Bremsmoment, das bei Verwendung eines Motors erreicht wird. (Dieser Wert kann je nach Wirkungsgrad des Motors abweichen.)

1



Allgemeine Spezifikationen
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Beschreibung

Spezifikationen

Anmerkungen

Signal

Maximalfrequenz

- HHD/HND/HD-Spez.: 25 bis 500 Hz variabel

(U/f-Regelung, sensorlose Vektorregelung mit Rotorlagenmessung (Poltuning))
(Bis zu 200 Hz bei Vektorregelung mit Drehgeber)

- ND-Spez.: 25 bis 120 Hz variabel (alle Betriebsarten)

IMPG-VC

Eckfrequenz

25 bis 500 Hz variabel (in Verbindung mit der Maximalfrequenz)

Startfrequenz

0,1 bis 60,0 Hz variabel
(0,0 Hz bei Vektorregelung mit Drehgeber)

IMPG-VC

Taktfrequenz

Dreiphasig, 400 V
- Ausfiihrung 0002 bis 0059:
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD/HND/HD-Spez.)
- 0,75 bis 10 kHz variabel (ND-Spez.)
- Ausfiihrung 0072 bis 0168:
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD-Spez.)
- 0,75 bis 10 kHz variabel (HND/HD-Spez.)
- 0,75 bis 6 kHz variabel (ND-Spez.)
- Ausflihrung 0203 oder Ausfiihrung mit hoherer Leistung:
- 0,75 bis 10 kHz variabel (HHD-Spez.)
- 0,75 bis 6 kHz variabel (HND/HD/ND-Spez.)
Dreiphasig, 200 V
- Ausfiihrung 0030, 0040, 0056, 0069
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD/HND-Spez.)
-Typ 0012 und 0020:
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD-Spez.)
- 0,75 bis 10 kHz variabel (ND-Spez.)
-Typ 0115:
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD-Spez.)
- 0,75 bis 10 kHz variabel (HND-Spez.)
Einphasig, 200 V
- Typ 0001 bis 0011
- 0,75 bis 16 kHz variabel (HHD-Spez.)
Hinweis: Die Taktfrequenz wird in Abhdngigkeit von der Umgebungstemperatur und dem Ausgangsstrom automatisch
reduziert, um den Umrichter zu schiitzen. (Diese Funktion kann abgeschaltet werden.)

Genauigkeit der Ausgangsfre-
quenz (Stabilitat)

- Analogeinstellung: 0,2 % der Maximalfrequenz (bei 25 +10 °C) (77 £18 °F)

- Bedienteileinstellung: 0,01 % der Maximalfrequenz (bei -10 bis +50 °C) (14 bis 122 °F)

Auflésung der
Frequenzeinstellung

- Analogeinstellung: 0,05 % der Maximalfrequenz

- Verbindungsaufbau: 0,005 % der Maximalfrequenz oder 0,01 Hz (fest)

Drehzahlregelbereich

- 1:1500 (Minimaldrehzahl: Nenndrehzahl, 4-polig, 1 bis 1500 min-1)

- 1:10 (Minimaldrehzahl: Nenndrehzahl, 6-polig, 180 bis 1800 min-1)

Genauigkeit der
Drehzahlregelung

- Analogeinstellung: Bis zu +0,2 % der Maximalfrequenz bei 25 +10 °C (77 +18 °F)

- Digitaleinstellung: Bis zu +0,5 % der Eckfrequenz bei -10 bis +50 °C (14 bis 122 °F)

Steuerung

Regelmethode

- U/f-Regelung

- Sensorlose Vektorregelung

Spannungs-/Frequenz-

- Ausgangsspannung kann mit Eckfrequenz und maximaler Ausgangsfrequenz eingestellt werden (80 bis 240 V).
- Ausgangsspannung kann mit Eckfrequenz und maximaler Ausgangsfrequenz eingestellt werden

Eigenschaft - Nichtlineare U/f-Einstellung (3 Punkte): Freies Einstellen der Spannung (0 bis 500 V) und Frequenz (0 bis 500 Hz) moglich.
- Nichtlineare U/f-Einstellung (3 Punkte): Freies Einstellen der Spannung (0 bis 240 V) und Frequenz (0 bis 500 Hz) méglich.
- Automatische Drehmomentanhebung (fiir konstante Drehmomentbelastung)

Drehmomentanhebung | - Manuelle Drehmomentanhebung: Der Wert fir die Drehmomentanhebung kann zwischen 0,0 und 20,0 % eingestellt werden.

- Die Anwendungsbelastung kann mit dem Parameter ausgewahlt werden. (Variable Drehmomentbelastung oder konstante Drehmomentbelastung)

Anlaufmoment

Dreiphasig, 400-V-Ausfiihrung

- 200 % oder hoher (HHD-Spez.: Typ 0072 oder niedriger) / 150 % oder héher (HHD-Spez.: Typ 0085 oder hoher) bei
Frequenzsollwert 0,5 Hz

- 120 % oder hoher bei Frequenzsollwert 0,5 Hz (HND/ND-Spez.)

- 150 % oder hoher bei Frequenzsollwert 0,5 Hz, (HD-Spez.)
(Eckfrequenz 50 Hz, mit Aktivierung der Schlupfkompensation und der autom. Drehmomentanhebung unter
Verwendung eines vierpoligen Fuji-Standardmotors)

Dreiphasig 200 V und einphasig 200 V

- 200 % oder hoher (HHD-Spez.: Typ 0069 oder niedriger) bei Frequenzsollwert 0,5 Hz

- 120 % oder hoher bei Frequenzsollwert 0,5 Hz (HND-Spez.)
(Eckfrequenz 50 Hz, mit Aktivierung der Schlupfkompensation und der autom. Drehmomentanhebung unter
Verwendung eines vierpoligen Fuji-Standardmotors)
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Beschreibung

Spezifikationen

Anmerkungen

Start-/Stopp-Betrieb

- Bedienteil:
Start und Stopp mit den Tasten

@ und @ (Standard-Bedienteil)

Start und Stopp mit den Tasten@/@ und @(Optionales Multifunktions-Bedienteil)

- Externe Signale (Digitaleingange): Vorwarts-(Ruckwarts-)drehung, Stoppbefehl (3-Leiter-Betrieb maglich),

Austrudeln-Befehl, externer Alarm, Alarm-Reset usw.

Steuerung

Frequenzeinstellung

- Analogeingang: 0 bis = 10 V DC (+5 V DC)/ 0 bis + 100 % (Klemme [12])
0 bis +10V DC (+5 V DC)/ 0 bis +100 % (Klemme [12])
+4 bis +20 mA DC/ 0 bis 100 % (Klemme [C1])
+4 bis +20 mA DC/ -100 bis 0 bis 100 % (Klemme [C1])
0 bis +20 mA DC/ 0 bis 100 % (Klemme [C1])
0 bis +20 mA DC/ -100 bis 0 bis 100 % (Klemme [C1])
0 bis +10 V DC (+5 V DC)/ 0 bis +100 % (Klemme [V2])
0 bis +10V DC (+5 V DC)/-100 bis 0 bis +100 % (Klemme [V2])

- Vorliegender Betriebsmodus: Automatischer Betrieb gemaR der voreingestellten Werte fiir Laufzeit, Drehrichtung,
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und Frequenzsollwert. Maximal zuldssige Einstellungen sind 7 Stufen.

- Verbindung: Kann tiber eingebauten RS-485 oder CANOpen-Kommunikation angegeben werden. (Standard)
Kann iber Buskommunikation angegeben werden. (optional)

- Méglichkeiten der Frequenzeinstellung: Mit einem externen Signal (Digitaleingang) kann zwischen zwei
Frequenzeinstellungsarten gewechselt werden.

Fern-/Lokalumschaltung,

Verbindungsumschaltung

- Hilfsfrequenzeinstellung; Eingdnge an den Klemmen [12], [C1] oder [V2] kénnen als Hilfsfrequenzeinstellungen zur
Hauptelnstellung hinzugefligt werden.

Inversbetrieb: Umschaltbar von ,,0 bis +10 V DC/0 bis 100 %" auf ,+10 bis 0 VDC/0 bls 100 %"

durch externen Befehl. (Klemmen [12]/[V2])

: Umschaltbar von ,0 bis +10 V DC/0 bis -100 %" auf ,-10 bis 0 VDC/0 bis -100 %"
durch externen Befehl (Klemme [12])

: Umschaltbar von ,4 bis +20 mA DC/0 bis 100 %" auf ,+20 bis 4 mA DC/0 bis 100 %"
durch externen Befehl (Klemme [C1])

: Umschaltbar von ,0 bis +20 mA DC/0 bis 100 %" auf ,+20 bis 4 mA DC/0 bis 100 %"
durch externen Befehl (Klemme [C1])

- Impulsfolgeeingang (Standard):
Impulseingang = Klemme [X5], Drehrichtung = eine andere Eingangsklemme als [X5].
Komplementarausgang: Max. 100 kHz, Open-Collector-Ausgang: Max. 30 kHz

- Impulsfolgeeingang (optional): PG-Optionskarte erforderlich.
Impuls fir im/gegen den Uhrzeigersinn, Impuls + Drehrichtung
Komplementéarausgang: Max. 100 kHz, Open-Collector-Ausgang: Max. 30 kHz

Analogeingang
zwischen
DC+1und +5V

ist mit analoger
Frequenzoffset-/
Verstarkungsfunk-
tion fir den
Eingang
verfigbar.

Beschleunigungs-/
Verzégerungszeit

- Wertebereich: von 0,00 bis 6000 s
- Umschaltung: Die vier Moglichkeiten der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit konnen eingestellt oder einzeln gewahlt
werden (wahrend des Betriebs schaltbar).
- Beschleunigungs-/Verzégerungskennlinie: Lineare Beschleunigung/Verzégerung, S-férmige Beschleunigung/Verzégerung
(schwach, frei (Einstellung tiber Parameter)), nichtlineare Beschleunigung/Verzégerung
- Verzégerungsmodus (Austrudeln): Bei Ausschalten des Betriebsbefehls trudelt der Motor aus.
- Die Beschleunigungs-/Verzogerungszeit fiir ,Jog-Betrieb” kann eingestellt werden. (0,00 bis 6000 s)
- Verzégerungszeit fiir Zwangsstopp: Verzégerungsstopp durch Zwangsstopp (STOPP).
Die S-Kurve wird durch ,Zwangsstopp” abgebrochen.

Frequenzbegrenzer - Angabe der oberen und unteren Frequenzgrenzwerte in Hz.

(Obere und untere - Wéhlbar fur den Betrieb, der durchgefiihrt wird, wenn die Sollfrequenz unter den vom zugehdrigen Parameter
Frequenzgrenzwerte) definierten unteren Grenzwert sinkt.

Frequenzoffset fiir - Frequenzoffset der eingestellten Frequenz und PID-Sollwert konnen unabhangig eingestellt werden (Einstellbereich: 0 bis|

Frequenzeinstellung/PID-Sollwert

+100 %

Analogeingang

- Verstéarkung: Einstellung im Bereich von 0 bis 200 %
- Offset: Einstellung im Bereich von -5,0 bis +5,0 %

- Filter: Einstellung im Bereich von 0,00 bis 5,00 s

- Polaritét: Einstellung auf + oder +

Resonanzfrequenz

- Eingestellt werden kdnnen drei Betriebspunkte und ihre gemeinsame Sprungweite (0,0 bis 30,0 Hz).

Timerbetrieb

- Betrieb und Stopp nach der mit dem Bedienteil eingestellten Zeitdauer (1-Zyklus-Betrieb)

Jog-Betrieb

- Betrieb mit der Taste @ (Standard-Bedienteil), der Taste @ oder@ (Multifunktions-Bedienteil) oder dem

Digitalkontakteingang FWD oder REV (ohne Beschleunigungs-/Verzégerungszeit, ohne Frequenzeinstellung)
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Steuerung

Beschreibung Spezifikationen Anmerkungen
Automatischer Wiederanlauf
nach kurzzeitigem
Spannungsausfall
(Abschaltung bei Spannungsausfall)
(Abschaltung bei Wiederkehr der Netzspannung)
(Verzogerungsstopp)
(Fortsetzung des Betriebs)
(Start mit der Frequenz, | Aystrudeln bei Spannungsausfall und Start nach Wiederkehr der Netzspannung mit der Frequenz, die vor dem
die vor dem kurzzeitigen . N
Spannungsausfall gewahlt war) kurzzeitigen Stopp g t
(Start mit der Startfrequenz)
. d b Austrudeln bei Spannungsausfall und Start mit der
(Start mit der gesuchten Frequen?) gesuchten Frequenz bei Wiederkehr der Netzspannung.
Hardware- - Begrenzt den Strom durch Hardware, um eine Uberstrom-Abschaltung durch zu schnelle Lastverénderung oder einen kurzzeitigen Spannungsausfall, der
Strombegrenzer nicht durch den Software-Strombegrenzer verhindert werden kann, zu verhindern. Dieser Begrenzer kann abgeschaltet werden.
Software-Strombegrenzer | - Verringert die Frequenz automatisch, sodass der Ausgangsstrom unter dem voreingestellten Betriebswert liegt.
Netzbetrieb - Mit dem Netzbetriebsbefehl gibt der Umrichter 50/60 Hz (SW50, SW60) ab.
. - Kompensation des Motorschlupfs, um die Drehzahlen unabhéngig vom Lastmoment auf dem Sollwert zu halten.
Schlupfkompensation " . : ; s
- Einstellbare Kompensationszeitkonstante ist moglich.
Droop-Control (negative | - In einer Maschine, die mit einem Mehrmotorsystem angetrieben wird, dient diese Funktion zur Einstellung der Drehzahl
Schlupfkompensation) der einzelnen Motoren, um deren Lastmoment auszugleichen.
Drehmomentbe- Regelung des Abtriebsmoments oder Drehmomentstroms, sodass Abtriebsmoment oder Drehmomentstrom dem voreingestellten Begrenzungswert
grenzer entsprechen oder darunter liegen. (Die Drehmomentstromgrenze ist nur im IMPG-VC- oder PM-SVC-Modus verfiigbar.)
- Umschaltbar zwischen den 1. und den 2. Drehmomentbegrenzungswerten.
Drehmomentstrom- - ,Drehmomentgrenze” und ,Drehmomentstromgrenze” sind wahlbar. IMPG-VC
begrenzer - ,Drehmomentgrenze” oder ,Drehmomentstromgrenze” (iber Analogeingang. PM-SVC

Uberlast-Stopp

- Wird erkannt, dass das Drehmoment oder der Strom den voreingestellten Wert liberschreiten, verzdgert der Umrichter
und stoppt oder lasst den Motor austrudeln.

PID-Regler

- PID-Prozessor fir die Prozesssteuerung/Ténzerrollenregelung

- Normal-/Inversbetrieb

- PID-Sollwert: Bedienteil, Analogeingang (von den Klemmen [12], [C1] und [V2]), Mehrstufige Einstellung (auswahlbar aus
3 Punkten), RS-485-Kommunikation

- PID-Ruckfiihrungswert (von den Klemmen [12], [C1] und [V2])

- Alarmausgang (Absolutwert-Alarm, Abweichungsalarm)

- Stopp bei niedrigem Flussigkeitsstand

- Anti reset windup

- PID-Ausgangsbegrenzer

- Integration zuriicksetzen/halten

Auto-Reset

- Die Auto-Reset-Funktion, mit der der Umrichter versucht, den Alarm-Abschaltungsstatus zuriickzusetzen und neu zu starten,
ohne einen Alarm auszugeben (bei allen Alarmen), selbst wenn eine zurticksetzbare Schutzfunktion aktiviert ist.

- Die zuldssige Anzahl von Reset-Vorgangen, bei denen der Umrichter automatisch versucht, den Abschaltungsstatus zu
verlassen.

Automatische Suche
nach der Motordrehzahl

- Der Umrichter sucht automatisch nach der Lastwellendrehzahl des Motors, um mit dem Motorantrieb zu beginnen, ohne ihn
zu stoppen. (Motorkonstanten miissen abgestimmt werden: Automatische Selbstoptimierung (offline))

Automatische
Verzégerung

- Ubersteigt die Zwischenkreisspannung oder das berechnete Drehmoment wéhrend der Verzégerung den Wert fiir die
automatische Verzégerung, verlingert der Umrichter automatisch die Verzégerungszeit, um eine Uberspannungs-
Abschaltung zu vermeiden. (Die Aktivierung einer Zwangsverzégerung bei verdreifachter Verzégerungszeit kann ausgewahlt
werden.

- Ubersteigt das berechnete Drehmoment wihrend des Betriebs mit konstanter Drehzahl den Wert fiir die automatische
Verzdgerung, vermeidet der Umrichter eine Uberspannungs-Abschaltung durch Erhéhung der Frequenz.

Verzdgerungseigenschaften
(verbesserte Bremsleistung)

Die Motorverluste werden wéhrend der Verzégerung erhoht, um die Rickspeiseenergie im Umrichter zu reduzieren und
eine Uberlast-Abschaltung zu vermeiden.

Automatischer
Energiesparbetrieb

- Die Ausgangsspannung wird geregelt, um die Verlustleistung des Motors und des Umrichters auf ein Minimum zu
reduzieren.

Uberlastschutz

- Nahert sich die Umgebungstemperatur oder die IGBT-Sperrschichttemperatur aufgrund einer Uberlast dem
Uberhitzungswert, senkt der Umrichter automatisch seine Ausgangsfrequenz, um eine Uberlast zu vermeiden.

Batteriebetrieb/
USV-Betrieb

Deaktiviert den Unterspannungsschutz, sodass der Umrichter in einem Unterspannungszustand den Motor im
Batterie-/USV-Betrieb betreibt.

Automatische
Selbstoptimierung
(offline)

- Messen und Einstellen der Motorparameter bei gestopptem oder laufendem Motor.
- Tuning-Modus nur zur Erfassung von %R1 und %X.
- Tuning-Modus zur Erfassung von PM-Motorparametern.

Automatische Selbst-
optimierung (online)

- Die Motorparameter werden im Betrieb automatisch angepasst, um zu verhindern, dass die Motordrehzahl aufgrund des
Temperaturanstiegs des Motors schwankt.

An/Aus-Regelung
des Kuhllifters

- Bei niedriger Temperatur im Umrichter wird der Kuhllifter automatisch abgeschaltet.
- Das Lufter-Steuersignal kann an ein externes Gerat ausgegeben werden.

Einstellungen fiir
1./2. Motor

- Umschaltbar zwischen zwei Motoren.
Eckfrequenz, Nennstrom, Drehmomentanhebung und elektronische Schlupfkompensation kénnen als Daten fiir den 1./2.

Motor eingestellt werden.
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- Drehmomentvorsteuerung (Analogeinstellung, Digitaleinstellung)
(PG-Optionskarte erforderlich).

Beschreibung Spezifikationen Anmerkungen
Universal-Digitaleingang | Der Status des externen Digitalsignals, das mit der Universal-Digitaleingangsklemme verbunden ist, wird an den
(DI Host-Controller tibertragen.
Universal-Digitalausgang (DO) | Das Digitalbefehlssignal vom Host-Controller wird an die Universal-Digitaleingangsklemme ausgegeben.
Universal-Analogausgang (AO) | Das Analogbefehlssignal vom Host-Controller wird an die Analogeingangsklemme ausgegeben.
- Kerbfilter zur Verhinderung von Vibrationen (fiir IMPG-VC) IMPG-VC
Drehzahlregelung - Auswahlbar tUber die Parameter der 4 Einstellungsmdglichkeiten bei der automatischen Drehzahlregelung (ASR)
) . PM-SVC
(PG-Optionskarte erforderlich).
Lineargeschwindig- In einer Maschine mit Auf-/Abwickler regelt diese Funktion die Motordrehzahl so, dass die Umfangsgeschwindigkeit der
keitsregelung Rolle konstant gehalten wird. IMPG-VF
(PG-Optionskarte erforderlich).
Positionsregelung mit Die Positionsregelung beginnt am voreingestellten Startpunkt und zahlt die Riickfihrungsimpulse vom PG im Umrichter. | AuBer
Im ulsz'ahlgr 9 Der Motor kann automatisch auf Cleep-Drehzahl verzégert werden; die Zielposition kann erkannt werden, sodass der IMPG-VC
P Motor in der Ndhe dieser Position anhalten kann (PG-Optionskarte erforderlich). PM-SVC
Master-Follower- Ermoglicht den synchronen Betrieb von zwei Motoren, die mit einem Impulsgeber (PG) ausgestattet sind
Betrieb (PG-Optionskarte erforderlich).
Vorerregung Durch die Erregung wird ein Magnetfluss im Motor erzeugt, bevor dieser gestartet wird (PG-Optionskarte erforderlich). IMPG-VC =
Nulldrehzahlregelung Die Motordrehzahl wird auf null gehalten, indem der Drehzahlbefehl zwangsgenullt wird (PG-Optionskarte erforderlich). IMPG-VC _5
Servo-Lock Stoppt den Motor und hélt ihn in der gestoppten Position (PG-Optionskarte erforderlich). IMPG-VC ]
€
Wird der RUN-Befehl ausgeschaltet und die Motordrehzahl fillt unter den voreingestellten Startwert fur die N
Gleichstrombremse Gleichstrombremse, beginnt der Umrichter, Gleichspannung in den Motor einzuspeisen, um den Motor zu stoppen. &
Wird der RUN-Befehl gegeben, beginnt der Umrichter Gleichspannung in den Motor einzuspeisen, um eine Vorerregung zu erzeugen. _g
(7}
- Der Umrichter kann das Signal des Ein/Aus-Zeitablaufs ausgeben, sodass die mechanische Bremse in Verbindung mit dem erkannten £
Steuerung der . ) - N I AuBer [l
=) ) Strom, dem Drehmoment, der Frequenz und den Verzégerungs-Timern fiir das Anlegen/Lésen betétigt wird. o
€ | mechanischen Bremse . K . X PM-SVC =
=} - Verriegelungseingang fiir mechanische Bremse
[
§ - Analoger Drehmoment-/Drehmomentstrom-Befehl
& o .
Drehmomentregelung Die Drehzahlbegrenzung schiitzt den Motor davor, auBer Kontrolle zu geraten. IMPG-VC

Sperren der
Drehrichtung

- Eine ungewollte Riickwarts- oder Vorwartsdrehung kann eingestellt werden.

Benutzerdefinierte
Logik

Eine Verschaltung der benutzerdefinierten Logik und analogen Rechenschaltungen kann mit digitalen/analogen
Eingangs-/Ausgangssignalen erfolgen.

Die einfache Relaissteuerung kann fiir Berechnungen verwendet werden.

- Logikschaltung

(Digital) AND, OR, XOR, Flip-Flops, Detektor fiir ansteigende/abfallende Flanke, Zéhler usw.

(Analog) Addition, Subtraktion, Multiplikation, Division, Begrenzer, Absolutwert, Addition mit Vorzeichenumkehrung,
Vergleich, Auswahl des héchsten Wertes, Auswahl des niedrigsten Wertes, Durchschnittswert, Einheiten-Umwandlung.
- Multifunktons-Timer

Verzégerung beim Einschalten, Verzégerung beim Ausschalten, Impulsfolge usw.

Wertebereich: 0,0 bis 600 s

- Eingangs-/Ausgangssignal

Klemmeneingang/-ausgang, Umrichterregelfunktion

- Sonstige

200 Schritte stehen zur Verfligung, wobei jeder Schritt 2 Eingange und 1 Ausgang besitzt.

Funktionen fur
- Drahtziehmaschinen

Die furr die nebenstehenden Anwendungen benétigten Funktionen werden mithilfe der benutzerdefinierten

- Umgebungstemperatur: 40 °C (104 °F)

- Lastfaktor: Umrichternennstrom 100 % (HHD-Spez.), 80 % (HND/HD/ND-Spez.)

- Hebezeuge Logik realisiert.
- Spinnmaschinen
(Traverse)
Display Abnehmbar mit 7-Segment-LEDs (4 Stellen) , 7 Tasten (PRG/RESET, FUNC/DATA, UP, DOWN, RUN, STOP, SHIFT) und 6
LED-Anzeigen (KEYPAD CONTROL, Hz, A, kW, x10, RUN)
Drehzahliberwachung (Frequenzsollwert, Ausgangsfrequenz, Motordrehzahl, Lastwellendrehzahl,
Lineargeschwindigkeit und Drehzahlanzeige mit Prozent), Ausgangsstrom als Effektivwert [A], Ausgangsspannung als
Effektivwert [V], Berechnetes Drehmoment [%], Eingangsleistung [kW], PID-Sollwert, PID-Ruckfihrungswert,
s Starten/Stoppen PID-Ausgang, Timer (Timerbetrieb) [s], Lastfaktor [%], Motorausgang [kW]
% Drehmomentstrom [%] , Magnetflussbefehl [%], Analogeingang [%], Eingangsleistung [kWh]
n Zeitdauer mit konstanter Zufuhr (Sollwert) (min), Zeitdauer mit konstanter Zufuhr (laufender Betrieb) (s)
<
- Die Lebensdauer-Friihwarnung fiir die Hauptstromkreiskondensatoren, die Kondensatoren auf den Platinen und den Kiihlliifter Kann angezeigt werden.
- Ein externes Ausgangssignal wird an einem Transistorausgang ausgegeben.
Lebensdauer- - Ausgabe der Warnung, wenn die Wartungszeit oder die Anzahl der Startvorgange den voreingestellten Wert iiberschreitet.
VL g TV T I e R
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Beschreibung

Spezifikationen

Anmerkungen

Wartungsanzeigen

- Es wird angezeigt: Zwischenkreisspannung, Max. Ausgangsstrom als Effektivwert, Eingangsleistung, Eingangsleistungs-
werte, Temperatur (im Umrichter und im Kuihlkorper, jeweils Maximalwert), Kapazitat des Zwischenkreiskondensators,
Lebensdauer des Zwischenkreisstromkondensators (vergangene Stunden und verbleibende Stunden), Gesamtbetriebs-
dauer des Einschaltdauer-Zahlers des Umrichters, Elektrolytkondensatoren auf den Platinen, Kiihlltfter und jeder Motor,
Verbleibende Zeit bis zur ndchsten Motorwartung, Verbleibende Startvorgange bis zur nachsten Wartung, Anzahl der
Startvorgédnge (fur jeden Motor), Faktoren fir leichte Alarme (letzter bis drittletzter), Inhalte und Anzahl der RS-485-
Kommunikationsfehler, Optionsfehlerfaktoren, Anzahl der Optionsfehler, ROM-Version des Umrichters, Bedienteil und
Optionsanschluss

Anzeigen

1/0-Status

Zeigt den Status des Digitaleingangs/-ausgangs der Klemme, des Relais-Ausgangs bzw. des Analogein-/-ausgangs an.

Durch Passwort gesperrt

Einschriankungen fiir Anderungen oder Anzeigen von Parametern.

Alarm-Abschaltungsmodus

Zeigt die Ursache der Abschaltung durch entsprechende Codes an.

Leichter Alarm

Zeigt die Anzeige I-al fiir einen leichten Alarm L-AL an.

Betriebs-
oder Abschaltmodus

- Abschaltungshistorie: Die Ursachen der letzten vier Abschaltungen werden gespeichert und ber einen Code angezeigt.
- Die detaillierten Betriebsstatusdaten der letzten vier Abschaltungen werden gespeichert und angezeigt.

Einbauort Das Gerdt muss in geschlossenen Rédumen betrieben werden.
Standard (Offene Ausfiihrung)
-10 bis +50 °C (HHD/HND-Spez.)

Umgebungstemperatur -10 bis +40 °C (HD/ND-Spez.)

NEMA/UL Typ 1
-10 bis +40 °C (HHD/HND-Spez.)
-10 bis +30 °C (HD/ND-Spez.)

Raumfeuchtigkeit

5 bis 95 % RH (nicht kondensierend)

Frei von korrosiven oder brennbaren Gasen, Olnebel, Stduben, Dampf, Wassertropfen und direktem Sonnenlicht.

Atmosphdre (Verschmutzungsgrad 2 (IEC60664-1))
Die Umgebungsluft darf nur einen geringen Salzgehalt aufweisen (0,01 mg/cm? oder weniger pro Jahr)
bis 1000 m
Wird der Umrichter in mehr als 1000 m Hohe (NN) betrieben, so ist der in der Tabelle (s. u.) angegebene Faktor zur
Reduzierung des Ausgangsstroms zu beriicksichtigen.
2 Hohenlage Ausgangsstrom-Reduzierfaktor
-g Hohe bis 1000 1,00
£ 1000 bis 1500 m 0,97
2 1500 bis 2000 m 0,95
2 2000 bis 2500 m 0,91
g 2500 bis 3000 m 0,88
Dreiphasig, 400 V TYP: 0203 oder niedriger TYP: 0240 oder hoher
2 bis unter 9 Hz 3 mm: (max. Amplitude) 3 mm: (max. Amplitude)
9 bis unter 20 Hz 9,8 m/s? 2m/s?
20 bis unter 55 Hz 2m/s? 2m/s?
55 bis unter 200 Hz 1m/s? 1 m/s?
Vibration
Dreiphasig, 200 V TYP: 0069 oder niedriger
2 bis unter 9 Hz 3 mm: (max. Amplitude)
9 bis unter 20 Hz 9,8 m/s?
20 bis unter 55 Hz 2m/s?
55 bis unter 200 Hz 1m/s?
2| Temperatur -25 bis +70 °C (beim Transport) Vermeiden Sie Orte, an denen der Umrither p!étzli;hen .
E -25 bis +65 °C (bei Lagerung) Temperaturschwankungen ausgesetzt ist, da sich hierdurch Kondensat bilden
qé‘ Relative Luftfeuchtigkeit | 5 bis 95 % RH kann.
2 u Der Umrichter darf nicht Staub, direktem Sonnenlicht, korrosiven oder brennbaren Gasen, Olnebel, Dampf, Wassertropfen oder Vibrationen
& | Atmosphére o . ) ) :
S ausgesetzt sein. Die Umgebungsluft darf nur einen geringen Salzgehalt aufweisen (0,01 mg/cm? oder weniger pro Jahr)
g’, Atmosphadrischer 86 bis 106 kPa (bei Lagerung)
S | Druck

70 bis 106 kPa (beim Transport)

*Hinweis: Die Abkulrzungen haben folgende Bedeutung:

VF U/f-Regelung

Sensorlose Vektorregelung (dynamische Drehmomentregelung)

U/f-Regelung mit Schlupfkompensation

U/f-Regelung mit Drehgeber (PG-Optionskarte erforderlich)

U/f-Regelung mit Drehgeber (+automatische Drehmomentanhebung (PG-Optionskarte erforderlich)
Vektorregelung mit Drehgeber (PG-Optionskarte erforderlich)

Vektorregelung ohne Magnetpol-Positionssensor)

IM-SVC (DTV)
VF mit SC
IMPG-VF
IMPG-ATB
IMPG-VC
PM-SVC
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Prinzipschaltbild

I Mit eingebautem CAN-Kommunikationsanschluss und mit einem Analogausgang

FRNOCCJE2M- E
GA

Bei einem Motor mit eingebautem Kihlliifter

Thermisches Relais

Transfc it - e
rirls\orln\a or 2= U T
55 = ; (CM)
\ \i 7 - ‘
(THR)
Bren(]seinhei)t BU
(Option,
- @ @ - J -
[ P(+) NG |
MCCB
oder 5
RCD/ELCB mc Thermisches Motor c
Versorgungsspannung K]
400-V-Serie  [TTTTTy TTTT LR U — w®
380V bis 480V X — - o v =
200-V-Serie T X1 L O W ﬁ
200V bis 240V X~ 7 [
| R
50/60Hz | __ | || Lee——d F
S -Versorgungsspannungs-Schaltanschluss 777 gy Thermistor o
' ! " RO CN UX* 2[C1] T <
Hilfsspannungseingang fiir Steuerun " [THC — | -
pannungseingang 9 on 1 a1 3
v LCNR"/,CNW” ] 3 £
Hilfsspannungseingang fiir Liifter { g ?: {:} pC/DC L. PR =:”
PR -
/ o <
Erdungsklemme 008G Ladekontrollleuchte CNUX CNR CNW (1) Q Erdungsklemme
30C
RJ-45-Anschluss 308 :
+24voc][Cov ] Alamausgang 4 ontaktausgange o]
(fiir jeden Alarm) =
N4 30 30A =
. ®
Bedienteil " W .5
Aktivli . (Standard) 8 a
tivierungseingang Kommunikationsanschluss 1 E= H o
RS-485) 2 ‘N
.2 (=
2. =
S =
= [-%
] ]
Abnehmbare Klemmenleiste
Versorgungsspannung
fiir Digitaleingénge (24 V) ; " <Y¥2> iberl
LY b richter lauft Transistorausgang
Vorwirtslauf-Befehl
Bt fiir
L <CMY> ’ "
Ruickwartslauf-Befehl Transistorausgange
(SINK/SOURCE)
Auswahl Festfrequenz (0 bis 1)
Digitaleingang Auswahl Festfrequenz (0 bis 3) @ f&{%?;%sgma,{' %C) f
Auswahl Festfrequenz (0 bis 7) Sﬂ%nl;\;rﬁ%avslgca;wg FMV LW, ] Al
Austrudeln Impulsausgang FMP Impulsausgang
(25 bis 32 kp/s) W5
Alarm zurlicksetzen
Bezugsklemme fiir
Digitaleingénge ()M Analogausgang, Bezugseiter

+10V DC

Spannungseingang 12
(0 bis +10VDC)

(0 bis + 10V DC) >

Spannungseingang filr Einst. o

0bis+10V DC (0 bis + 10V DC) (RS-485)

(CAN-BUS)

} Kommunikationsport 2

RJ-45-Anschluss

far |1

Analogeingange )

Analogeingang ! Stromeingang C1

| (4 (0) bis 20 mA DC)
Pr— [C1]  PTC-Thermistoreingang

8
g
| =

)

. - i Y Spannungseingang V2 SWe
o penschmanrins 0l @b T10v50 7]
R
DBR:  Dynamischer Bremswiderstand *1 Entfernen Sie beim Anschluss einer optionalen Zwischenkreisdrossel (DCR) die Kurzschlussbriicke von den Klemmen P1 und P(+).
DCR:  Zwischenkreisdrossel Typ 0139 (ND-Spez.), 0168 (HD-Spez.) und Typen ab 0203 kénnen ohne Sicherheitsbedenken an die Zwischenkreisdrossel angeschlossen
RCD:  Fehlerstromschutzschalter werden (nur 400 V).
ELCB: Fehlerstromschutzeinrichtung Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel, wenn die Leistung des Netztransformators 500 kVA tibersteigt bzw. das Zehnfache oder mehr der
MC: Leistungsschalter Nennleistung des Umrichters betragt oder wenn es in demselben Stromnetz thyristorbetriebene Lasten gibt.
MCCB: Kompaktleistungsschalter *2 Die Standardeinstellung fiir das EU-Modell ist,,Source -Logik".

Dieses Schaltbild ist bei Verwendung des Modells mit Standardklemmenleiste lediglich als Referenz heranzuziehen.
HINWEIS | gej der Verdrahtung des Umrichters und/oder bevor Sie Spannung anlegen, folgen Sie bitte den Anschlussplanen
und den entsprechenden Informationen im Benutzerhandbuch.
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Klemmenfunktionen
2
:5,’ Symbol Bezeichnung Funktionen Anmerkungen
g
L1/R, L2/S, L3/T Hauptstromkreiseinginge Anschluss fur eine dreiphasige Versorgungsspannung.
L1/L, L2/N P 9ang Anschluss fir eine einphasige Versorgungsspannung.
Hilfsspannungseingang fur den | Dient dem Anschluss der gleichen Wechselspannungsversorgung wie der des .
'g AU Steuerkreis Hauptstromkreises zur Sicherung der Spannungsversorgung des Steuerstromkreises. Typ 0059 oder hher fnur 400 V)
= Hilfsspannungseingang fir die | Klemmen zur Spannungserfassung im Inneren des Wandlers. Sie werden mit der .
g R1,T1 Kahllufter Netzseite von Drossel und Filter verbunden. l1ypl0203(odsrhoherlnur0N)
a|U VvV, W Umrichterausgénge Anschluss eines dreiphasigen Motors.
Q| P@), P1 Zwischenkreisdrossel Anschluss fur eine Zwischenkreisdrossel.
% P(+), N(-) Bremseinheit/Zwischenkreis Dient dem Anschluss eines Bremswiderstands iber die B Wird fiir ein DC-Bus-Vert verwendet.
P(+), DB Bremswiderstand Anschluss eines externen Bremswiderstands (optional). %g g%s 2‘;2; rr]]'lzg:g:rr ggg\\;gzrrlg)
&G Erdung Erdungsklemme fur Umrichter.
. Versorgungsspannung (+10 V DC) fiir Potentiometer zur Maximalwerte der
[13] \éigzﬁ;igounrq\gts:rpannung fir Frequenzeinstellung (Regelwiderstand: 1 bis 5 kQ) Versorgung: 10 V DC,
Die Leistung des Potentiometers sollte mindestens 0,5 W betragen. 10 mA DC.
Versorgungsspannung am Analogeingang | - Die externe Eingangsspannung ist entsprechend den Vorgaben unten zu verwenden. | Eingangsimpedanz: 22 kQ
. 0 bis +10 V DC / 0 bis 100 % (0 bis +5 V DC / 0 bis 100 %) Maximaler Eingangspegel:
<Normalbetrieb>
0 bis + 10V DC /0 bis + 100 % (0 bis + 5V DC / 0 bis + 100 %) E1SEVDC | .
[ 210 bic 0 bhis 10V DC /100 o his O b <100 o T er Eingangspegel ist au
X beschrankt, auch wenn am
(Hauptfrequenzeinstellung) Eingang mehr bzw.
(PID-Regler) weniger als + 10 V DC
(Hilfsfrequenzeinstellung 1, 2) anliegen.
- Durch die Eingabe von Analogsignalen verschiedener Sensoren in den Umrichter (z. B. Temperatursen- x P
2] soren in Klimaanlagen), konnen Sie den Status externer Geréte tber die Kommunikationsverbindung \éef;’st?_rlaug_g.i)sbg/s 200 %
(Analogeingangsmonitor) | lberwachen. Wenn Sie einen geeigneten Anzeigekoeffizienten verwenden, kdnnen Sie auch verschiedene F Set: If? ot ° 100 %
Werte in physikalische GréBen wie Temperatur und Druck umwandeln lassen, bevor sie angezeigt werden. F{I?grg%ncz)g bsise 5 iE)O s °
(Verstérkungseinstellung) |~ S%Z%:\gggge% ?L_sr\c/)eéissté}‘rgt\J/nSéUr die Frequenzeinstellung
(Drehmomentbegrenzungswert) | - Zu verwenden als Wert der analogen Drehmomentbegrenzung
(Drehmoment-Sollwert/ | - Zu verwenden als Drehmoment-Sollwert / Drehmomentstrom-Befehl
Drehmomentstrom-Befehl) | (PG-Optionskarte erforderfich).
(Drehmomentverhaltnis) | - Zu verwenden fiir das analoge Drehmomentverhaltnis (PG-Optionskarte erforderlich)
(Drehzahlbegrenzungswert) | - Zu verwenden als Wert fiir die analoge Drehzahlbegrenzung von [FWD]/JREV] (PG-Optionskarte erforderlich)
(C1) | Versorgungsspannung am Analogeingang | - Die_externe Eingangsspannung_ist_entsprechend den Vorgaben unten zu| Eingangsimpedanz: 250 Q
N Ibetrieb 4 bis 20 mA DC / 0 bis 100 %/ -100 % bis 0 bis 100 % (*1) Maximaler Eingang
<Normaibetrieb> 1 g pis 20 mA DC / 0 bis 100 %/ -100 % bis 0 bis 100 % (*1) 30 mA DC .
[50 his O mA DG /4 his 100 %/ . 100 % hic 0 his 100 o ( T Der Eingangspegel ist au
. 20 bis 0 mA DC / 4 bis 100 %/ -100 % bis 0 bis 100 % (*1) .
<Inversbetrieb> | 50 pis 0 mA DC / 0 bis 100 %/ -100 % bis 0 bis 100 % (*1) L g DE Bl
. auch wenn am Eingang
(Hauptfrequenzeinstellung) mehr als 20 mA DG
(PID-Regler) vorhanden sind.
° (Hilfsfrequenzeinstellung 1, 2) )
= - Durch die Eingabe von Analogsignalen verschiedener Sensoren in den Umrichter (z. B. Temperatursenso- Versta.rkun'g: 0 bis 200 %
< L . 4 in - ot h Offset: 0 bis +5 %
T ’ ) ren in Klimaanlagen), konnen Sie den Status externer Gerate tber die Kommunikationsverbindung = ffeot: £ 100 %
< (Analogeingangsmonitor) | jheryachen. Wenn Sie einen gesigneten Anzeigekoeffizienten verwenden, kbnnen Sie auch verschiedene Ffl'qu}%“gg bs.'e 5 :'60 °
53 Werte in physikalische GroBen wie Temperatur und Druck umwandeln lassen, bevor sie angezeigt werden. el @ B8Ye
5 e e JA T e N F T
g (Verstérkungseinstellung) :gti)i\;egvggrlziﬂrazs(o\)ltag;tg:)kumrfE)Lg die Frequenzeinstellung
(Drehmomentbegrenzungswert) | - Zu verwenden als Wert der analogen Drehmomentbegrenzung
(Drehmoment-Sollwert/ | - Zu verwenden als Drehmoment-Sollwert / Drehmomentstrom-Befehl
Drehmomentstrom-Befehl) | (PG-Optionskarte erforderlich).
(Drehmomentverhéltnis) | - Zu verwenden fiir das analoge Drehmomentverhaltnis (PG-Optionskarte erforderlich) __
(Drehzahlbegrenzungswert) | - Zuverwenden als Wert fiir die analoge Drehzahlbegrenzung von [FWD]/IREV] (PG-Optionskarte erforderlich)
[C1] (V2) | Versorgungsspannung am Analogeingang| - Die externe Eingangsspannung ist entsprechend den Vorgaben unten zu verwenden. | Eingangsimpedanz: 22 kQ
<Normalbetriebs | 9 is +10 V DC/0 bis 100 % /-100 bis 0 bis 100 % (0 bis +5V DG / 0 bis 100 %) Maximaler Eingang
0 bis +10 V DC/ 0 bis + 100 % /-100 bis 0 bis 100 % (*1) (0 bis +5V DC/ 0 bis £ 100 %) |+ 15V DC
"""" SOV DO /0 Rie100 9%/ 100 % Rie O hic 100 0n 7777777777777 Der Eingangspegel ist auf
: +10 bis 0V DC /0 bis 100 %/ -100 % bis 0 bis 100 % -
<Inversbetrieb> | g s 10V DG/ 0 bis + 100 % /~100 bis 0 bis 100 % (1) (+5 bis 0V DC/ 0 bis = 100 | 10 bis 10 V'DC
. beschrankt, auch wenn am
(Hauptfrequenzeinstellung) Eingang mehr bzw.
(PID-Regler) weniger als =+ 10V DC
(Hilfsfrequenzeinstellung 1, 2) anliegen.
- Durch die Eingabe von Analogsignalen verschiedener Sensoren in den Umrichter (z. B. Temperatursen- x P
Analogei it soren in Klimaanlager, kénnen Sie den Status externer Gerate tber die Kommunikationsverbindung | Yerstarkung: 0 bu's 200 %
(Analogeingangsmonitor) {iberwachen. Wenn Sie einen geeigneten Anzeigekoeffizienten verwenden, kdnnen Sie auch verschiedene Offset: 0 bis 15. % o
Werte in physikalische GroBen wie Temperatur und Druck umwandeln lassen, bevor sie angezeigt werden. l'z'iﬁg:_‘ %négf;;si:té JE') 3 20 %
N A - Zu verwenden als Verstarkung fir die Frequenzeinstellun o '
(Verstéarkungseinstellung) | 0 bis 200 % fiir O bis 10 V DCg a 9
(Drehmomentbegrenzungswert) | - Zu verwenden als Wert der analogen Drehmomentbegrenzung
(Drehmoment-Sollwert/ - Zu verwenden als Drehmoment-Sollwert / Drehmomentstrom-Befehl
Drehmomentstrom-Befehl) (PG-Optionskarte erforderich).
(Drehmomentverhéltnis) | - Zu verwenden fiir das analoge Drehmomentverhéltnis (PG-Optionskarte erforderlich)
(Drehzahlbegrenzungswert) | - Zuverwenden als Wert fiir die analoge Drehzahlbegrenzung von [FWD]/|REV] (PG-Optionskarte erforderlich)
(PTC) | (PTC-Thermistor) - PTC-Thermistoranschluss zum Schutz vor Motoriiberhitzung.
Gemeinsame Klemme fur das Signal der Spannungseinstellung [12], | Von Klemmen [CM], [CMY] isoliert.
] Analoge Masse [13], [C1] und der Ausgangssignale [FM].
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Klemmenfunktionen
2
:)':3’ Symbol Bezeichnung Funktionen Anmerkungen
<
Analogliberwachung Der Ausgang kann entweder analoge Gleichspannung (0 bis
10 V DC), analoger Gleichstrom (4(0) bis 20 mA DC) oder Impulsfolge
(25 bis 32000 p/s) sein.
Folgende Méglichkeiten stehen zur Auswahl.
<Spannungsausgang> ("3) | 0 bis +10 V DC / 0 bis 100 % (0 bis +5 V DG / 0 bis 100 %)
Eingangsimpedanz des externen Geréts: Min. 5 kQ (bei 0 bis 10 V DC Ausgang)
(Wahrend die Klemme 0 bis 10 V DC ausgibt, kann sie bis zu zwei
analoge Voltmeter mit einer Impedanz von 10 kQ antreiben.)
o 4 bis 20 mA DC / 0 bis 100 %
S <Stromausgang> (*3) | 0 bis 20 mA DC/ 0 bis 100 %
2 [FM] Eingangsimpedanz des externen Geréts: Max. 500 Q (bei 4(0) bis 20 mA DC Ausgang) . .
= [FM2]*2 Verstarkung: 0 bis 300 %
b=y Ausgabeform
© Impulsausgang (*3) Impulsausgang: 25 bis 32000 p/s bei Skalenendwert
E Tastverhaltnis: ca. 50 %
+ Ausgangsfrequenz 1 (vor Schlupfkompensation) + Ausgangsleistung
+ Ausgangsfrequenz 2 (nach Schlupfkompensation)  + Analogausgangskalibrierung
+ Ausgangsstrom + PID-Sollwert (SV)
+ Ausgangsspannung « PID-Ausgang (MV)
+ Abtriebsmoment « Positionsabweichung im Synchronbetrieb
Monitorwerte + Lastfaktor (PG-Optionskarte erforderlich)
+ Eingangsleistung + Ausgang 1 bis 10 der benutzerdefinierten
+ PID-Riickflihrungswert (PV) Logik
« Istdrehzahl / Geschatzte Drehzahl + Temperatur der Umrichter-KiihIrippen
+ Zwischenkreisspannung « PG-Ruckfiihrungswert (PG-Optionskarte
+ Universal- Analogausgang (AO) erforderlich)
[CM] Digitale Masse (24 V) Bezugsklemmen fur die digitalen Eingangssignale.
« Festfrequenzauswahl (Stufen 0 bis 1) « Endschalter am Startpunkt aktivieren
- Festfrequenzauswahl (Stufen 0 bis 3) - Start/Reset
« Festfrequenzauswahl (Stufen 0 bis 7) « Auf Impulsfolge-Empfangsmodus
[x1] Digitaleingang 1 - Festfrequenzauswahl (Stufen 0 bis 15)  umschalten
+ Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit « Ruckwartsmodus starten
wabhlen (2 Stufen) « Uberlaststopp aktivieren
+ Beschleunigungs-/Verzégerungszeit « Servo-Lock-Befehl
wabhlen (4 Stufen) « Impulsfolgeeingang
+ 3-Leiter-Betrieb aktivieren « Impulsfolge-Zeichen
+ Austrudeln - Batterie-/USV-Betrieb
L . * Alarm zuriicksetzen » Drehmomentverhéltnis 1 auswéhlen
(x2] Digitaleingang 2 + Stérung externe Komponente « Drehmomentverhaltnis 2 auswahlen
* Bereit flir Jog-Betrieb « Halten des Drehmomentverhaltnisses
+ Auswahl Frequenzeinstellung 2/1 * Bremsregelung uberpriifen 5]
+ Auswahl Motor 2 (M2) « Lineargeschwindigkeitsregelung S
+ Gleichstrombremse aktivieren « Lineargeschwindigkeitsregelung 5
+ Auswahl Drehmomentbegrenzer 2/1 abbrechen =
« Auf Netzbetrieb umschalten (50 Hz) « Halten der Lineargeschwindigkeitsre- €
[X3] Digitaleingang 3 + Auf Netzbetrieb umschalten (60 Hz) gelfrequenz im Speicher Betriebsstrom bei °é
+ UP (Ausgangsfrequenz erhéhen) * Betriebsdauer des mit Netzstrom Einschaltung £
o \[/\)/OWN ((jAusgangsfrTqLéer;z verrilngern) arégetriibznen N(Ijotors 1'\z‘éhlen Sourcestrom: 2,5 bis 5 mA %
+ Werténderung mittels Bedienteil « Betriebsdauer des mit Netzstrom i "
g aktivieren angetriebenen Motors 2 zéhlen ?g#ﬁe(i;‘:r:l:n%7 bis
< + PID-Regelung abbrechen « Auswahl Droop-Regelung X
S + Umschalten Normal-/Inversbetrieb « Auswahl Parameter 1 [X5])---Impulsfolgeeingang
-g x4 o - Verriegelung + Auswahl Parameter 2 Spannungspegel: 2 V oder
© [X4] Digitaleingang 4 + Drehmomentregelung abbrechen « Benutzerdefinierte Logik deaktivieren weniger
"é + Kommunikationsverbindung tiber « Alle Timer der benutzerdefinierten
a RS-485 oder Feldbus aktivieren (Option)  Logik zuriicksetzen Betriebsstrom bei
« Universal-Digitaleingang (DI) « Automatische Verzégerung unterbinden
+ Automatische Suche nach der « Vorwartslauf-Befehl QLL,:ISé\ssCsri]alet:JEgckstrom'
Leerlaufdrehzahl des Motors beim Start  + Rickwartslauf-Befehl 9 N .
- . + Zwangsstopp « Keine Funktion zugewiesen 0,5 mA oder We'.“ger
[X5] Dlgltalelngang 5/ « Vorerregung (EXITE) « Mehrstufiger PID-Sollwert 1 Spannung: 22 bis 27 V DC
Impulsfolgeeingang « PID-Integral- und Differenzialanteile - Mehrstufiger PID-Sollwert 2
zuriicksetzen
+ Halten des PID-Integralanteils
+ Lokale Bedienung (Bedienteil)
auswahlen
- SINK/SOURCE kann mithilfe des internen Schiebeschalters
[FWD] Vorwartslauf-Befehl umgeschaltet werden.
- Mit diesen Parametern kann auch zwischen normaler und negativer
Logik umgeschaltet werden, um zu definieren, wie die Umrichterlogik
den Ein- bzw. Aus-Zustand an den einzelnen Klemmen interpretiert.
- Klemme [X5] kann mit den Parametern als Impulsfolge-
Eingabeklemme definiert werden.
[REV] Riickwértslauf-Befehl (Durch Verwendung d.er PG-SchnittsteIIenlfarte wird dig der Un‘_]_ric.:h-
terklemme [X5] zugewiesene Impulsfolge-Eingangsfunktion ungdiltig.)
AusschlieBlich mit einem Digitaleingang zu verwenden.
0 bis 30 kHz (Open-Collector) / 100 kHz (Push-Pull)
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& Symbol Bezeichnung Funktionen Anmerkungen
g
Ol Spannungsversorgung (1) Stromversorgung fiir die Logikschaltung der programmierbaren Steuerung (max. 24V DC 100 mA)
[PLC] fur PLC-Signal (2) Stromversorgung fir die Transistorausgang-Logikschaltung
[CM] Digitale Masse (24 V) Bezugsklemmen fir die digitalen Eingangssignale.
« Umrichter in Betrieb « Vorwartslauf
- Umrichterausgang Ein « Riickwartslauf
« Frequenz(Drehzahl)-Sollwert erreicht « Ferngesteuerter Betrieb
- Frequenz(Drehzahl)-Sollwert erreicht 2, « Thermistor hat Motortiberhitzung
Signal 2 erkannt
« Frequenz(Drehzahl)-Sollwert erreicht, - Bremssignal
Signal 3 « Klemme [C1] Leitungsdefekt
- Frequenz (Drehzahl) erkannt « Drehzahl giiltig
« Frequenz (Drehzahl) erkannt 2 « Drehzahliibereinstimmung
« Frequenz (Drehzahl) erkannt 3 - PG-Fehler erkannt
« Unterspannung erkannt (Umrichter « Zu niedrige Spannung festgestellt
5 gestoppt) - Alarm bei Uberfahren der
(vl Transistorausgang 1 « Erkannte Drehmomentrichtung Stoppposition
« Umrichter-Ausgangsbegrenzung « Aktueller Positionsmesser hat zu hohen
« Automatischer Wiederanlauf nach Wert
kurzzeitigem Spannungsausfall - Signal ,Positionierung abgeschlossen”
«Verzégerung nach Erkennen eines - Timer-Ausgang
kurzzeitigen Spannungsausfalls - Wartungstimer .
- Motor-Uberlast-Frihwarnung « Frequenz erreicht 24V DC (22 bis 27V DC), max.
- Verzégerte Umrichter- « Alarmanzeige 1 100 mA
Ausgangsbegrenzung - Alarmanzeige 2 Diese Klemme ist elektrisch
° . 3edi'err\]ieillz)et'(rigk;)agtiviirt . ::armanze!geg isoliert von den Klemmen
o « Umrichter betriebsberei - Alarmanzeige
;% « AX-Klemmenfunktion einstellen (ftir « Leichter Alarm [”]“un_d [CMY]'_ )
ol Magnetschiitz auf Primérseite) « Alarmausgang (bei jedem Alarm) Zuléssiger Bereich: +22 bis
3 - Stufeniibergangssignal far « Fehler im Aktivierungskreis erkannt +27V DC, 50 mA max.
5 Musterbetrieb - Aktivierungseingang AUS Leckstrom 0,1 mA oder
a « Zyklusabschlussignal fiir Musterbetrieb - Bremstransistor defekt weniger
= + Musterbetrieb 1 -Benutzerdefinierte Logik
',_“_’ - Musterbetrieb 2 Ausgangssignal 1
« Musterbetrieb 4 +Benutzerdefinierte Logik
« Kuhllufter in Betrieb Ausgangssignal 2
« Auto-Reset -Benutzerdefinierte Logik
« Universal-Digitalausgang (DO) Ausgangssignal 3
« Frihwarnung fiir Uberhitzung des -Benutzerdefinierte Logik
Kiihlkorpers Ausgangssignal 4
- Synchronisation abgeschlossen -Benutzerdefinierte Logik
« Lebensdauer-Alarm Ausgangssignal 5
Y2 o . §o|lwertsignalausfall erkannt -Benutzerdefinierte Logik
(v2] I EEEILEEEINE) 2 « Uberlastvermeidung Ausgangssignal 6
- Strompegel erkannt -Benutzerdefinierte Logik
- Strompegel erkannt 2 Ausgangssignal 7
« Strompegel erkannt 3 -Benutzerdefinierte Logik
« Niedrigstrompegel erkannt Ausgangssignal 8
« Alarm unter PID-Regelung -Benutzerdefinierte Logik
- Unter PID-Regelung Ausgangssignal 9
- Stopp wegen niedrigem Durchfluss -Benutzerdefinierte Logik
« Zu niedriges Drehmoment festgestellt Ausgangssignal 10
- Drehmoment erkannt 1
« Drehmoment erkannt 2
« Motor 1 ausgewahlt
« Motor 2 ausgewahlt
Transist Diese Klemme ist elektrisch
A ezugsklemme fiir Transistorausgangssignale. isoliert von den Klemmen
[CMY] BranSIS or?usgarl‘ng, Bezugskl fir T ist gangssignal isoliert denKl
ezugspotenzia [11] und [CM].
o - Ausgabe einer Sammelstormeldung Uber einen potenzialfreien Kontaft(:)2350VAC; O3
g Wechslerkontakt. :;SVQ’D_C'lo s
a [30A], [30B],(30C] Alarmrelaisausgang - Als Universal-Relaisausgang kann dieselbe Funktion wie Klemme Y Kontaktlle!:)ensdauer'
a ! ! (fiir alle Fehler) zugewiesen werden. P g— ’
< - Der Ruhezustand der Kontakte [30A] und [30C] kann als ,Offner” oder c h. i HiE] (" d 1 sekund
e ,SchlieBer” konfiguriert werden. cialinteivalienyonjlisekunde)
Entspricht EN 1S013849-1,2008 Kat.3 PL:e (ausstehend) S ¢ bei
o - Durch Ausschalten des Schaltkreises zwischen den Klemmen [EN1] und [PLC] oder [EN2] und E.ourc:sltror?s 1e(|)m A
g [PLC] wird der Transistorausgang des Umrichters gestoppt. (Sicher abgeschaltetes Moment: Slr;]sc ?I en: >-10m
E [ENT] STO-Ei 1 510) I;:LCWe gESPannung
2 [EN2]’ STO_E!ngang 5 - Diese Klemmen werden ausschlieBlich fiir die Source-Modus-Eingabe verwendet und kdnnen [‘ 2]\/_ [A ] halt
2 gelidand nichtin den Sink-Modus geschaltet werden. 2 b'( ;;;C(Ea enr)‘ lten)
E - Bleibt eine dieser Eingangsklemmen 50 ms oder ldnger ausgeschaltet, interpretiert der L. K tls inschalten
< Umrichter dies als Abweichung und 16st einen ECF-Alarm aus. Dieser Alarmstatus kann nur eg SS r?\md .
= zuriickgesetzt werden, indem der Umrichter aus- und wieder eingeschaltet wird. +U> MA oderweniger
(PLC] Spannungsversorgung fiir (1) Stromversorgung filr die Logikschaltung der programmierbaren Steuerung (max. 24V DC 100 mA)
PLC-Signal (2) Stromversorgung fiir die Transistorausgang-Logikschaltung
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FRENICAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Klemmenfunktionen

Symbol Bezeichnung Funktionen Anmerkungen

Kategorie

(1) Dient der Verbindung des Umrichters mit dem Bedienteil. Der Umrichter
versorgt das Bedienfeld iiber die unten angegebenen Kontakte mit Strom. Das
Verldngerungskabel fiir die Fernbedienung nutzt ebenfalls an diese Kontakte
angeschlossene Leitungen zur Versorgung des Bedienteils.

(2) Entfernen Sie das Bedienteil vom RJ-45-Standardanschluss, und schlieBen Sie
das RS-485-Kommunikationsteil an, um den Umrichter tiber den PC oder die SPS
RJ-45 Anschluss RJ-45-Standardanschluss (Speicherprogrammierbare Steuerung) zu steuern.

fuir das Bedienteil (RS-485-Kommunikationsport 1)
Folgende Protokolle sind verfiigbar:

- Modbus RTU

- Protokoll fuir Fuji-Universalumrichter

- Asynchrones Start-Stopp-System « Halbduplex

- Max. Lange des Ubertragungskabels: 500 m (1640 ft)

- Maximale Kommunikationsgeschwindigkeit: 38,4 kbps

Kommunikation

Ein Kommunikationsanschluss tbertragt Daten Uber das RS-485-
Multipoint-Protokoll zwischen dem Umrichter und einem PC oder
einem anderen Gerat, beispielsweise einer SPS

[DX+], RJ-45-Standardanschluss . . .
(DX, (RS-485-Kommunikationsport 2) (4 F:/Ilgende Protokolle sind verfuigbar:
[GND] - Modbus R'I".U o )

- Protokoll fir Fuji-Universalumrichter

- Asynchrones Start-Stopp-System « Halbduplex

- Max. Lange des Ubertragungskabels: 500 m (1640 ft)

- Maximale Kommunikationsgeschwindigkeit: 38,4 kbps
[CAN+],
[CAN-], e . Kommunikationsprofil: CiA CANOpen DS-301 und DSP-402
[SHLD] (CAN-Kommunikationsport) (*5)

(*1) Bei Anwendung der Funktion Frequenzoffset/Verstarkung
(*2) Nur FRNOOOE20-CIGB verfugt tber FM2-Ausgang. Es ist ein Analog-, aber keine Impulsiiberwachung verfiigbar (Spannung/Stromausgang).
(*3) AusschlieBliche Verwendung. Muss auf der Klemmenplatine geschaltet werden.
(*4) Beim FRNOJOOE20C-CIGA ist der RJ-45-Anschluss auf der Klemmenplatine. CAN-Bus-Kommunikation ist auch tiber diesen Anschluss verfiigbar, kann aber nicht
gleichzeitig mit RS-485-Kommunikation verwendet werden.
Beim FRNOJOOIE20]-CIGB ist die Klemmenleiste auf der Klemmenplatine statt auf dem RJ45-Anschluss. CAN-Bus-Kommunikation ist fiir diesen Typ nicht verfiigbar.
(*5) Im RJ-45-Anschluss auf der Klemmenplatine. Gleichzeitige Verwendung mit RS-485-Kommunikation ist nicht moglich.
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Typ
Wi Typenschliissel

FRN 0022

Serienname ‘
[ FRN [ FRENIC |

Dreiphasig, 400-V-Serie:
Nennstrom der ND-Spezifikation
[Modell: 0002 bis 0590]
Dreiphasig, 200-V-Serie:
Nennstrom der HND-Spezifikation
[Modell: 0001 bis 0115]

Einphasig, 200-V-Serie:
Nennstrom der HHD-Spezifikation
[Modell: 0001 bis 0011]

Anwendungsbereich

Fir Industrie-, Hochleistungs-, Multifunktionsanwendungen

Entwicklungscode 2: 2

L]

TRegion/Handbuch:
E: Europa
G@: International
@ A: 1 CAN-Klemme, 1 analoger Stromausgang
@ B: Keine CAN-Klemme, 2 analoge Stromausgénge

Eingangsstromquelle:
4: Dreiphasig, 400V
2: Dreiphasig, 200V
7: Einphasig, 200V

S: Standard (ohne EMV-Filter)
E: Mit eingebautem EMV-Filter

AuBere Abmessungen

[Einheit:mm]

0,6 66,8 T T2
o 6 56 s 3
a ' os2
E 4 |
:E’l 83%8 5 —Bedienteil
= =E © 3 I i
N ®o
~ © j
8 =
i
1 l
i ,F =
:} Typenschild
Netzspannung ‘ Umrichtertyp Akg)messu;?en [WT";]
FRNO0O1E25-2G] 8| 77| 8
: FRNOO02E25-2G[] 85| 77| s
SHpliteiig, AU0Y FRNO004E252GL] 00| 77| 23
FRNOOOBE25-2G L] 132] 84| 48
FRNO0OTE25-7GL] 85| 77| 8
, FRNO002E25-7GL] 85| 77| 8
(phasigR200M FRNO003E25-7GL] 07| 84| 23
FRNOOO5E25-7GL] 152 | 104 | 48

[Einheit:mm]

130

—Bedienteil T1 T2

(] ===

10

<
<
Typenschild —1
QEEIEEE\:EE
[=—|=mmm muin]| m—
imi
. Abmessungen [mm]
N h
etzspannung Umrichtertyp D = o
FRNO002E25-4G[] 119 85| 34
3-phasig, 400 V FRNO004E25-4G[] 143 85| 58
FRNOOO6E25-4G[] 143 85| 58
FRN0007E25-4G[] 143 85| 58
. FRNO010E25-2G[] 143 85| 58
3-phasig, 200V FRNOO12E25-2G] 143 | 85| 58
1-phasig, 200 V FRNOOO8E2S-7G[] 153 95| 58




AuBere Abmessungen

140 [Einheit:mm]
6 128 6 143
2x05.2 70,1 66,8 Bedienteil 58
A} o~ 5
T = 8856 1
[ HOLO < A
5 B0 ” ]
] e @j
i Typenschild —
LL
™
o s
Netzspannung Umrichtertyp
3-phasig, 400V FRNO012E25-4G[]
3-phasig, 200 V FRN0020E2S-2G[]
1-phasig, 200 V FRNOO11E2S-7G[]
220 190 [Einheit:mm]
12 196 12 £
2 |
20,6 66,8
- § 2x010
; =T
e 3 )
S8 REE
x ] [
<+
g8 1} JD
r = ]3| il
s mem |
L]
2/

Netzspannung

3-phasig, 400 V

Umrichtertyp
FRNO037E2S-4[]

FRNO044E2S-4[]

3-phasig, 200V

FRNO056E2S-2[]

FRNO069E2S-2[]

FRENIE.‘AC’e

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

180 158 [Einheit:mm]
8 164 8 87,7
5
11,7 66,8 r
- | 2x06
L 4&% — B q
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Eje%ejl -@"ggﬂ-l
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5 [, 000
i i (00
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2 (=)
=
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(ENTHT ET —_
(TR e Jm
il e g = |
Netzspannung ‘ Umrichtertyp
. FRN0022E25-4[]
SRR AT FRNO029E25-4[]
. FRNO030E2S-2[]
SHplizag) 200 FRNO040E25-2[]
250 [Einheit:mm]
12 226 12
326 66,8
=| 2x@10
| 2xete
FEm [
™ (D i
AN B ofl
= 10
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4x M8 226 —
) ——— ﬂ i B .
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=] = ae
5] mumpy |
°°V 205 2
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Netzspannung ‘ Umrichtertyp

FRN0059E2-4 [

3-phasig, 400 V

FRN0072E2H-4 ]

FRNOO8SE2H -2 []

3-phasig, 200V

FRNO115E2H-2[]
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AuBere Abmessungen

MAX 326,2 [Einheit:mm]
320 MAX 261
40 240 40 255
246,2 6 115 140
"l 61,3 66,8 2%010 AJ
JEln A
=S [T=T A (e} /]
&l T e ! E)EEEHHHHHE e °
SE T R 0
Seie ‘ ‘ § a
HERAER
(oo
1
[] N il
= M 4 x M8 a2
I 288 -
B,
HITY.
E %
8| | s 240

Netzspannung

Umrichtertyp

3-phasig, 400 V ‘

FRN0085E2-4[]

FRNO105E2-40]

MAX 361,2
355
40 275 40
308
613 668 2%010
il ‘ e
W
g T ©
A U | -
% | |
5|38 g D
m -
[EAT 0 A
gl L0

Netzspannung

3-phasig, 400 V
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e | 0000
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T
‘ o
z E=
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Umrichtertyp

FRNO168E2-4]

26

MAX 361,2 [Einheit:mm]
355 MAX 276
40 275 40 270
308 115 155
613 66,8, 2x010 14
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Netzspannung ‘ Umrichtertyp
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MAX 361,2 [Einheit:mm]
355 MAX 276
40 275 40 270
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3-phasig, 400 V
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FRENIE.‘Ace

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

uBere Abmessungen

MAX 536,4 [Einheit:mm] MAX 5364 [Einheit:mm]
530 MAX 321 530 MAX 366
= 3220 20 = 6 3 * 1169 = * 6 180 360 180
S : 762 66,8 ot E 2 106.6 ‘ ‘ 66,8 2x015 TJ
7 [ 1 P 5 I P ; Fso” <
Mede B L1 Al E o | ==
A ] UNIANIEALIY UMM | = : R
m| - e ®
b r £ 'é A al: ° e
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~ B % § g <
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1 O N O o | =
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| e . ..® ] &
T o A 8|2 L . . . 3
Sl W s el ele ARFRAAEAICIAONCIACY OO 3158
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B3 & MAX 506,4
14,7 5006 14,7 4 Hb—t

Netzspannung Umrichtertyp

FRN0240E2-4C]
FRN0290E2-40] |

Netzspannung Umrichtertyp

FRN0361E2-40]1
FRNO415E2-40] |

3-phasig, 400 V ‘ 3-phasig, 400 V ‘

MAX 686.4 [Einheit:mm] [Einheit:mm]
680 MAX 366
50 290 290 50 360 68 D
1169 6 180 180 6 56 6 T1 T2
N 1 == JEIER -+ 06 66,8 52 |3
Pl [T T Jel TS TeT A °\Kﬁ = /0 = al| o /
OO D e | = S
[ e .
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8 L 3 £ j I
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8 ® o ool 0
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. E 5
. I g
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® el
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L] L S
B e SR T o O | T ho <
e s -
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MAX 656,4
147 || 6506 1] 147
R »—
A
Netzspannung ‘ Umrichtertyp k;)messu_lr—\?en [r_nrrzn]
FRNOOO1E2E-2GA 112] 104| 8
) FRNOOO2E2E-2GA 112 104 8
Splhele, 200 FRNOOO4E2E 2GA 127 | 104] 23
. FRNOOOG6E2E-2GA 152 [ 104 | 48
Netzspannung s FRN00O1E2E-7G] 112 ] 104] 8
RPN FRN0520E2-4J 1-phasig, 200 V FRNO002E2E-7G] 112 104 8
phasig, | FRN0590E2M-40] FRNO0O3E2E-7G 127 104] 23
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AuBere Abmessungen

[Einheit:mm] [Einheit:mm]
140
110 D 6 128 6 199
685 - 9.3 = 6385 hil T2 = 0 o v =
40,1 6 -05,.
1_s5 2-05,2x5,5 o
of
T = BEAALY | & i o
3 H 200 j b U
= () =
h 0 = E
N g e
o L] ] [
o= I
E——
o o o =
= 55 55
6,85 96,3 6,85

g
T

Netzspannung ‘ Umrichtertyp
FRNOOOGE2E-4G[ ]
. Abmessungen [mm] 3-phasig, 400 V FRNOOO7E2E-4G[ ]
Netzspannung Umrichtertyp D T2 FRNOO12E2E-4G[ ]
3-phasig, 400 V FRNOOO2E2E-4G[ ] | 162 | 128 | 34 ) FRNOO10E2E-2GA
e FRNOOO4E2E-4G[] | 186 | 128 | 58 3-phasig, 200V FRNOOT2E2E-2GA
1-phasig, 200 V FRNOOO5SE2E-7G[] | 129 | 95| 34 FRNOO20E2E-2GA
1-ohasig, 200 V FRNOOO8E2E-7GL|
[PITERE) FRN0011E2E-7G[]
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Netzspannung Umrichtertyp Netzspannung Umrichtertyp
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Sy ALDY \ FRNOO29E2E-4E gl ALTY \ FRNOO44E2E-4E




FRENIEAce

FUJI-FREQUENZUMRICHTER

Optionen
Adapter
Typ Option Funktionen
OPC-E2-ADP1 ADP1: Der Adapter wird auf der Vorderseite des Umrichters installiert. Der Adapter wird in den 400-V-Modellen
0002 bis 0044 und in den 200-V-Modellen 0001 bis 0069 des FRENIC-Ace verwendet.
OPC-E2-ADP2 Adapter zur Installationeiner ADP2: Der Adapter wird innen im Umrichter installiert. Der Adapter wird in den 400-V-Modellen 0059 bis
Optionskarte 0072 und in den 200-V-Modellen 0069 bis 0115 des FRENIC-Ace verwendet.
OPC-E2-ADP3 ADP3: Der Adapter wird innen im Umrichter installiert. Der Adapter wird in den 400-V-Modellen 0085

und hoher des FRENIC-Ace verwendet.

Kommunikation, I/0-Bauteile

Typ Option Funktionen
. . Die DeviceNet-Schnittstellenoption erméglicht Umrichtern der FRENIC-Ace-Serie die Bildung einer
OPC-DEV DeviceNet-Kommunikationskarte Schnittstelle mit DeviceNet, sodass der FRENIC-Ace als DeviceNet-Slave betrieben werden kann.
. I Die CC-Link-Schnittstellenoption erméglicht Umrichtern der FRENIC-Ace-Serie die Bildung einer
opC-CcL CCLink-Kommunikationskarte Schnittstelle mit CC-Link, sodass der FRENIC-Ace als CC-Link-Slave betrieben werden kann.
Digitaleingang (DI): Der Frequenzsollwert kann durch die Bits 8, 12 und den BCD-Code (0 bis 99,9/0 bis 999) angegeben
OPC-DIO Digital-I/O-Schnittstellenkarte werden. 13 zusatzliche Digitaleingdnge sind verfiighar, wenn diese Karte im Umrichter installiert wird.
Digitalausgang (DO): Die Uberwachung mit 8-Bit-Binarcode und die Digitalausgénge (8-Bit erweitert) sind verfiigbar.
OPC-AIO Analog-I/0-Schnittstellenkarte Die Analog-1/0-Schnittstellenkarte erméglicht bei Umrichtern der FRENIC-Ace-Serie die Eingabe

analoger Sollwerte in den Umrichter und die Ausgabe analoger Anzeigen durch den Umrichter.

*Teileadapter fur Einstellung erforderlich

Bauteile in Steuerklemmenleiste

Typ Option Funktionen
OPC-E2-RS RS485-Kommunikationskarte Die RS-485-Kommunikationskarte enthalt zwei Anschlisse, die ausschlieBlich fir FRENIC-Ace-Umrichter
entworfen wurden.
Drehzahlregelung, Positionsregelung und Synchronantrieb stehen zur Verfiigung, wenn diese Karte im Umrichter installiert ist.
OPC-E2-PG PG-Schnittstellenkarte (5V) . Open—CoIIect?r (Kollektorwiderstand: 620 Q): 30 kHz
+ Komplementar (Totem-Pole Push-Pull)
+ Spannungsausgang
Drehzahlregelung, Positionsregelung und Synchronantrieb stehen zur Verfiigung, wenn diese Karte im Umrichter installiert ist.
OPC-E2-PG3 PG-Schnittstellenkarte (12/15V) + Open-Collector (Kollektorwiderstand: 2350 Q): 30 kHz

+ Komplementar (Totem-Pole Push-Pull)
+ Spannungsausgang: 100 kHz

Bedienteil
Typ Option Funktionen
TP-A1-E2C Multifunktions-Bedienteil LCD (Flussigkristallbildschirm) mit Hinterleuchtung

Netzspannung Umrichtertyp Optionstyp
FRNOO59E2I-44#
NEMA1-72E2-4
FRN0072E2-44#
FRNOOS5E2M-4#
NEMA1-105E2-4
FRNO105E2M-44#
FRNO139E2-44#
FRNO168E2-44# NEMA1-203E2-4
Dreiphasig 400V FRN0203E2M-44#
FRNO240E2l-44#
NEMA1-110G1-4
FRN0290E2I-44#
FRNO361E20-44#
NEMA1-160G1-4
FRNO415E20-4#
FRNO520E2H-44#
NEMA1-590E2-4
FRNO590E2-44#

#: Region (A: flir Asien, E: fiir Europa, K: fiir Korea)
B S: Standard (ohne EMV-Filter), E: Mit eingebautem EMV-Filter (0059 bis 0590)

AuBenabmessungen

Optionen
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Betrieb von Universalmotoren

* Betrieb eines 400-V-Universalmotors
Wenn Sie einen 400-V-Universalmotor mit einem
Umrichter tiber extrem lange Kabel betreiben, kénnen
Schéden an der Isolation des Motors auftreten.
Uberpriifen Sie den Sachverhalt mit dem Motorher-
steller, und verwenden Sie bei Bedarf einen
Ausgangsfilter. Motoren von Fuiji benétigen aufgrund
ihrer verstarkten Isolierung keine Ausgangsfilter.
* Drehmomenteigenschaften und
Temperaturanstieg
Bei einem umrichtergeregelten Universalmotor
werden hohere Motortemperaturen erreicht als im
Netzbetrieb. Im unteren Drehzahlbereich ist die
Kihlwirkung schwécher. Reduzieren Sie daher das
Abtriebsmoment des Motors. Falls im unteren
Drehzahlbereich  ein  konstantes Drehmoment
erforderlich ist, verwenden Sie einen Umrichtermotor
von Fuji oder einen Motor, der mit einem extern
gespeisten Lfter ausgeristet ist.
* Vibrationen
Bei einem an einer Maschine montierten und von
einem Umrichter angesteuerten Motor kénnen
aufgrund der Eigenfrequenz des Maschinensystems
Resonanzen auftreten. Beachten Sie, dass der
Betrieb eines zweipoligen Motors bei 60 Hz oder mehr
zu anormalen Vibrationen fiihren kann.
* Es empfiehlt sich die Verwendung einer
Gummikupplung oder von vibrationsfestem Gummi.
* Verwenden Sie die Ausblendfrequenzfunktion des
Umrichters, um den Bereich/die Bereiche mit
Resonanzfrequenzen zu Uberspringen.
* Gerduschentwicklung
Bei einem umrichtergeregelten Universalmotor ist der
Gerauschpegel hoher als im Netzbetrieb. Erhdhen Sie
zur Gerduschreduzierung die Taktfrequenz des
Umrichters. Auch ein Betrieb bei 60 Hz oder mehr
kann zu einem héheren Gerauschpegel fihren.

Betrieb von Spezialmotoren

* Explosionsgeschiitzte Motoren
Verwenden Sie beim Betrieb eines explosionsge-
schitzten Motors zusammen mit einem Umrichter
eine Motor/Umrichter-Kombination, die sich bereits als
betriebssicher bewahrt hat.
* Motoren mit Bremsen
Bei Motoren mit parallel angeschlossenen Bremsen
muss die Stromversorgung der Bremse vom
Primérstromkreis des Umrichters aus vorgenommen
werden. Wird die Stromversorgung der Bremse
irrtimlich mit der Ausgangsseite (dem Sekundar-
stromkreis) des Umrichters verbunden, kénnen
Probleme auftreten.
Verwenden Sie keine Umrichter zum Betrieb von
Motoren mit in Reihe geschalteten Bremsspulen.
* Getriebemotoren
Wenn im Kraftiibertragungsmechanismus  ein
6lgeschmiertes Getriebe oder ein
Drehzahlwechsler/-minderer verwendet wird, kann
durch kontinuierlichen Motorbetrieb mit niedriger
Drehzahl eine unzureichende Schmierung auftreten.
Vermeiden Sie eine erartige Betriebsweise.
* Einphasenmotoren
Einphasenmotoren eignen sich nicht fiir die Drehzahl-
regelung Uber Umrichter. Verwenden Sie dazu
Dreiphasenmotoren.

HINWEISE

Umgebungsbedingungen

« Installationsort

Verwenden Sie den Frequenzumrichter bei
Umgebungstemperaturen zwischen -10 und 50 °C.
Die Kuhlflaiche und der Bremswiderstand des
Umrichters kénnen sich unter bestimmten Betriebsbe-
dingungen stark erwérmen. Installieren Sie den
Umrichter daher auf nicht entziindlichen Werkstoffen,
z. B. Metall.

Sorgen Sie daflr, dass der Installationsort den
angegebenen Umgebungsbedingungenentspricht.

Kombination mit Peripheriegeréten

« Installation eines Leistungsschalters (MCCB)
Installieren Sie zum Schutz der Verdrahtung im
Primérstromkreis eines jeden Umrichters einen
empfohlenen  Leistungsschalter ~ oder  einen
Fl-Schutzschalter. Stellen Sie sicher, dass die
Strombelastbarkeit des Leistungsschalters dem
Sollwert entspricht oder niedriger als dieser ist.

« Installation eines Magnetschiitzes im
Sekundarstromkreis
Wenn ein Magnetschiitz (MC) im Sekundarstromkreis
des Umrichters montiert wird, z. B. um den Motor in den
Netzbetrieb zu schalten, stellen Sie sicher, dass Motor
und Umrichter vollstandig zum Halten gekommen sind,
bevor Sie das Magnetschiitz ein- oder ausschalten.
Entfernen Sie im Ausgang (Sekundarseite) des
Umrichters einen am Magnetschiitz eventuell vorhande-
nen Uberspannungsableiter.

« Installation eines Magnetschiitzes im
Priméarstromkreis
Schalten Sie das Magnetschitz auf der Primérseite
maximal einmal pro Stunde aus oder ein, da
andernfalls  Stérungen am Umrichter auftreten
kénnen. Falls der Motor wéhrend des Betriebs haufig
ein- und ausgeschaltet werden muss, verwenden Sie
die Signale der Anschlussklemmen [FWD]/[REV].

« Schutz des Motors

Der elektronische  Ubertemperaturschutz ~ des
Umrichters kann zum Schutz des Universalmotors
beitragen. Auslésewert und Motorart (Universalmotor,
Umrichtermotor) missen eingestellt werden. Stellen
Sie bei Motoren mit hoher Drehzahl oder wasserge-
kiihlten Motoren einen kleinen Wert fiir die thermische
Zeitkonstante ein.
Bei Anschluss des Ubertemperaturrelais des Motors
Uber ein langes Kabel flieRt maoglicherweise ein
Hochfrequenzstrom (iber die Streukapazitat der
Verdrahtung. Dadurch spricht das Ubertemperaturre-
lais mdglicherweise bei einem niedrigeren Strom als
dem eingestellten Wert an. In diesem Fall missen Sie
die Taktfrequenz verringern oder den Ausgangsfilter
verwenden.

« Kein Kondensator zur Kompensation der
Blindleistung
SchlieRen Sie an die Primérseite des Umrichters
keinen Kondensator zur Kompensation der Blindleis-
tung an. (Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel
(DCR), um den Leistungsfaktor zu verbessern.)
Verwenden  Sie  auf der Ausgangsseite
(Sekundarseite) des Umrichters keine Kondensatoren
zur Kompensation der Blindleistung. Dies flhrt zu
einer Uberstromabschaltung, wodurch der Motor
abgeschaltet wird.

+ Kein Uberspannungsableiter
SchlieRen Sie auf der Ausgangsseite (Sekundérseite)

* Reduzierung von Stérungen

* MaBnahmen gegen StoRstrome

« Isolationspriifung

Verdrahtung

* Lénge der Verdrahtung im Steuerstromkreis

« Lange der Verdrahtung zwischen Umrichter

« Leitungsquerschnitt
* Leitungsart

* Erdung

Auswibhlen der Umrichterleistung

« Betrieb eines Universalmotors

* Betrieb von Spezialmotoren

Transport und Lagerung

~N

Zur Erfilllung der EMV-Richtlinien wird Ublicherweise
die Verwendung eines Filters und geschirmter
Leitungen empfohlen.

Erfolgt eine Abschaltung wegen Uberspannung,
wahrend sich der Umrichter im gestoppten Zustand
oder unter geringer Last befindet, wird angenommen,
dass der StoBstrom durch das Offnen/SchlieRen des
Phasenschieberkondensators der Anlage verursacht
wird.

SchlieRen Sie eine Zwischenkreisdrossel an den
Umrichter an.

Verwenden Sie zur Priifung des Isolationswiderstands
des Umrichters ein 500-V-Isolationsmessgerat, und
folgen Sie den Anweisungen in der Bedienungsanleitung.

Bei Verwendung einer Fernsteuerung betragt die
maximale Lange der Verdrahtung zwischen Umrichter
und Bedienbox 20 m.

und Motor

Bei langer Verdrahtung zwischen Umrichter und Motor
kann der Umrichter wegen Uberstroms iiberhitzen
oder abschalten, verursacht durch einen Uberstrom
(Hochfrequenzstrom, der in die Streukapazitat
einflieRt) in den mit den Phasen verbundenen
Leitungen. Die Verdrahtung darf maximal 50 m lang
sein. Wird diese Lange Uberschritten, missen Sie die
Taktfrequenz verringern oder den Ausgangsfilter
verwenden.

Ist die Verdrahtung langer als 50 m und es ist sensorlo-
se Vektorregelung oder Vektorregelung mit Drehgeber
ausgewahlt, fiihren Sie ein Offline-Tuning aus.

Verwenden Sie den Stromwerten entsprechende
Leitungsquerschnitte, oder folgen Sie den Empfehlun-
gen fir die Leitungsquerschnitte.

Verwenden Sie keine mehradrigen Kabel, wie sie
gewohnlich zum Anschluss mehrerer Umrichter und
Motoren verwendet werden.

Sorgen Sie fiir eine sichere Erdung des Umrichters
Uber den Erdungsanschluss.

Wahlen Sie einen Umrichter gemaR den Motornenn-
leistungen in der Tabelle mit den Standardspezifikatio-
nen fir den Umrichter. Sind ein hohes Anlaufmoment
oder eine schnelle Beschleunigung oder Verzdgerung
erforderlich, wahlen Sie einen Umrichter mit einer
Leistung aus, die um eine Stufe hoher ist.

Wahlen Sie einen Umrichter nach der folgenden
Bedingung aus:
Nennstrom des Umrichters > Nennstrom des Motors.

Beachten Sie bei Transport und Lagerung von
Umrichtern zur Umrichterspezifikation passende
Verfahren, und wahlen Sie Lagerorte mit
entsprechenden Umweltbedingungen aus.

\ des Umrichters keinen Uberspannungsableiter an. )

F Fuiji Electric

Fuji Electric Europe GmbH

Goethering 58, 63067 Offenbach am Main
Tel.: +49 (0) 69-66 90 29 0
info.inverter@fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Basierend auf 24A1-E-0042e

Daten in diesem Katalog kdnnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden.
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