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Komplett kompatibel Leichte Bedienung
mit und geringer
bestehenden Produkten Wartungsaufwand

Neuer Kompakt-Umrichter

Hohe Leistung und kompakte Form.
Verwenden Sie jetzt unseren bisher benutzerfreundlichsten Umrichter!

The NEXT Generation!
KOMPAKT -

UMRICHTER
B Fuji Electric FRENIC

=RISK OF INJURY OR ELECTRIC SHOCK
* Refer to the instruction manual before
- | installation and operation.
* Do not remove any cover while applying power | =
and at least 5min. after disconnecting power.
* Securely ground (earth) the equipment.
i

FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form.
Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter
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Dank hervorragender Funktionalitat, eines kompakten Designs, einer besonders hohen Benutzerfreundlichkeit und globaler Kompatibilitat
verbessert der neue FRENIC Mini die Leistungsféhigkeit verschiedenster Gerate -- z.B. Férderanlagen,
Ventilatoren, Pumpen, Fliehkraftabscheider und Anlagen zur Lebensmittelverarbeitung -- und bietet eine herausragende Systemintegration
und Energieeffizienz sowie niedrigere Arbeits- und Gesamtkosten, so, wie Sie es sich immer schon gewiinscht haben.
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Hohe Leistung und Flexibilitat

2001~/

1001

-100 1

Ausgangsdrehmoment [%]
o

-200 1

Bisheriges Modell C1
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Anmerkung: Die gezeigten Abmessungen beziehen sich auf das einphasige Modell mit 230V, 0,1- 0,75kW (mm(Zoll))

®Bedienfeld

Motor-
drehzahl
[U/min]

® Dynamsiche Torque-Vector-Regelung

@ Verkiirzte Ausregelzeit dank Schlupfkompensation

FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Das dynamische Drehmoment-Vektor-Regelungssystem von Fuji Electric ist fiir seine
erstklassige Leistungsféhigkeit bekannt. Auch bei niedrigen Drehzahlen wird ein stabiles
Drehmoment geliefert. Diese Funktion ist fir eine Vielzahl an Anwendungsbereichen geeignet,
u.a. Fordersysteme und hohe Trégheitslasten, fiir die ein hohes Startdrehmoment erforderlich ist.

Die Schlupfkompensation in Verbindung mit der automatischen
Drehmomentanhebung fiihrt zu einer noch besseren Drehzahistabilitat bei
kleinen Geschwindigkeiten.

® Der schnellste Prozessor in seiner Klasse

Eine neue CPU verarbeitet Daten doppelt so schnell wie das Vorganger-Modell

Volle Kompatibilitat und benutzerfreundliches Design

Neues Modell C2

Externe Abmessungen | Austauschbar

Einbauabmessungen Austauschbar
Anzahl der Klemmen Gleich (zus. RJ45)
Klemmposition Kompatibel

Funktionscodes (Parameter) | Kompatible Funktionscodes (Parameter)

RS-485-Kommunikation | Gemeinsames Kommunikationsprotokoll

| 80@3,15)

® Verbesserte Wartungsmaoglichkeit

Leichte Bedienung und mihelose Wartung

o USB-Bedienfeld

Optionales USB-Bedienfeld verfligbar. Verbesserte Konnektivitat mit PC loader.

USB-USB Mini-B-Kabel
Patchkabel

Funktion Beschreibung

Testalarm Funktion, um einen Testalarm auszulésen

Anzahl der Startvorgange | Zahlen der Startvorgénge

Motor-Betriebszeit | Uberwachung der Motor-Betriebszeit

Energieverbrauch | Messung des Energieverbrauchs

- Loader Software als kostenfreier Download erhéltlich.

Alarm-Historie Speichert Informationen Uber die letzten vier Alarme und zeigt diese an
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Energieoptimierung

® Optimale Energiekontrolle
Minimierte Verlustleistung durch Motor-Optimierung (Tuning)

Bisheriges Modell FRENIC-Mini ( Fokus der Energieoptimierung )

Optimale Kontrolle
{iber das gesamte

Versorgungsspannung

Optimale
Motorsteuerung

Versorgungsspannung Neues Regelsystem (Neuer FRENIC-Mini)

® PID-Regelung

Justiert die Antriebsfrequenz, wéhrend Temperatur, Druck oder Durchfluss
geregelt werden, ohne, dass ein Temperaturregler oder ein anderes externes
Gerat verwendet werden muss.

® Abschaltung des Lifters

Der Liifter kann abgeschaltet werden, wenn der Antrieb nicht in Betrieb ist, um die
Gerauschentwicklung und den Energieverbrauch zu reduzieren.

® Regelmethode fiir PM-Synchronmotoren

Durch die sensorlose PMSM-Regelung kann mit Synchronmotoren
der Energieverbrauch weiter reduziert werden.

Busfahig ‘ Weitere Funktionen

@ RS-485-Schnittstelle als Standard ® Weitere Funktionen
Die Seriellen Befehle kdnnen durch die standardmaBige U/f (nicht linear, 3-Schritt)
RS-485-Schnittstelle via Modbus-RTU oder des Zwei Motor-Parametersétze
Umrichterprotokolls von Fuji Electric gesendet werden. Bremssignal (Signal zum Lésen der Bremse)

Begrenzung der Drehrichtung (Verhinderung von
Vorwarts-/Rickwartsbewegungen)

® Globale Normen
EG-Richtlinien C €
) (CE-Kennzeichnung)

UL-Norm (cUL-Zertifizierung) c l'é'l_ US LISTED

RS-485-Schnittstelle




Modell-Varianten

Motorleistung Dreiphasige Dreiphasige Einphasige Einphasige
(kW) [PS] 200V-Serie 400V-Serie 200V-Serie 100V-Serie

Standardspezifikationen

FUJI

ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Typ ohne EMV-Filter
( 0,1 [1/8] +— FRNooo1C2S-20 } {_ FRN0001C2S-700 }— FRNO0001C2S-6U )
( 0,2 [1/4] +— FRNo0002C2S-2[0 } {_ FRN0002C2S-700 }— FRN0002C2S-6U )
( 0,4 [1/2] +—( FRN0004C2S-200 }—{ FRN0002C2S-400 }—{ FRN0004C2S-700 }— FRN0003C2S-6U )
( 0,75 [1] +— FRN0006C2S-200 }+—{ FRN0004C2S-400 +—{ FRN0006C2S-700 }— FRNO0005C2S-6U )
( 1,5 [2] +— FRNoo10Cc2S-200 }+—{ FRN0005C2S-400 }—{ FRNoo10Cc2S-700 )
( 2,2 [3] + FRNo012Cc2S-200 }+—{ FRN0007C2S-400 }—{ FRNo012Cc2s-700 )
( 3,7 [5] +— FRN0020C2S-20 }—{ FRN0011C2S-400 )
( 5,5 [7.5] +— FRN0025C2S-200 }—{ FRNO0013C2S-400 )
( 7,5 [10] + FRN0033C2s-200 }— FRN0018C2s-400 )
( 11 [15] + FRNo047C2s-200 }— FRN0024C2s-400 )
( 15 [20] + FRNooeoc2s-200 }—{ FRN0030C2s-400 )
( Region ] -  A(Asien),U(USA) A (Asien), C (China), E (Europa), U (USA) T U (USA) )
Semi-Standard-Spezifikationen
Modell mit eingebautem EMV-Filter
( 0,1 [1/8] ) (_ FRNO001C2E-70 )
( 0,2 [1/4] ) ( FRN0002C2E-700 )
( 0,4 [1/2] } {_FRN0002C2E-400 }— FRNO004C2E-71 )
( 0,75 [1] } {_ FRN0004C2E-400 }—{ FRNO0006C2E-7(]1 )
( 1,5 [2] } {_ FRN0005C2E-400 }—{ FRNO010C2E-7(] )
( 2,2 [3] } {_ FRN0007C2E-400 }—{ FRNO012C2E-7] )
( 3,7 [5] } {__FRNO011C2E-400 )
( 5,5 [7.5] } {_ FRNO013C2E-401 )
( 7,5 [10] } (_ FRNO018C2E-400 )
( 11 [15] } {_ _FRN0024C2E-401 )
( 15 [20] } {_ FRNO0030C2E-41 )
( Region O } {__C (China), E (Europa) )
I In Kurze verfiigbar
Typenschidssal FRN 0010 C2S - 4E
[ Code | Serienname | | - T -r Code Region/Handbuch
| FRN |  FRENICserie | A Asien/Englisch
C China/Chinesisch
Anwendbarer Nennstrom E Europa/Englisch
Dieser Wert zeigt den Nennstrom an U USA/Englisch
0001~0060
Code Eingangs-Stromquelle
[ Code [ Anwendungsbereich | > 200V dreiphasig
| _C | KompakieForm | 4 400V dreiphasig
= - - ; 6 100V einphasig
[ Code [Er Unichterserien | = 200V einphasig
[ 2 | Serie 2 ‘
Code Schutzart
S Standard (IP20) (UL Open Type)
E Modell mit eingebautem EMV-Filter

& Vorsicht

Der Inhalt dieses Katalogs dient dazu, lhnen bei der Auswahl des fiir Sie idealen Modells innerhalb der Produktreihe zu helfen. Lesen Sie sich das
Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch, um einen korrekten Betrieb zu gewéhrleisten.
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Standardmodell

Technische Daten

M Dreiphasige 200V-Serie

Pos. Technische Daten
Versorgungsspannung 200V dreiphasig
Typ FRNJOOOc2s-2A, FRNOJOCCJC2s-2U
(FRNJJCIJC2S-24, A=A, U)
0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020 0025 0033 0047 0060
Motornennleistung [KW](A =A) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 1 15
Motornennleistung [HP](A =U) 1/8 1/4 12 1 2 3 5 7,5 10 15 20
Nenn-Scheinleistung [kVA] 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5 7,2 9,5 12 17 22
Nennspannung [V] 200 bis 240V dreiphasig (mit AVR-Funktion)
Nennstrom [A](*1) 0,8(0,7) 1,5(1,4) 3,5(2,5) 5,5(4,2) 9,2(7,0) 12,0(10,0) | 19,1(16,5) | 25,0(235) | 33,0(31,0) | 47,0(44,0) | 60,0(57,0)
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstromg, 1min. ; ) 150 % des Nennstroms 1min oder
150 % des Nennstroms 1min oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. (bei Nennstrom in Klammer) 200 % des Nennstroms 0,5 Sek.
Nennfrequenz [Hz] 50, 60Hz

Phasen, Spannung, Frequenz | 3-phasig, 200 bis 240V, 50/60Hz
Spannungs-/Frequenzbereich | Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsasymmetrie: 2 % oder weniger), Frequenz: +5 bis -5 %

Bremsen |Eingangs-Nennwerte| Ausgangs-Nennwerte

Nennstrom [A] | (mit DCR) 0,57 0,93 1,6 3,0 &7 8,3 14,0 21,1 28,8 42,2 57,6
(ohne DCR) 11 1,8 3,1 5,3 9,5 13,2 22,2 31,5 42,7 60,7 80,0

Erforderliche Eingangsleistung [kVA] | 0,2 0,3 0,6 11 2,0 2,9 4,9 7,4 10 15 20
Drehmoment [%] 150 100 50 30 20
Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremszeit: 0,0 bis 30,0 s, Bremsstarke: 0 bis 100 %
Bremstransistor - Integriert

Anwendbare Sicherheitsnormen | UL508C, EN 61800-5-1:2007

Schutzklasse (IEC 60529) 1P20 (IEC 60529:1989) / UL open type (UL50)

Kuhimethode Natrliche Kihlung Lufterkiihlung

Gewicht/Masse [kg(Ibs)] 0,6(1,3) ‘ 0,6(1,3) 0,7(1,5) 0,8(1,8) 1,7(3,7) 1,7(3,7) 2,5(5,5) 3,1(6,8) 3,1(6,8) 4,5(9,8) 4,5(9,8)

*1 Die Last muss reduziert werden, damit der Dauerbetriebsstrom dem Nennstrom in Klammer entspricht oder darunter liegt, wenn die Taktfrequenz auf 3kHz oder héher gesetzt ist, oder die
Umgebungstemperatur 40 °C (104°F) iiberschreitet.

M Dreiphasige 400V-Serie

Pos. Technische Daten

Versorgungsspannung 400V dreiphasig

Typ FRNJOJCJCIC2S-4A, FRN[CICICJC2S-4C

(FRN OO0 C28-4A, A=A, C, E, U)| FRN[ICICICIC2S-4E, FRNCJCICI]C2S-4U

0002 0004 0005 0007 0011 0013 0018 0024 0030

Motornennleistung [kW] 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7(~=A,C)| 55 7,5 " 15

(A=A, C, E) 4,0(A=E)

Motornennleistung [HP](A =U) 12 1 2 3 5 7,5 10 15 20
Nenn-Scheinleistung [kVA] 1,3 2,3 3,2 4,8 8,0 9,9 13 18 22
Nennspannung [V] 380 bis 480V dreiphasig (mit AVR-Funktion)

Nennstrom [A](*1) 1,8(1,5) 3,1(2,5) 4,3(3,7) 6,3(5,5) 10,5(9,0) 13,0 18,0 24,0 30,0
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstrpms, 1min . , , 150 % des Nennstroms 1min oder

150 % des Nennstroms 1min oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. (bei Nennstrom in Klammer) 200 % des Nennstroms 0,5 Sek.
Nennfrequenz [Hz] 50, 60Hz

Phasen, Spannung, Frequenz | 3-phasig, 380 bis 480V, 50/60Hz
Spannungs-/Frequenztoleranzen | Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsasymmetrie: 2 % oder weniger), Frequenz: +5 bis -5 %

Bremsen |Eingangs-Nennwerte | Ausgangs-Nennwerte

Nennstrom [A] | (mit DCR) 0,85 1,6 3,0 4.4 7,3 10,6 14,4 21,1 28,8
(ohne DCR) 1,7 3,1 52 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8

Erforderliche Eingangsleistung [KVA] | 0,6 1,1 2,0 2,9 4,9 7,4 10 15 20
Drehmoment [%] 100 50 30 20
Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremszeit: 0,0 bis 30,0 s, Bremsstarke: 0 bis 100 %
Bremstransistor Integriert

Anwendbare Sicherheitsnormen | UL508C, EN 61800-5-1:2007

Schutzklasse (IEC 60529) 1P20 (IEC 60529:1989) / UL open type (UL50)

Kuhimethode Naturliche Kihlung Lafterkihlung

Gewicht/Masse [kg(Ibs)] 12(26) | 13(29) 1787 [ 17@7) [ 2565 [ 3168 | 3168 | 4508 | 4508

*1 Die Last muss reduziert werden, damit der Dauerbetriebsstrom dem Nennstrom in Klammer entspricht oder darunter liegt, wenn die Taktfrequenz auf 3kHz oder hoher gesetzt ist, oder die
Umgebungstemperatur 40 °C (104°F) tberschreitet.
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Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Technische Daten

M Einphasige 200V/100V-Serie

Pos. Technische Daten
Versorgungsspannung Einphasig 200V 100V einphasig
Typ FRN[JJCJC]C2S-7A, FRN[JJ[]1C2S-7C FRN[JOJCICIC28-6U
(FRN OO c2sA, A=A, G, E, U)| FRN[JCICICIC2S-7E, FRNCJCICIC]C2S-7U
0001 0002 0004 0006 0010 0012 0001 0002 0003 0005
Motornennleistung [kW] 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 0,1 0,2 0,4 0,75
(A=A, C, E)
Motornennleistung [HP](A =U) 1/8 1/4 1/2 1 2 8 1/8 1/4 1/2 1
& | Nenn-Scheinleistung [kVA] | 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 45 0,26 0,53 0,95 1,6
g Nennspannung [V] 200 bis 240V dreiphasig (mit AVR-Funktion) =
§ Nennstrom [A](*1) 0,8(0,7) 1,5(1,4) 3,5(2,5) 5,5(4,2) 9,2(7,0) 12,0(10,0) | 0,7 1,4 25 42 ﬁ
§ Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstror_ns, 1min. . . 15(2_1 % des Nennstroms 2
s 9 150 % des Nennstroms 1min oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. (bei Nennstrom in Klammer) 1min oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. 8
§ Nennfrequenz [Hz] 50, 60Hz %
g Phasen, Spannung, Frequenz | Einphasig, 200 bis 240V, 50/60Hz Einphasig, 100 bis 120V, 50/60Hz ﬁ
g Spannungs-/Frequenztoleranzen | Spannung: +10 bis -10 %, Frequenz: +5 bis -5 %
2: Nennstrom [A] | (mit DCR) 1,1 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5 22 3,8 6,4 12,0
%’ (ohne DCR) 1,8 3,3 54 9,7 16,4 24,0 3,6 5,9 9,5 16,0
i_,g: Erforderliche Eingangsleistung [kVA] | 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5 0,3 0,5 0,7 1,3
S Drehmoment [%)] 150 100 50 30 150 100
2]
g Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremszeit: 0,0 bis 30,0 s, Bremsstarke: 0 bis 100 %
M | Bremstransistor - Integriert - Integriert
Anwendbare Sicherheitsnormen | UL508C, EN 61800-5-1:2007 UL508C
Schutzklasse (IEC 60529) 1P20 (IEC 60529:1989) / UL open type (UL50)
Kiihimethode Nattirliche Kihlung Natiirliche Kiihlung Lufterktihlung
Gewicht/Masse [kg(Ibs)] 0,6(1,3) 0,6(1,3) 0,7(1,5) 0,9(2) 1,8(4) 2,5(5,5) 0,7(1,5) 0,7(1,5) 0,8(1,8) 1,3(2,9)

*1 Die Last muss reduziert werden, damit der Dauerbetriebsstrom dem Nennstrom in Klammer entspricht oder darunter liegt, wenn die Taktfrequenz auf 3kHz oder héher gesetzt ist, oder die
Umgebungstemperatur 40 °C (104°F) Uberschreitet.
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Modell mit eingebautem EMV-Filter

Technische Daten

M Dreiphasige 400V-Serie

Pos. Technische Daten

Versorgungsspannung 400V dreiphasig
Typ FRN[CJJCJCIC2E-4C, FRNCICICIC] C2E-4E

(FRN CJCJCIC] C2E-4 A, A=C, E)| 0002 0004 0005 0007 0011
Motornennleistung [kW](A=C, E) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7(~=A, C)/4,0(~=E)
Motornennleistung [HP] 1/2 1 2 3 5

2 Nenn-Scheinleistung [kVA] 1,3 2,3 3,2 4,8 8,0

qé Nennspannung [V] 380 bis 480V dreiphasig (mit AVR-Funktion)

§ Nennstrom [A](*1) 1,8(1,5) 3,1(2,5) 43(3,7) 6,3(5,5) 10,5(9,0)
é’ Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms, 1min.

% 150 % des Nennstroms 1min oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. (bei Nennstrom in Klammer)

2 Nennfrequenz [Hz] 50, 60Hz

% Phasen, Spannung, Frequenz | Dreiphasig, 380 bis 480V, 50/60Hz

g Spannungs-/Frequenztoleranzen | Spannung: +10 to -15 % (Voltage unbalance: 2 % oder weniger), Frequenz: +5 bis -5 %

2: Nennstrom [A] | (mit DCR) 0,85 1,6 3,0 4,4 73

<)

S (ohne DCR) | 1,7 3,1 59 8,2 13,0

i_,g_,’ Erforderliche Eingangsleistung [kVA] | 0,6 1,1 2,0 2,9 4,9

S Drehmoment [%)] 100 50 30

12}

g Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremszeit: 0,0 bis 30,0 s, Bremsstérke: 0 bis 100 %

@ | Bremstransistor Integriert

Anwendbare Sicherheitsnormen UL508C, EN 61800-5-1:2007

;(Algl\\lménggggaz%l\oﬂl/y:{rggq 2) Eﬁ[sng]zr;d:u;gfer;ozﬁv;egg Umgebung (Industrieumgebung)

(in progress)

Schutzklasse (IEC 60529) 1P20 (IEC 60529:1989) / UL open type (UL50)

Kihlmethode Naturliche Kuhlung Lifterkihlung

Gewicht/Masse [kg(Ibs)] 1,5(3,3) 1,6(3,5) 2,5(5,5) 2,5(5,5) 3,0(6,6)

*1 Die Last muss reduziert werden, damit der Dauerbetriebsstrom dem Nennstrom in Klammer entspricht oder darunter liegt, wenn die Taktfrequenz auf 3kHz oder héher gesetzt ist, oder die
Umgebungstemperatur 40 °C (104°F) uberschreitet.

M Einphasige 200-V-Serie

Pos. Technische Daten
Versorgungsspannung 200V einphasig
Typ FRN[JJOCJC2E-7C, FRN[CICICIC2E-7E
(FRN OO C2E-74, A=C, E)| 0001 0002 0004 0006 0010 0012
Motornennleistung [kW](A=C, E) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Motornennleistung [HP] 1/8 1/4 12 1 2 3
2 Nenn-Scheinleistung [kVA] 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5
% Nennspannung [V] Einphasig, 200 bis 240V, 50/60Hz
§> Nennstrom [A](*1) 0,8(0,7) 1,5(1,4) 3,5(2,5) 5,5(4,2) 9,2(7,0) 12,0(10,0)
& o .
g Uberlastfahigkeit 128 °2 gg: H:::zggm:’:n:?:oder 200 % des Nennstroms 0,5 Sek. (bei Nennstrom in Klammer)
é) Nennfrequenz [Hz] 50, 60Hz
g Phasen, Spannung, Frequenz | Einphasig, 200 bis 240V, 50/60Hz
g Spannungs-/Frequenztoleranzen | Spannung: +10 bis -10 %, Frequenz: +5 bis -5 %
2: Nennstrom [A] | (mit DCR) 11 2,0 85 6,4 11,6 17,5
2 (ohne DCR) | 1,8 3,3 5,4 97 16,4 24,0
§ Erforderliche Eingangsleistung [kVA] | 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5
S | Drehmoment [%] 150 100 50 30
12}
g Gleichstrombremse Startfrequenz: 0,0 bis 60,0 Hz, Bremszeit: 0,0 bis 30,0 s, Bremsstéarke: 0 bis 100 %
@ | Bremstransistor - Built-in
Anwendbare Sicherheitsnormen | UL508C, EN 61800-5-1:2007
ﬁé‘,‘\f&"&;’;‘;&%Xﬁ“ﬂ 'ggq 2) gtélraqssend.ungen: Zweite Umgebung (Industrieumgebung)
(derzeit in Arbeit) missionen : Kategorie C2
Schutzklasse (IEC 60529) IP20 (IEC 60529:1989) / UL open type (UL50)
Kihlmethode Natiirliche Kiihlung Lufterkihlung
Gewicht/Masse [kg(Ibs)] 0,7(1,5) 0,7(1,5) 0,7(1,5) 1,2(2,6) 2,4(5,3) 2,9(6,4)

*1 Die Last muss reduziert werden, damit der Dauerbetriebsstrom dem Nennstrom in Klammer entspricht oder darunter liegt, wenn die Taktfrequenz auf 3kHz oder héher gesetzt ist, oder die
Umgebungstemperatur 40 °C (104°F) Uberschreitet.
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Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Alilgemeine technische Daten

Allgemeine technische Daten

Pos. Erklarung Bemerkungen
Eckfrequenz 25 to 400Hz

< | Maximalfrequenz 25 to 400Hz

o

‘© | Startfrequenz 0,1 to 60,0Hz

@
g E 0,75 to 16kHz
§ ‘g’ Anmerkung: Das Gerat ist mit einer automatischen Reduktions-/Stoppfunktion ausgestattet, durch die die Taktfrequenz automatisch reduziert wird, um den
g it | Taktfrequenz Umrichter zu schiitzen, wenn er auf Taktfrequenzen tber 6kHz eingestellt ist, je nach Umgebungstemperatur, Ausgangsstrom und anderen Bedingungen. (1)
& - Modulation der Tragerfrequenz mit gespreiztem Spektrum zur Reduzierung der Motorgerédusche
2
S
:(3 Genauigksit (Stabilitat) - Analogeinstellung: : Absolute Genauigkeit innerhalb von + 2 % (bei 25 °C (77°F)), Temperaturénderung innerhalb 0,2 % (25 °C (77°F) + 10°C(50°F))

- Digitale Einstellung: : Absolute Genauigkeit innerhalb von + 0,01 % (bei 25 °C (77°F)), Temperaturanderung innerhalb + 0,01 % (25 °C (77°F) + 10°C(50°F))

- Analogeinstellung: 1/1000 der Maximalfrequenz

Auflésung bei versch. - Bedienfeld-Einstellung: 0,01Hz (99,99Hz oder weniger), 0,1Hz (100,0Hz bis 400,0Hz)
Sollwerten - Betrieb mit Verkniipfung: 1/20000 der Maximalfrequenz oder 0,01Hz (fixiert)
Asynchronmotor

- U/f-Regelung - Schlupfkompensation - Automatische Drehmomentanhebung

Regelmethode - Dynamische Drehmoment-Vektor-Regelung - Automatische Energiesparfunktion

Synchronmotorantrieb
- Sensorlose Regelung (Drehzahlregelbereich: min. 10 % der Eckfrequenz)

Sowohl die Nennspannung als auch die maximale Ausgangsspannungkénnen auf Werte zwischen :80V und 240V gesetzt werden
200V-Serie Die AVR-Regelung (*1) kann aktiviert bzw. deaktiviert werden
Zulassige U/f (*1)-Einstellungen (2): optionale Spannung (0—240V) und Frequenz (0-400Hz)

Spannungs-/Frequenzwerte - " - :
Sowohl die Nennspannung als auch die maximale Ausgangsspannung kénnen auf Werte zwischen :160V und 500V gesetzt werden

400V-Serie Die AVR-Regelung (*1) kann aktiviert bzw. deaktiviert werden
Zulassige U/f (*1)-Einstellungen (2): optionale Spannung (0-500V) und Frequenz (0-400Hz)

- Automatische Drehmomentanhebung (fiir konstante Drehmomentlast)

Drehmomentanhebung (*1) | - Manuelle Drehmomentanhebung: Der optionale Wert fiir Drehmomentanhebung kann zwischen 0,0 und 20,0 % liegen

- Die Anwendungslast kann ausgewahlt werden (fiir konstante und sich &ndernde Drehmomentlast)

Anfahrdrehmoment (*1) | 150 % oder héher/Frequenzsollwert 3Hz Schlupfkompensation/automatische Drehmomentanhebung aktiviert

Bedienung iiber das Bedienfeld : Start und Stopp mit @ @ Tasten (Standard-Bedienfeld Remote-Bedienfeld: optional)

Start/Stopp Externe Signale: FWD (REV) Befehl fiir Betrieb/Stopp [3-Leiter Betrieb aktiviert]
(digitale Eingabe) Befehl "Austrudeln”, Befehl fir Notabschaltung (TRIP) (externer Fehler), Fehlerriicksetzung etc.

- Betrieb Uber Kommunikationsverbindung: Kommunikation via RS-485

Steuerung

Andern des Betriebsbefehls: Es kann von Kommunikation auf externe Signale sowie Handbetrieb umgeschaltet werden

Einstellung tber das Bedienfeld: Kann mit 6 gTasten eingestellt werden (Mit Speicherfunktion)

Kann auch mit Funktionscodes (Parametern) (nur Gber Datenkommunikation) festgelegt und kopiert werden. (*2)

Einstellung mit eingebautem Potentiometer

: 0 bis +10V DC/0 bis 100 % (Klemme 12)

Analogeingan
S : 4 bis +20mA DC/0 bis 100 %, 0 bis +20mA DC/0 bis 100 % (Klemme C1)

i Festfrequenz: Wéahlbar aus 16 Stufen
Frequenzeinstellung

Betrieb UP/DOWN (AUF/AB): Erhéht oder verringert die Frequenz, wahrend das digitale Eingangssignal EIN ist

- Betrieb iber Kommunikationsverbindung: Frequenz Sollwert (iber RS-485-Kommunikation

: Es kénnen mit externen Signalen die analogen-, Kommunikations Sollwerte oder Festfrequenzen

Frequenzeinstellungen &ndern N
gewahlt werden.

Zusatzfrequenz: Das eingebaute Potentiometer, Analogeingénge (12, C1) kdnnen als zusétzlicher Sollwert verwendet werden (Addition)

: Kann extern von (DC 0 bis +10V/0 bis 100 %) auf (DC +10 bis 0V/0 bis 100 %) umgeschaltet werden
- Kann extern von (DC 4 bis 20mA (DC 0-20mA)/0 bis 100 %) auf (DC 20 bis 4mA (DC 20-0mA)/0 bis 100 %) umgeschaltet werden

Inversbetrieb

- Kann auf einen Wert zwischen 0,00 und 3600 Sek. eingestellt werden
- Fir die Beschleunigungs-/Verzbgerungszeit kdnnen zwei unabhéngige Einstellungen verwendet werden (Diese kdnnen wéhrend dem Betrieb gewechselt werden)
- Kennlinie: Die folgenden vier Beschleunigungs-/Verzogerungstypen kénnen gewahit werden
Linear, S-Kurve (schwach/stark), nicht linear (konstante Ausgabe der maximalen Leistung)
- Austrudeln wenn die Laufbefehle deaktiviert sind
- Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit kann im Tippbetrieb separat eingestellt werden (zwischen 0,00 und 3600 Sek.)

Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit

*1 Nur bei Asynchronmotoren
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Allgemeine technische Daten

Allgemeine technische Daten

Pos.

Erklarung

Bemerkungen

Frequenzbegrenzer
(Oberes/unteres Frequenzlimit)

Abgesehen von den Hz-Werten (0-400Hz) kénnen auch obere und untere Begrenzer gesetzt werden

Frequenzoffset

der Offset der eingestellten Frequenz und dem PID-Befehl kann separate zwischen 0 und +100 % eingestellt werden

Verstarkung fiir Frequenzeinstellung

Die Verstarkung fiir analoge Signale kann zwischen 0 und 200 % liegen

Sprungfrequenzregelung

Es konnen drei Betriebspunkte und deren gemeinsame Sprunghysterese festgelegt werden (0-30Hz)
Es koénnen sechs Betriebspunkte und deren gemeinsame Sprunghysterese festgelegt werden (0-30Hz) (*2)

Betrieb mit Timer (Zeitgeber)

Der Betrieb startet und stoppt zu der liber das Bedienfeld eingegebenen Zeit (1 Zyklus)

Tippbetrieb (*1)

Bedient mit der Taste (auf Standard- oder Remote-Bedienfeld) oder einem Digitaleingang
(Beschleunigungs- und Verzégerungszeit (gleicher Wert) fir Tippbetrieb.)

+Alarm bei Netzausfall: Der Umrichter filhrt bei einem Netzausfall eine Notabschaltung durch.
+Alarm bei Netzwiederkehr: Austrudeln bei Netzausfall und Notabschaltung bei Netzwiederkehr

Automatischer *Verzdgerung bis zum Stillstand: Verzégerung bis zum Stillstand bei Netzausfall, und Alarm bei Stillstand (*2)
Wiederanlauf (*1) + Start mit der vor dem Verzogerungbis zum Stillstand: Austrudeln bei Netzausfall und Alarm nach Netzwiederkehr ab
der vor dem voriibergehenden Stopp gewéhlten Frequenz.
«Start mit Startfrequenz: Austrudeln bei Netzausfall und Start bei Netzwiederkehr mit der Startfrequenz.
Strombegrenzung Es wird ein Hardware-Strombegrenzer verwendet, um den Strom zu begrenzen und Notabschaltungen durch Uberstrom zu vermeiden, welche durch plétzliche Lastanderungen,
durch Hardware (*1) voriibergehende Netzausfalle und &hnliche Ereignisse, die von den Software-Strombegrenzern nicht behandelt werden kdnnen (kann deaktiviert werden)
o
§ Schlupfkompensation (*1) | Kompensiert lastabhéngig die Geschwindigkeitsabweichungen und erméglicht eine stabile Drehzahl
)
3| Strombegrenzung Stellt sicher, dass der Strom wahrend des Betriebs unter einem voreingestellten Wert bleibt
@ Prozess-PID-Regler
PID-Regelun - PID-Befehl, Tastatur, Analogeingabe (Klemme 12, C1), RS-485-Kommunikation
9 9 - Ruckkopplungswert: Analogeingang (Klemme 12, C1)
- Stopp bei niedrigem Durchfluss - Umschaltung normaler Betrieb/invertierter Betrieb - Riicksetzen/Halten des Integralteils
Automatische Verzogerung | - Beim Verzogem wird die Verzogerungszeit automatisch au das bis zu dreifache der eingestelten Zeit verléngert, um eine Uberspannungsabschattung im Zwischenkreis zu verhindem. (1) £74 /
Zwangsbremsung Die Zwangsbremsung erhoht die Motorverluste wahrend der Verzégerung um eine Erhéhung des Bremsmoments zu erwirken.
(verbesserte Bremsleistung)
Energiesparbetrieb (*1) Reduziert die Ausgangsspannung, um den gesamten Motor- und Umrichterverlust im Betrieb mit konstanter Drehzahl zu minimieren
Uberlastschutz Verringert die Frequenz, wenn die IGBT-Sperrschichttemperatur und die Umgebungstemperatur aufgrund einer Uberlast ansteigen, um eine weitere Uberlast zu vermeiden
Offline-Optimierung Fuhrt Feinabstimmung (Tuning) fiir r1, Xo und Erregerstrom durch
* Fuhrt Feinabstimmung (Tuning) fir r1, Xo, Schlupffrequenz und Erregerstrom durch (*2
1)
Anhalten des Khllifters | Der Lifter wird abgeschaltet,wenn die Temperatur im Umrichter unter einen bestimmten Wert sinkt und der Umrichter sich im Stoppmodus befindet.
. ) . Ein Umrichter kann verwendet werden, um durch Umschalten zwei Motoren zu
Betrieb mit zweitem steuern (lauft ein Motor, steht die Umschaltung nicht zur Verfigung). Die Konstanten des zweiten Motors kénnen im Umrichter
Motor eingestellt werden (automatisches Tuning méglich).
Drehrichtungsbeschrénkung Hier kann Vor- oder Riicklauf gesperrt werden
Geschwindigkeitsanzeige, Ausgangsstrom [A], Ausgangsspannung [V], Eingangsleistung [kW], PID-Referenz, PID-Riickkopplungswert, PID-Ausgang, Wert
des Zeitgebers (fur Timer-Betrieb) [s], Gesamt Energieaufnahmef
Laufen/Anhalten Wahlen Sie die darzustellende Geschwindigkeitsanzeige aus folgenden Optionen aus:
Ausgangsfrequenz (vor Schlupfkompensation) [Hz], Ausgangsfrequenz (noch Schiupfkompensation) [Hz], eingestellte Frequenz [Hz],
Lastdrehzahl [min-1], Maschinengeschwindigkeit [m/min], Zeit mit konstanter Zufuhr [min]
Lebensdauer Warnung Wartungssignal fiir Zwischenkreiskondensatoren, PCB-Kondensatoren und dem Lufter. bei Aktivierung kann ein Digitalausgang verwendet werden.
Gesamtlaufzeit Kann die Gesamt-Motorlaufzeit, die Gesamt-Umrichterlaufzeit und den Gesamt-Stromverbrauch anzeigen
E/A-Kontrolle Zeigt den status der Steuerklemmen an
Energiespartiberwachung | Stromverbrauch, Stromverbrauch x Koeffizient
[}
% Zeigt die Ursache der Notabschaltung an:
E - 3 1 : Uberstrom bei Beschleunigung 01 2 : Uberstrom bei Verzogerung - 0r 3 : Uberstrom bei konstanter Drehzahl
- 1m :Ausfall einer Netzphase L L/ : Unterspannung - P! : Ausfall einer Ausgangsphase
- 344 1 : Uberspannung bei Beschleunigung - 74/~ : Uberspannung bei Verzégerung - {7{/3 : Uberspannung bei konstanter Drehzahl
Fehlermeldungen - 14 ! Kuhlkérperiberhitzung 7+ 2 - Externe Storung - [1HY : Motorschutz (PTC-Thermistor)
9 s b Uberhitzung des Widerstandes L o~ : PID Rickkopplungsunterbrechung erkannt - [f /- Uberlast von Motor 1
- L 2 : Uberlast von Motor 2 - L 11 Uberlast der Umrichtereinheit - &, {: Speicherfehler
-+ £~ 2 : Kommunikationsfehler mit Bedienfeld - £~ 3 : CPU-Fehler - £ 5 : Betriebsprozedurfehler
- £+~ 7 : Tuning-Fehler £~ 5 : RS485-Fehler - & i~ F : Fehler bei der Datenspeicherung durch Unterspannung
- £~ : Aus dem Takt (fir Synchronmotorantrieb) (*2) - £~ :Testalarm

Im Betrieb
oder bei Stérung

Alarm-Historie: Speichert die letzten 4 Alarme (TRIP-Codes) und zeigt diese mit detaillierten Informationen an.

*1 Nur bei Asynchronmotoren

*2 Diese Funktionen werden von Controllern mit einer ROM-Version von 0500 oder héher untersttzt



FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der nachsten Generation der Kompakt-Umrichter

Allgemeine technische Daten

Pos. Erklarung Fehlermeldung
Uberstrom Stoppt den Umrichter, um ihn vor Uberstrom durch Uberlast zu schiitzen
Kurzschluss Stoppt den Umrichter, um ihn vor einem Kurzschluss im Ausgangsstromkreis zu schiitzen 8%;
Erdschluss Stoppt den Umrichter, um ihn vor einem Erdschluss im Ausgangsstromkreis zu schiitzen 0Cc3
Uberspannung Erkennt eine exzessive Zwischenkreisspannung (200V: DC 400V,400V: DC 800V) und Stoppt den Umrichter 83;
Kann nicht vor eingangsseitigen Uberspannungen schiitzen ou3
Unterspannun Entdeckt eine zu niedrige Zwischenkreisspannung (200V: DC 200V,400V: DC 400V) und Stoppt den Umrichter LU
P 9 Beachten Sie, dass bei automatischem Wiederanlauf keine Meldung aussgegeben wird
. Erkennt den Ausfall einer Netzphase und stoppt den Umrichter. Dadurch wird der Umrichter vor zu hoher Belastung geschiitzt, die durch den Ausfall einer Netzphase .
Ausfall einer Netzphase ) o ) ) ) ) ) Lin
verursacht werden kann. Wenn die Ausgangslast niedrig ist oder bei verwendung einer DCR wird eventuell der Ausfall einer Phase nicht erkannt.
Ausfalls einer Ausgangsphase | Entdeckt den Verlust von Unterbrechungen in der Ausgangsverkabelung im Betrieb oder beim Start des Geréats und Stoppt den Umrichter OPL
. Stoppt den Umrichter auf Grund einer Ubertemperatur des Kiihlkérpers (z.B. bei Fehlfunktion des Kihlliifters oder Uberlast) OH1
Uberhitzung -
Schiitzt gegen Uberhitzen des Bremswiderstandes basierend auf den Einstellungen der elektronisch-thermischen Funktion fiir den Bremswiderstand dbH
Uberlast Stoppt den Umrichter basierend auf der Temperatur des Kiihlkérpers und des Schaltelements, berechnet anhand des Ausgangsstromes OLuU
Externer Alarm Stoppt den Umrichter durch ein digitales Eingangssignal (THR) OH2
) ) Stoppt den Umrichter, um den Motor aufgrund der Einstellungen der elektronisch-thermischen Funktion zu schiitzen
Elektronisch-thermische N . . . " OL1
N | Oberlastiunktion Schiitzt den Selbst- und Fremdgekuhlten Motor im gesamten Frequenzbereich. Der zweite Motor kann ebenfalls oL2
% geschitzt werden. (Der Betriebspegel und die thermische Zeitkonstante kénnen zwischen 0,5 und 75,0 Minuten konfiguriert werden)
(2]
S . . —_—
§ PTC-Thermistor SFoppt den Umr.lchler, .um de?n Motor zu schitzen, wenn der PTC-'ITherr‘mstor die Mo.tortemperaiur erkennt ‘ . OH4
Ein PTC-Thermistor wird zwischen den Klemmen C1 und 11 und ein Widerstand zwischen den Klemmen 13 und C1 angeschlossen. Funktionscodes (Parameter) einstellen
Frihwarnung bei Uberlast | L&st bei einer voreingestellten Stufe eine Frilhwarnung aus, bevor die elektronisch-thermische Funktion den Umrichter anhalt -
% Speicherfehler Uberpriift die Daten, wenn das Gerét eingeschaltet wird, und hélt den Umrichter an, wenn eine Fehlfunktion des Speichers erkannt wird. | Er1
<
G
@ | Kommunikationsfehler Stoppt den Umrichter, wenn ein Kommunikationsfehler zwischen dem Bedienfeld und dem Umrichter erkannt wird, und gleichzeitig Ero
mit dem Bedienteil ein Betriebsbefehl von dem Remote-Bedienfeld vorhanden ist
CPU-Fehler Stoppt den Umrichter, wenn eine CPU-Fehlfunktion durch Stérungen oder &hnliche Faktoren erkannt wird Er3
. Prioritit ) Der Umrichter wird durch Betétigen einer Taste @ auf dem Bedienfeld gestoopt, auch, wenn Laufbefehle von den
er @ aste Klemmen oder Kommunikationsanschliissen erhalten werden. Eré wird angezeigt, nachdem der Umrichter komplett angehalten wurde.
Betriebsfehler Der Umrichter startet nicht und zeigt Er6 an, wenn ein START-Befehl wahrend des Einschaltvorgangs, beim Zuriicksetzen eines Alarms Er6
Start-Kontrolle (Taste PRG/RESET gedriickt) oder nach Betriebsbefehlen iiber die Schnittstelle gegeben wurde
Tuning-Fehler (*1) Stoppt den Umrichter, wenn ein Tuning-Fehler, eine Unterbrechung oder eine Anormalitét bei den Tuning-Resultaten wéhrend dem Tuning der Motorkonstanten vorliegt Er7
RS-485-Kommunikationsfehler Stoppt den Umrichter, wenn eine Fehlfunktion bei der RS-485-Kommunikation mit dem Umrichter auftritt Er8
Datenspeichefehler bei Unterspannung Zeigt einen Fehler an, wenn die Daten aufgrund einer akuten Unterspannung nicht normal verarbeitet werden kénnen ErF
Kippschutz (*2) Stoppt den Umrichter, wenn aufgrund des Kippens eines Synchronmotors Erd
PID Rilckkopplungsunterbrechung erkannt | Stoppt den Umricherter, wenn Eine Unterbrechung wurde am Stromeingang erkannt. CoF
Blockierschutz Wird aktvert, wenn der Ausgangssrom des Unrichters den Wert des Strombegrenzers dberscheitet, und verhindert ein Kinpen/Uberasten des Motors (beim Betrieb it konstanter Drehzahl und bel der Beschleunigung)
aktiviert ein Stomelderelais, wenn der Umrichter aufgrund eines Alarms angehalten wird
Alarmausgang (alle Alarme) N " . . . Al ]
Der Status "Alarm" kann durch Betatigen der Taste PRG/RESET oder durch Eingabe eines digitalen Signals (RST) aufgehoben werden
Automatischer Reset Der Umrichter kann nach einer Notabschaltung automatisch zurlickgesetzt und neu gestartet werden (Dabei kann auch die Anzahl der versuchten Neustarts sowie die Wartezeit vor dem Zuriicksetzen angepasst werden
Eingehende Uberspannung Schiitzt den Umrichter vor einer Uberspannung zwischen dem Hauptstromkreis und der Erdungsklemme
» Bei Erkennung eines kurzzeitigen Netzspannungsausfalls l&nger als 15 ms stoppt diese Funktion den Umrichterausgang
Kurzzeitig Netzausfall . . .
und startet einen automatischen Wiederanlaufprozess.
Testalarm Kann einen Testalarm ausgeben, um die Ablaufe im Falle von Fehlfunktionen zu testen Err
Einbavort - Das Gerat muss in einem geschlossenen Raum betrieben werden, frei von korrosiven Gasen, brennbaren Gasen, Staub oder Olnebel (Verschmutzungsgrad 2 (IEC 60664-1: 2007)
- Vor direkter Sonneneinstrahlung schiitzen
Umgebungstemperatur | —10 °C (14°F) bis + 50 °C (122°F) (IP20)
o| Raumfeuchtigkeit 5 bis 95 % RH (nicht kondensierend)
=
3 Bis 1000m (3300ft) (Kein Ausgangs-Derating erforderlich.)
o Hohenl 1000m (3300ft) bis 3000m (9800ft) (Ausgangs-Derating erforderlich.)
g | monemage 1000m (3300ft) bis 1500m (4900ft): 0,97, 1500m (4900ft) bis 2000m (6600ft): 0,95,
= 1000m (3300ft) bis 2500m (8200ft): 0,91, 2500m (8200ft) bis 3000m (9800ft): 0,88
Vibration 3mm (0,12 Zoll) (Amplitude): 2 bis 9Hz, 9,8m/s2: 9 bis 20Hz, 2m/s2: 20 bis 55Hz, 1m/s2: 55 bis 200Hz
Lagerungstemperatur Temperatur | -25 °C (77°F) + 70 °C (158°F)
Lagerungstemperatur Feuchtigkeit | 5 bis 95 % RH (nicht kondensierend)

*1 Nur bei Asynchronmotoren
*2 Diese Funktionen werden von Geraten mit einer ROM-Version von 0500 oder héher untersttitzt

1



KOMPAKT-UMRICHTER FREN | C-Mlnl

Klemmenfunktionen

Klemmenfunktionen

Kategorie Symbol Bezeichnung der Klemme Funktionen Bemerkungen
L1/R,L2/S,L3/T Netzanschlussklemmen Anschluss einer dreiphasigen Versorgungsspannung (200V,400V dreiphasig)
k%) u,v,w Motoranschlussklemmen Anschluss eines dreiphasigen Induktionsmotor
°
E P(+) ,P1 Fir zwischenkreisdrossel Anschluss einer zwischenkreisdrossel
S
= P(+) ,N(-) Fur Zwischenkreiskopplung| Verwendet fur eine Zwischenkreiskopplung
= . Nur fiir 0,4kW und hoher. Die Verbindungen sind
E] Fur externen ! ) . - .
£ P(+) ,DB b id d Anschluss eines externen Bremswiderstandes fiir 0,2kW und niedrigere Werte zwar aktiviert, aber
remswiderstan der Betrieb wird nicht ordnungsgema funktionieren.
©G(Klemmen) Erdung Erdungsklemme fir Umrichter
13 Versorgungsspannung fiir Potentiometer| Versorgungsspannung flir Potentiometer (1 bis 5kQ) DC10oV
Spannungseingang - Als Spannungseingang fiir Frequenzeinstellung verwendet
0 bis +10V DC/0 bis 100 %
12 (Inversbetrieb) - +10 bis 40V DC/0 bis 100%
g’ (PID-Regelung) - Fir das Referenzsignal (PID-Prozessbefehl) oder das Riickkopplungssignal verwendet
o (Frequenz-Hilfseinstellung) | - Wird als Hilfseinstellung zusatzlich zu den verschiedenen Frequenzeinstellungen verwendet
2
£ r
9 Stromeingang - Als Stromeingang flr Frequenzeinstellung verwendet
§ - 4 bis +20mA DC (0 bis +20mA DC)/0 bis 100 %
o
9] )
it c1 (Inversbetrieb) - 4 bis +20mA DC (0 bis +20mA DC)/0 bis 100%
(PID-Regelung) - Fiir das Referenzsignal (PID-Prozessbefehl) oder das Riickkopplungssignal verwendet
(Frequenz-Hilfseinstellung | - Wird als Hilfseinstellung zusétzlich zu den verschiedenen Frequenzeinstellungen verwendet
(far PTC-Thermistor) Anschluss fur PTC-Thermistor fir den Schutz des Motors
11(2-Klemme) Analoge Masse Gemeinsame Klemme fiir das Signal der Spannungseinstellung (12, 13, C1, FMA)| Von der Klemme CM und Y1E isoliert
X1 Digitaleingang 1 Die folgenden Funktionen kénnen den Klemmen X1 bis X3, FWD
X2 Digitaleingang 2 und REV als Funktion zugewiesen werden.
I - Gemeinsame Funktion
X3 Digitaleingang 3 ) . . 5
- Umschalten zwischen Synchronisierung/Quelle durch die Schalter am Geréat
FWD Befehl "Vorwarts" - Die Einstellungen Kurzschluss EIN oder offener Stromkreis EIN werden zwischen den Klemmen X1 und CM akiviert
REV Befehl "Rickwérts" Die gleiche Einstellung ist zwischen CM und einer der Klemmen X2, X3, FWD und REV méglich.
(FWD) | Befehl "Vorwarts" Der lYIotor lauft Vorwarts, wenn (FWI?) EIN ist, und stoppt nach der Nur den Klemmen FWD/REV kann die
Verzdégerung, wenn FWD AUS (ON) ist. FUNKTION FWD/REV zugeordnet werden.
(REV) | Befehl "Ruckwarts" Der Motor [uft im Riicklauf, wenn (REV) EIN ist, und stoppt nach der Verzdgerung, wenn REV AUS (OFF) ist.
16 Festfrequenzen kdnnen lber die digitalen Eingangsfunktionen (SS1)
bis (SS8) gewahlt werden
(S81) Frequenz
(882) Festirequenz-Auswahl Digtaleingang~| © | 1| 2|3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 |10]1|12]13|14]15
(SS4) (SS1) - |ewow - [ewon| - [Enow) - Jenon| - [Eww| - ENON| - [ENON| - [EN(ON)
(SS8) (Ss2) - [ENOMENON| - | - [EN(ONJEN(ON)]
(o)) (SS4) - - - - [EN(C - - - - [EN(C (ON)
< 0
g ss8) |- |- |- -l-1-1-1- oy
C
S
% (RT1) ACC/DEC-Auswahl Die Zeiteinstellung 1 fiir Beschleunigung/Verzégerung ist aktiv, wenn RT1 AUS (OFF) ist
a (Beschleunigung/Verzégerung)|  Die Zeiteinstellung 2 fiir Beschleunigung/Verzégerung st aktiv, wenn RT1 EIN (ON) ist
. - Wird als automatisches Haltesignal im 3-Leiter Betrieb verwendet
HLD Stoppbefeh fir Das Signal FWD oder REV wird gehal HLD aktiviert i
( ) 3-Leiter Betrieb as Signa oder wird gehalten, wenn aktiviert ist,
das Signal wird aufgehoben, wenn HLD deaktiviert ist.
BX Befehl "Austrudeln” Wenn BX aktiviert ist, wird der Umrichterausgang sofort gestoppt,
(BX) (Coast-to-stop) und der Motor trudelt aus. (Es wird kein Alarm ausgelést.)
(RST) | Ricksetzen des Alarms Der Alarm status wird aufgehoben, wenn RST aktiviert ist. minimale Aktivierungszeit
(THR) (externer Fehler) Wenn THR deaktiviert ist, wird der Umrichterausgang sofort gestoppt,
und der Motor trudelt aus (Alarmausgang aktiviert: OH2)
Aktivieren Sie JOG, um den Tippbetrieb zu aktivieren: schaltet die
(JOG) | (Tippbetrieb) Frequenzeinstellung auf Tippfrequenz, und die Beschleunigungs- (*1)
Nerzégerungszeit auf einen entsprechenden Wert firr den Tippbetrieb
Frequenzsollwert 2/
(Hz2/Hz1) d Frequenzsollwert 2 wird gewahlt, wenn Hz2/Hz1 aktiviert ist.
Frequenzsollwert 1
M2/ Motor 2/Motor 1 Die Einstellungen fiir Motor 1 werden angewendet, wenn M2/M1 deaktiviert ist.
( ) otor otor Die Einstellungen fiir Motor 2 werden angewendet, wenn M2/M1 aktiviert ist.

*1 Nur bei Asynchronmotoren
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Klemmenfunktionen

FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der nachsten Generation der Kompakt-Umrichter

Kategorie Symbol Bezeichnung der Klemme Funktionen Bemerkungen
(DCBRK) | Gleichstrombremsbefehl Schalten Sie DCBRK EIN, um die Gleichstrombremse zu aktivieren
(WE-KP) Schreiben aktiviert Anderungen an den Funktionscodes (Parametern) kénnen nur dann
fur Bedienfeld gemacht werden, wenn der Eingang mit WE-KP EIN ist
(UP) | Befehl AUF (UP) Die Ausgangsfrequenz steigt, wenn UP aktiviert ist
(DOWN) | Befehl AB (DOWN) Die Ausgangsfrequenz wird verringert, wenn DOWN aktiviert ist
Die PID-Regelung wird aufgehoben, wenn Hz/PID aktiviert ist
PID-Regelung aufheben
o (Hz/PID) gelung au (lauft basierend auf Festfrequenz/Bedienfeld/Analogeingang etc.)
C
I
2 Umschalten von analoger Frequenzeinstellung oder Ausgangssignal
% (IVS) | Umschaltung Inversbetrieb | der PID-Regelung (Frequenzeinstellung) auf Normal/nvers (Inversbetrieb)
:}:}, Der Inversbetrieb ist aktiviert, wenn IVS EIN ist.
a
Kommunikationsverbindung
LE . ey g L
(LE) aktivieren (RS485, Bus) Betrieb geméaB lber RS-485 empfangenen Befehlen, wenn LE aktiviert ist
(PID-RST) | PID-Integral-/Differenzial-Zuriicksetzen|  Aktivieren Sie PID-RST, um die PID-Integration und die Differenzialwerte zuriickzusetzen
(PID-HLD) | PID-Integral-Halt Aktivieren Sie PID-HLD, um die PID-Integration anzuhalten

PLC

PLC-Klemme
(24V Vorsorgung)

Versorgungsspannung fur Digitalausgédnge oder SPS-Signale.
24V bezogen auf digitale Masse.

+24V (22-27V)
Max. 50mA

CM (2 Klemmen)

Digitale Masse

Bezugspunkt fir digitale Signale

Von der Klemme 11 und Y1E isoliert

Y1

Transistorausgang

Wahlen Sie eines der folgenden Signale fiir den Ausgang: Kurzschluss,
wenn das Signal EIN (ON) ausgegeben wird, oder offener Stromkreis,
wenn das Signal AUS (OFF) ausgegeben wird

Max. Spannung: 27VDC, max. Strom: 50mA,

Kriechstrom: 0,1mA max., EIN Spannung:

Kleinerals von 2V (bei 50mA)

(RUN) | Umrichter im Betrieb (Drehzahl vorhanden)| Wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz héher ist als die Startfrequenz
FAR Drehzahl/Fr nz erreicht Wird aktiviert, wenn die Differenz zwischen der Ausgangsfrequenz und der eingestellten Frequenz
( ) ehza equenz erreic Giber den Bereich fiir Frequenzerkennung ansteigt (Funktionscodes E30)
Wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz tber den Betriebspegel steigt (Funktionscode E31).
(FDT) | Drehzahl/Frequenz erkannt| Wird deaktiviert, wenn diese unter den zuldssigen Betriebspegel (Funktionscode E31)
oder die Hy breite (Funktionscode E32) fallt.
(LU) | Unterspannung erkannt Wird al.<t|V|ert, wenn- ein Betrllebsbefehl anllelgt und der Betrieb aufgrund
unzureichender Zwischenkreis Spannung eingestellt wurde.
(IoL) Umrichter- Wird aktiviert, wenn im Umrichter ein beschrénkter Strom, eine
Ausgangsbegrenzung automatische Verzdgerung oder ein beschréankter Drehzahlbetrieb vorhanden ist
(IPF) | Automatischer Neustart Wird bei automatischem Neustart aktl\{len
(nach momentanem Netzausfall und bis zum kompletten Neustart).
o (OL) | Frihwamung bei Uberlast YVird aktiviert, Yvenn der Wert des elektr'onisch-thermischen Relais
=3 Uber dem voreingestellten Alarmpegel liegt
(2]
> . .. o o
g (SWM2) | Umschalten auf Motor 2 Wird aktiviert, vyenn Motor 2 durch !‘Elnga.be eines
3 Motorwechselsignals (M2/M1) gewahlt wird
‘©
§ (TRY) | Automatisches Zuriicksetzen| Wird beim automatischen Zuriicksetzen aktiviert
|_
(LIFE) | Lebensdaueralarm Das Signal ist aktiv bei Lebensdauer Warnung / Wartungssignal
H -Regelung ist aktiv ird aktiviert, wenn die -Regelung aktiv ist
(PID-CTL) | PID-Regelung ist akti Wird aktivi die PID-Regel ktiv i
PID Stopp wegen niedrigem Wird aktiviert, wenn die Stoppfunktion wegen niedrigem Durchfluss
(PID-STP) Durchfl in der PID-Regelung durchgefiihrt wird
UiiitEs (auch basierend auf dem Startbefehl (FWD/REV))
Wird aktiviert, wenn der Umrichter tiber der Startfrequenz betrieben wird
(RUN2) | Umrichterausgang aktiv oder die Gleichstrombremse aktiv ist
(Wird aktiviert, wenn der Hauptstromkreis des Umrichters (Gate) EIN ist)
(OLP) | Friihwarnung bei Uberlast Wird aktiviert, wenn die Warnung aktiv ist
(ID/D2) | Stromerkennung 1/2 V.\-Ill’d‘ aktiviert, wenn dler Strom ub.er dem eingestellten Wert (fur ID/ID2)
fir eine festgelegte Zeit erkannt wird.
(THM) | Thermistor aktiviert Wird aktiviert, wenn eine Motoriiberhitzung vom PTC/NTC-Thermistor erkannt wird | (*1)
(BRKS) | Bremssignal Gibt ein Signal zum Aktivieren/Lésen der Bremse (*1)
(MNT) | Wartungsintervall Motor Es wird ein Wartungssignal aktiviert wenn die eingestellten Zeiten/Zahler erreicht sind (*2)
(FARFDT) | Frequenz erreicht/Frequenz erkannt | Wird aktiviert, wenn sowohl (FAR) als auch (FDT) EIN sind
(C10FF) | Ci-Klemme Unterbrechung erkannt| Dieses Ausgangssignal wird akiiviert, wenn der Unrichter erkenn, dass der Eingangssrom an Anschluss [C1] unter 2 mA sinkt.

*1 Nur bei Asynchronmotoren

*2 Diese Funktionen werden von Controllern mit einer ROM-Version von 0500 oder héher untersttitzt
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KOMPAKT-UMRICHTER FRE N IC-M | ni

Klemmenfunktionen

Klemmenfunktionen

Kategorie Symbol Bezeichnung der Klemme Funktionen Anmerkungen
g (oL Erkennung von niedrigem Wird aktiviert, wenn der Ausgangsstrom unter dem eingestellten Wert
% Ausgangsstrom fur eine festgelegte Zeit erkannt wird
_‘E (ALM) | Sammelstérmeldung Das Alarmsignal wird als Transistor-Ausgangssignal ausgegeben
=1
E Y1E Transistor-Emitter Gemeinsame Klemme fir Transistorausgang Von Klemme 11 und CM isoliert
2 Wird der Umrichter durch eine Schutzfunktion gestoppt, so wird tber
o den Relaisausgang (einpoliger Wechslerkontakt) ein Alarmsignal ausgegeben.
> ) .
2 | 30A 30B.30C Alarmrelais-Ausgang  Diese Klemmen kannen als Muttifunktions-Relaisausgang genutzt werden (Es kann Nennwerte des Kontakts: AC250V, 0,3,
.8 ' ' (Sammelstérmeldung) wie fir Y1 eine Funktion ausgewahit und Uber den Relaisausgang ausgegeben werden). cosp=0.3
& - Wahiweise ist das Relais im Normalfall oder im Fehlerfall angezogen. DC48V, 0,5A
i (bei Signal EIN: Klemme 30A mit 30C oder 30B mit 30C verbunden)
Ausgangsformat: Gleichspannung (0-10V)
o - Ausgangsfrequenz 1 (vor Schlupfausgleich)
= - Ausgangsfrequenz 2 (nach Schlupfausgleich)
(] . . Verstarkungseinstellung zwischen 0
3 EMA Analogausgang Aysgangsst‘rom Ausgangsspannung ! 9 9
= - Eingangsleistung - PID-Riickkopplungswert und 300 %
E - Zwischenkreisspannung - Analoger Ausgangstest
< - PID-Befehl - PID-Ausgang
=
g Es kann eines der folgenden Protokolle ausgewéahlt werden: Spannungsversorgung fiir externes
g Eingebater R-45-Steck - Spezielles Bedienfeld-Protokoll (automatisch gewahlt) Bedienteil
g l:sis:”Ker " fc el . Modbus RTU
% (RS-485-Kommunikation) - Spezielles Fuji-Umrichterprotokoll mit Schalter fir Abschlusswiderstand
g - SX-Protokoll (fiir PC loader)
o
X
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FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der néchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Anschlussklemmen

Klemmenanordnung
HLeistungsklemmen Abb. A
Spannungs- Motornennleistung Umrichte Reorene Lﬁ:{ Lgs L3 ga P(+) N"_)
versorgung|  Motor (kW(PS)) rtyp
0,1 (1/8) FRN0001C2S-20J oG| © 'y e | e | @
N DB U v W
0,2 (1/4) FRN0002C2S-20J Abb. A o
Dreiphasig 04 (1/2) FRN0004C2S-2[] SchraubengréBe: M3,5; Anzugsmoment: 1,2Nm(10,6 Ib-in)
g 0,75 (1) FRN0006C2S-20J
1,5 (2) FRN0010C2S-200 Abb. B
22(3) FRN0012C2S-20] | Abb. B A EAEA R
3,7 (5) FRN0020C2S-20J o
5,5(7,5) FRN0025C2S-20] ec| © | © e | e | ©|© |GG
Abb. E
7,5(10) FRN0033C25-20] LRJLSJLOM] U J V] W
1(15) FRN0047C2S-20] Abb. F SchraubengroBe: M4; Anzugsmoment: 1,8Nm(15,9 Ib-in)
15(20) FRN0060C2S-20J
0,4 (1/2) FRN0002C2[1-40] Abb. C
0,75 (1) FRN0004C201-40] (] S| © ] S | ©
15 (2) FRNO005C201-40] | Abb.B L1k LN | P1 I PG | NO
A 2,2 (3) FRN0007C2-4L] G| e e e | o o
'f"gocs'g 3,7 (5) FRN0011C20-40] o DB u v i|w
} G| &
iggo‘? Egmgglggzzzg Abb. E SchraubengréBe: M3,5; Anzugsmoment: 1,2Nm(10,6 Ib-in)
11(15) FRN0024C2S-4[] Abb. D
Abb. F oo | e e
15(20) FRN0030C2S-40J 56 | &1 | ey | NQ)
0,1 (1/8) FRN0001C200-70] ] g
0,2 (1/4) FRN0002C2[1-7(] Abb. C ac| © ] (] L] L] e | ©|8G o
Einphasig 0,4 (1/2) FRN0004C200-70] ' L1/L L2N | U v w §
Ay 075 (1) FRNO0006C2L1-70] SchraubengréBe: M4; Anzugsmomentt: 1,8Nm(15,9 Ib-in) E
1,5 (2) FRN0010C201-7(] Abb. D £
2.2(3) FRN0012C2()-70] : Abb.E (8 08 @5 S @05y @ 05 @5 S @8 ¥
0,1 (1/8) FRN0001C2S-6U clolocle ol lela ole|e
Einphasig 0,2 (1/4) FRN0002C2S-6U Abb. C LI/R|L2S|L3T| DB | P1 |[P#)|[N®| U | V | W
100V 0,4 (1/2) FRN0003C2S-6U '
0,75 (1) FRN0005C2S-6U 128 128
) )
(+]e (]
SchraubengréBe: M5; Anzugsmoment: 3,0Nm(26,6 Ib-in)
Abb. F &y o o @1_5312 0 0d) 0d) 0 0é) 0
S O |G S| ||| S| O
LIR|L2/S|L3T|DB| P1 |P#) [NE)| U | V | W
18.5 18.5
(0,73) (0,73)
) )
oSG (+]c
SchraubengréBe: M6; Anzugsmoment: 5,8Nm(51,3 Ib-in)
B Steuerklemmen
Y1 | YIE | FMA| C1 | PLC | X1 X2 | x3
11 12 13 11 | CM | FWD | REV | CM

30A || 30B | 30C

SchraubengréBe: M4; Anzugsmoment: 0,2Nm(1,8 Ib-in)

SchraubengréBe: M2,5; Anzugsmoment: 0,4Nm(3,5 Ib-in)
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Externe Abmessungen

EStandardmodell
Abb. 1 s06.15) 5 Abb. 2 110(4,33) D
6,5(0,26) " 67(2:64) 65(026)  2,2(0,09) DI D2 650261, _97(3.82) 5:5(0;20/82,2(0.00) = 2
600,54 7(0.28) [[[L4(0,16)X5(0,2)X6(0,24)
(i\T a) Afawﬂxslg,gﬁew,zaj sy (Langloch)
[SXS) B
[re] ml +—fe {‘
( =k f
QD I Eﬂ 0
E]] a —|©f o
PN [
M Q| ©
3|2
49 ks o]
2
o]
[u [T T
= | — ‘
. i 4 ; =g J Typenschild
«l enschil . . o
g yp [Einheit: mm (Zoll)] g
Spannungs: ) (mm (Zoll)) [Einheit: mm (Zoll)]
Versogung Umrichtertyp D [ DI | D2
FRN0001C2S-20]
200V | FRNooozCas-20 %619 o2 10039)
iphasig | FRN0004C2S-2[] [95(3,74) (276) 25(0,98)
FRN0006C2S-20] |1204,72) 50(1,97)
FRN0001C2S-70] Spamngs ) (mm (Zoll)
fg 200V FRN0002C2S70] 80(3,15)| 702.76) 10(0,39) _ VEISOrgung Umrichtertyp ) o}l D2
S einphasig | FRN0004C2S-7[] |95(3,74) 25(0,98) a 400V | FRAN0002C25-40) [15458), . o [40(1.67)
| FRNO006C2S-7 ] |140(5,51)[90(3,54)| 50(1,97) S dreiphasig | FRN0004C2S-401 |139(547)] " |64(252)
F + 100V Eﬁzgggégiiﬁiﬂ 100034]gys 5 10039) % dr;i‘;ga"sig FRN0005C2S-6U  |139(547) 99(3.9) |40(1,57)
FRNO003C2S-6U_|115(453]  [25(0.98)
Abb. 36,5 110(4,33) 65 22 D Abb. 4 140(5,51) D
(0,26), 97(3,82) (0,26)  (0,09) D1 D2 6(0,24) 128(5,04) 6(0,24) 2,2(0,09) D1 D2
7(0,28) 4(0,16)X5(0,2)X6(0,24) 3 ‘ ‘
IO ) 2)X6(0, ! 2x95(0,2)
§ g (Langloc“n) S| P ‘
EB]. — =
] k +,,
]

130(5.12)
116(4.57)
11
180(7,09)
168(6,61)

—i - = i H—r—3

12 I
i
3 i L Sl Typenschild / L
& Typenschild [Einheit: mm (Zoll)] g‘Hw [Einheit: mm (Zoll)]
(=) =
e ©
° 5 PAbmessungen (mm (Zoll)) (1 /3 4 N 5 (mm (Zoll))
pamungs- q paungs- ; )
sy Umrichtertyp D D1 D2 vy Umrichtertyp D D1 D2
200V FRN0010C2S-21 200V FRN0020C2S-20]
dreiphasig FRN0012C25-20] dreiphasig
139(5,47)| 75(2,95)
FRN0005C2S-4 1
490 V. 64(2,52) g 400 V_ FRN0011C2S-4[] |139(6.47)|75(2,95)|64(2,52)
g dreiphasig | FrN0007C2S-40] 3 dreiphasig
© T | n LSS 4 n
* | rsse== |l ainphasig | FAN0O10C2S-7] [149(5,87) 85(3.35) any cinphasig FRN0012C2S-70
f t
Abb. 5 Abb. 6
180(7.,09) 158(6,22) 220(8,66 . 190(7.48)
8(0,32)_ 164(6.46) 8(0,32) 87.7(3.45) 12(0,47), 196(7.72) 12(0,47) 90(3,54)
& 2x96(0,24) 1.5(0,2) 2 2x¢10(0,39) . 111,2(0,44)
S =l
~ 5
k( —T T &):
L — H B 7 1 B I
I Nk
2N 1
B J g
ﬁg D : E [
| 0| hw
S| b
W i w1 | [0 & * oI | o
o ROER e
5 [0 | |
g == i 3
S 6(0,24) g 10(0,39)
g N So -
2 [Einheit: mm (Zoll)] =5 [Einheit: mm (Zoll)]
S® -
Spannungs- Umrichtert Spannungs- .
yp u u u Umrichtertyp
S 5 5 versorgung versorgung
DY FRN0025C2S-2[] s e e TEY FRN0047C2S-2[]
[ ——— fs =t I
% dreiphasig FRN0033C2S-20] ESCm—ssem dreiphasig FRN0060C2S-2[]
R e e e e
E 400V FRN0013C2S-4[] . 400 V FRN0024C2S-4[]
dreiphasig FRN0018C2S-40] dreiphasig FRN0030C2S-4[]
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FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

EModell mit eingebautem EMV-Filter

Abb. 1
Abb. 2
80(3,15) D 110(4,33) D
6,5(0,26) [ 67(2,64) _ | 6,5(0,26) 2,2(0,09) D1 D2 < g,(g(g,a?fi) - 12)7><(§6822)X6(0 - 6,5(0,26) 2,2(0,09) D1 D2
aa S0ALL 40660216024 1 7028 ] 2IX6(0;
s 9‘ (Langloch) %3‘;1 (Langloch)
1 I i 35 L
I 90 I
| Eﬂ al Q n @” a
g - o5 = -
o o SR
e 80 ©
N= o]
o ] S 0]
g 4 i
¥ I B ] I
& Typenschild P - T
Bl & Typenschild =
o =
©
10(0,39) 60(2,36) D3 wa| w1
D3
~ru Einheit: mm (Zoll T o -
= f (2ol] P —— [Einheit: mm (Zoll)]
55%5% Spannungs- . /Abmessungen (mm (Zoll, |] EREN
Vrsorng Umrichtertyp D1 1D2] D3 ﬁ EEEE
FRN0001C2E-2(1] | |
o e e 200V FRN0002C2E-2[] 1) 90 10(0’39]‘2“2[0‘&) Spannungs- Umrichtertyp Abmessungen (mm (Zoll))
_ " © " iphasig | FRNO004C2E-200 [tfs59)(3,54) 250098 162149 versorgung W1[w2[ D[D1[D2]|D3
g o w FRNOOO6C2E-201 [140pst] [s0(197]pt2z4| e © 400V Egzgggigzgig a935 05040 sitﬁfi\wm gggg :;:\ég
S FRN0001C2E-7(] | q - 1] 52 [85631)
y e ] o e el o
T—#— =+ AL "%*" =
Abb.3 _ ¢ 140(5,51 2(
L9 _ ,51) 182(7,17)
S (024 1248L(5,04) 6(024) 2.2(0.09) 118(4,65) 64(2,52) Abb. 4 181,5(7,15) @ D
g | =02 1 o 150(5,91 3 Dl
2x$6,5(0,26! 5l D2
0 gas e 965026 7 | 5 g
~ \ ({‘ ~
@] & oo © 2]
[5) 5
2x$12(0,47)
] B exuie(t
B (@] 0 N
Slo| O 4 e =
=15 al Q=) S
g" ™ [ Full Bectric| = % i
g m I gl 8
S @ QI8 [
| |
— - 1
<soa)[ : Typensohiia ||
S 1
& =
i 2x6,5(0,26)
5(0,26)
85.5(3.37)
10,5(0.41) 92(3,62) 271,08 [Einheit: mm(Zol)]
= [Einheit: mm (Zoll)] .
== -
e e] Spannungs- . e =
versorgung Umrichtertyp ﬁ %
S— FRN0010C2E-2[] mmm S ||
dreiphasig % ?,g?:;;ﬂ%z Umrichtertyp
FRNO005C2E-4[] EATY P 400V FRNO013C2E-4E
= dr:i"’)?];’sig FRN0007C2E-40] 27(1,08) | |asey dreiphasig FRNOO18C2E-4E
S FRN0011C2E-40 ' "
i 200V | FRNO0010C2E70)
{: einphasig FRNO012C2E-70]
Abb. 53 _ o0m66) 8 245(10)
> 180(7,09) |S __ 557
% 2x$8,3(0,33) |% 2(73 goa)
- Y —3
3 cod © &% B[
o % 2x®14(0,55)
& e |
o 0 5
o =
Zin |
S 3 [ 1
|8 8
ofl[[R | _Bo6ece
2 i
Lz
1l L

2x8,3(0,33)

8,3(0,33)

[Einheit: mm(Zoll)]

Spannungs- )
versorgung Umrichtertyp
iy : 40V | FRNO02ICREE _
s BIRIOR) dreiphasig FRNO0B0C2E-4E
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FUJI ELECTRIC UMRICHTER

Hohe Leistung und kompakte Form Willkommen in der ndchsten Generation der Kompakt-Umrichter

Notizen
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Fiir den Betrieb von Normmoto

* Antrieb eines 400V-Normmotors

Beim Antrieb eines 400V-Normmotors mit einem Umrichter
und gleichzeitiger Verwendung extrem langer Kabel kann es
zu Schaden an der Isolierung des Motors kommen.
Verwenden Sie bei Bedarf nach Riicksprache mit dem
Motorhersteller einen Ausgangsfilter. Wenn ein Motor von Fuji
verwendet wird, ist kein Ausgangsfilter erforderlich, da diese
Motoren Uber eine verstarkte Isolierung verfiigen.

* Drehmomentkennlinien und Temperaturanstieg
Wenn der Umrichter verwendet wird, um einen Universalmotor
anzutreiben, kann die Temperatur des Motors wesentlich héher
werden, als, wenn er direkt An dem Stromnetz angeschlossen
ist. Im niedrigen Drehzahlbereich kann der Kiihleffekt geringer
sein, und daher muss das Ausgangsdrehmoment des Motors
verringert werden. Wenn im unteren Drehzahlbereich ein
konstantes Drehmoment erforderlich ist, muss ein spezieller
Motor oder ein Motor mit Fremdliiftung verwendet werden.

+ Schwingungen (Vibration)

Wenn der Motor an einer Maschine montiert ist, kann durch die
natiirlichen Frequenzen auch an der Maschine eine
Resonanz verursacht werden.

* Analysieren Sie den Gebrauch von Stufenkupplungen oder
Démpfungsgummi.

* Es wird empfohlen, die Sprungfrequenzregelung des
Umrichters zu verwenden, um Resonanzpunkte zu vermeiden.

+ Gerduschentwicklung
Wird ein Normmotor mit einem Umrichter betrieben, ist das
Motorgerdusch lauter als beim Betrieb einer gewerblichen
Stromversorgung.  Zur  Gerauschreduzierung ist die
Tragerfrequenz des Umrichters zu erh6hen. Beim Betrieb mit
hoher Drehzahl auf 60Hz oder mehr kann es zu einer erhohten
Gerauschentwicklung kommen.

Fiir den Betrieb von Spezialmotoren

+ Explosionsgeschiitzte Motoren
Wird ein explosionsgeschiitzter Motor mit einem Umrichter
betrieben, muss eine zuvor genehmigte
Motor-Umrichter-Kombination eingesetzt werden.

+ Bremsmotoren

Bei mit Bremsen ausgestatteten Motoren muss die
Bremsleistung vom Primérkreis (Stromnetz) geliefert werden.
Wenn die Bremsleistung  versehentlich mit dem
Ausgangsstromkreis (Sekundarkreis) des Umrichters verbunden
wird, kdnnen Probleme auftreten. Verwenden Sie die Umrichter
nicht fiir den Antrieb von Motoren, die mit in Serie verbundenen
Bremsen ausgestattet sind.

* Getriebemotoren
Wenn vom Kraftiibertragungsmechanismus ein 6lgeschmiertes
Getriebe oder ein Drehzahlwechsler/-minderer verwendet wird,
kann es bei durchgehendem Betrieb des Motors auf niedriger
Drehzahl zu einer schlechten Schmierung kommen. Vermeiden
Sie einen solchen Betrieb.

+ Einphasige Motoren
Einphasige Motoren sind nicht fiir den Antrieb durch Umrichter
mit variabler Drehzahl geeignet. Verwenden Sie immer
dreiphasige Motoren.

Umgebungsbedingungen

+ Einbauort

Verwenden Sie den Umrichter an einem Einbauort mit einer

HINWEISE

Umgebungstemperatur von -10°C (14°F) bis 50 °C (122°F). Die
Oberflachen des Umrichters und des Bremswiderstandes
kénnen unter bestimmten Betriebsbedingungen heill werden.
Installieren Sie den Umrichter auf einem nicht brennbaren
Material, zum Beispiel Metall. Der Einbauort muss die
Umgebungsbedingungen erfiillen, die in den technischen Daten
des Umrichters unter "Umgebung) angegeben sind.

Kombination mit Peripheriegeraten

+ Installation eines Kompaktleistungsschalters

(MCCB)
Installieren Sie zum Schutz der Kabel im Primarkreis jedes
Umrichters einen empfohlenen Kompaktleistungsschalter oder
einen Fehlerstrom-Schutzschalter (ELCB) (mit
Uberstromschutz). Stellen Sie dabei sicher, dass die
Strombelastbarkeit des Leistungsschalters dem empfohlenen
Wert entspricht oder niedriger als dieser ist.

* Installation eines Magnetschiitz (MC)

Im Ausgangsstromkreis (Sekundarkreis)

Wird im Sekundarkreis des Umrichters ein Magnetschiitz (MC)
eingebaut, um den Motor auf das Netz zu schalten (oder fiir
andere Zwecke), missen Umrichter und Motor komplett
gestoppt sein, ehe der Magnetschiitz ein- oder ausgeschaltet
wird. Entfernen Sie den in der Magnetschiitz eingebauten
Uberspannungsableiter.

* Installation eines Magnetschiitz (MC) im
Eingangsstromkreis (Primérkreis)
Schalten Sie der Magnetschiitz (MC) im Primarkreis maximal
einmal pro Stunde ein oder aus. Haufigeres Schalten kann zu
Fehlfunktionen im Umrichterbetrieb fiihren. Sind im Motorbetrieb
haufige Starts oder Stopps erforderlich, benutzen Sie die
Signale FWD/REV.

* Motorschutz

Die elektronische Ubertemperaturfunktion des Umrichters kann
den Normmotor schiitzen. Betriebswert und Motortyp
(Selbst-/Fremdgekiihlt) miissen eingestellt werden. Geben Sie
bei Motoren mit hoher Drehzahl oder bei wassergekiihlten
Motoren einen geringen Wert als thermische Zeitkonstante ein.
Wenn Sie den Temperatursensor des Motors Uber ein langes
Kabel am Motor anschlieBen, kann in die Streukapazitat der
Verdrahtung ein hochfrequenter Strom einflieBen. Hierdurch
kann die Schutzfunktion bei einem Strom ansprechen, der
geringer als der eingestellte Wert ist. In diesem Fall miissen Sie
die Tragerfrequenz heruntersetzen oder den Sekundarkreisfilter
verwenden.

* Keine Blindleistungskondensatoren

Es diirfen keine Blindleistungskondensatoren im Primérkreis
(Eingangsstromkreis) des Umrichters eingebaut werden.
(Verbessern Sie den Leistungsfaktor des Umrichters mit der
gleichstromdrossel.) Es durfen keine
Blindleistungskondensatoren im Sekundarkreis
(Ausgangsstromkreis) des Umrichters verwendet werden.
Hierdurch entsteht eine Uberstromausldsung, wodurch ein
Betrieb unmdglich ist.

« Uberspannungsschutz
Schlieken  Sie  keinen  Uberspannungsableiter ~ am
Ausgangsstromkreis (Sekundérkreis) des Umrichters an.

* Reduzieren der EMV-Stérungen
Die Verwendung eines Filters und von abgeschirmten Kabeln
sind typische MaRnahmen, um sicherzustellen, dass die
EMV-Richtlinien eingehalten werden.

~

+ MaBnahmen gegen Spitzenstrome

Bei einer Uberspannungsabschaltung im gestoppten Zustand
oder wahrend des Betriebs des Umrichters bei geringer Last
wird vermutet, dass durch das Offnen/Schlieken des
Phasenschieberkondensators  im  Leistungssystem  ein
Spitzenstrom erzeugt wurde.

Es wird empfohlen, eine zwischenkreisdrossel an den Umrichter
anzuschlieen.

+ Isolationspriifung
Benutzen Sie bei der Priifung des Umrichter-Isolationswiderstands
einen 500-V-Isolationsmessgerat und folgen Sie den Anweisungen
im Bedienungshandbuch.

Verkabelung

» Maximale Distanz fiir die Verkabelung des
Steuerstromkreises
Verwenden Sie fiir den Remote-Betrieb nur verdrillte,
abgeschirmte Kabel und stellen Sie sicher, dass die Distanz
zwischen dem Umrichter und dem Schaltkasten nicht mehr als
20m (65,6 Fu) betragt.

+ Kabellange zwischen Umrichter und Motor
Bei Verwendung langer Kabel zwischen Umrichter und Motor
wird der Umrichter wegen Uberstroms (iberhitzen oder
abschalten, weil ein hoherer Oberwellenstrom durch die
Streukapazitdten zwischen den Leitungen der einzelnen
Phasen/Erde flieRt. . Die Kabel dirfen nicht Ianger als 50m (164
FuR) sein. Ist eine groRere Lange erforderlich, muss die
Tragerfrequenz herabgesetzt oder ein Sekundarkreisfilter
eingebaut werden.

+ Kabelquerschnitt
Benutzen Sie Kabel mit ausreichender Leistungsfahigkeit
entsprechend  dem  Stromwert oder  empfohlenen
Leiterquerschnitt.

+ Kabeltyp
Verwenden Sie keine Multicore Kabel, die normalerweise fiir
den Anschluss mehrerer Motoren verwendet werden.

* Erdung
Sorgen Sie fiir eine sichere Erdung des Umrichters tber die
Erdungsklemme.

Auswahl der Umrichterleistung

* Antrieb eines Normmotors
Wahlen Sie einen Umrichter entsprechend der zutreffenden
Motor-Nennwerte, die in der Tabelle der technischen Daten fiir
den Umrichter angegeben sind. Wahlen Sie einen Umrichter mit
einer um eine GroRe (ber dem Standard liegenden Leistung,
wenn Sie ein hohes Anlaufdrehmoment oder schnelle
Beschleunigung oder Verzégerung brauchen.

* Antrieb von Spezialmotoren
Wahlen Sie einen Umrichter, der die folgende Bedingung erfiillt:
Umrichter-Nennstrom > Motor-Nennstrom.

Transport und Lagerung

Bei Transport und Lagerung von Umrichtern folgen Sie den
Anweisungen in der Bedienungsanleitung des Umrichters,
Abschnitt , Transport’, und Abschnitt ,Lagerbedingungen®.

_J

F Fuiji Electric

Fuiji Electric Europe GmbH
Goethering 58
63067 Offenbach am Main

Tel.: +49 (0)69 - 66 90 29 0
info.inverter @fujielectric-europe.com
www.fujielectric-europe.com

Die Informationen in diesem Katalog kdnnen jederzeit ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden.
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